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BUDOWA INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
1. Wstep ST

Klasyfikacja rob6t wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

Grupy Klasy Kategorie Opis

45300000-0 roboty w zakresie instalacji budowlanych
45310000-3 roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45311000-0 roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych

oraz opraw elektrycznych
45312311-0 instalowanie oswietlenia
45315700-5 montaz rozdzielnic elektrycznych

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych w remontowanej swietlicy
w miejscowosci Rozgarty.

Wykonanie prac elektrycznych obejmuje rozprowadzenie instalacji elektrycznych w budynku.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzkowy dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji rob6t z wykonaniem instalacji elektrycznych w budynku remontowanej swietlicy
w miejscowosci Rozgarty.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczace zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych w budynku obejmuja:
a) wymagania wykonawcze;
b) wymagania materiatowe;
c¢) technologie montazu;
d) transport i roztadunek;
e) sktadowanie materiatéw;
f) nadzér i odbiory.

1.3.1 Ogoélny zakres roboét

- instalacje oswietleniowe wewnetrzne;
- instalacje gniazd wtyczkowych ogoinego przeznaczenia.



Specyfikacje. Techniczne - roboty elektryczne

1.3.2 Prowadzenie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robot oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych
robot, za ich zgodnos¢ z projektem budowlanym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu
zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami zarzgdzajgcymi realizacje umowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne
z normami obligatoryjnie obowigzujgcymi w Polsce (Rozp. Min. Gosp. Przestrzennej i Budownictwa
z dnia 21 czerwca 1994 roku Dz. U. Nr 94 poz. 387), a w przypadku ich braku z normami branzowymi
indywidualnie przy kazdej pozycji dodatkowo.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace roboét

Roboty zwigzane z budowg instalacji elektrycznych w budynku prowadzi¢ zgodnie
z obowigzujgcymi normami i przepisami przestrzegajgc przepisow bhp.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania obiektu muszg spetniac wymagania norm, posiadac
certyfikaty, swiadectwa dopuszczenia lub inne dokumenty $wiadczace o ich mozliwosci zastosowania
do wykonania obiektu.

2.2. Materiaty do wykonania

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu obiektu, wedtug zasad niniejszej specyfikacji sa:
- kable zasilajgce — YKYZo;
- przewody instalacyjne wielozytowe w izolacji z tworzywa sztucznego o wytrzymatosci na 750 V do
uktadania w tynku - YDY, YDYp;
- rurki instalacyjne z tworzywa sztucznego;
- kanaty PCV;
- wytgczniki nadmiarowoprgdowe (do montazu na listwie zatrzaskowe));
- roztgczniki;
- obudowy tablic rozdzielczych;
- puszki i odgatezniki;
- osprzet instalacyjny p/t (pod tynkowy);
- osprzet instalacyjny n/t (na tynkowy) szczelny;
- oprawy oswietleniowe jarzeniowe do przykrecania;
- oprawy oswietleniowe jarzeniowe do zawieszania,
- kotki rozporowe;
- koszulki izolacyjne.
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet wykorzystywany do wykonania obiektu musi odpowiada¢ wymaganiom okreslonym
w obowigzujgcych w Polsce przepisach, jak rowniez spetniaé wymagania technologiczne wykonania
i montazu elementow.

3.2. Sprzet uzyty do wykonania

- samochdd dostawczy;
- sprzet reczny (wiertarki, mtoty udarowe);
- mierniki pomiarowe.

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robét mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.

W czasie transportu i przechowywania materiatébw elektroenergetycznych nalezy zachowac
wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci tych urzgdzen, zastrzezone przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej
i urzgdzen rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczegolnosci: transportowane
urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie,
aparature i urzgdzenia ostroznie zatadowywacé i zdejmowag, nie narazajgc ich na uderzenia, ubytki lub
uszkodzenia powtok. Transport powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, bgdz inny, o ile zostanie
zatwierdzony przez Inzyniera.

4.1.Dostarczenie materiatow

Dostawa materiatbw przeznaczonych do roboét elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Jesli jest to
konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatdw; pomieszczenia magazynowe muszg by¢é zamykane,
muszg takze zabezpiecza¢ materiaty od zewnetrznych wplywéw atmosferycznych, a w razie potrzeby
umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci. Place i magazyny zamkniete
do sktadowania materiatéw, urzadzen i maszyn (sprzetu zmechanizowanego) stosowanych do robot
elektrycznych muszg byé wyznaczone na terenie odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni
dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposob utatwiajgcy roztadunek, zatadunek
i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.

W czasie transportu i skladowania konce wszystkich rodzajow kabli musza by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wptywami Srodowiska.

Materiaty, wyroby i urzadzenia dla ktdrych wymaga sie swiadectw jakosci, np.: aparaty, kable,
urzagdzenia prefabrykowane itp. nalezy dostarcza¢ wraz ze $wiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi lub protokétami odbioru technicznego. Przy odbiorze materiatéw nalezy zwroci¢ uwage
na zgodno$¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne warunki wykonania robét

Wykonanie robot powinno by¢ takie jak okreslono w specyfikacji, bgdz inne, o ile zostanie
zatwierdzone przez Inzyniera.
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5.1.1 Ukladanie kabli i przewodow

Kolejnos¢ wykonywania robot:

- wyznaczenie miejsc utozenia koryt, listew, rur, przewodow;

- wykucie bruzd w miejscach podtynkowego utoZzenia instalacji;
- osadzenie uchwytow;

- utozenie kanatéw, listew, rur;

- utozenie przewodow;

- zabezpieczenie kanatow, listew, rur;

- zatynkowanie bruzd.

5.1.2. Potaczenia elektryczne przewodow sztywnych

Powierzchnie stykajgcych sie elementow torow prgdowych oraz przektadek metalowych,
przewodzacych prad, muszg by¢ doktadnie oczyszczone i wygtadzone. Zanieczyszczone styki (zaciski
aparatow, przewody i pokryte powlokg metalowa ogniowg lub galwaniczng nalezy tylko zmywaé
odczynnikami chemicznymi i szlifowac pastg polerska).

Powierzchnie stykow nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling bez kwasowg. Potgczenia nalezy
wykonac¢ spawaniem, srubami lub w inny sposéb okreslony w projekcie technicznym.

5.1.3. Potaczenia elektryczne kabli i przewodéw

Zyty jednodrutowe mogg mie¢ zakonczenia:

- proste, nie wymagajgce obrébki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskéw srubowych,

- oczkowe, dla przewodow podtgczanych pod Srube lub wkret; oczko o Srednicy wewnetrznej wigkszej
ok. 0,5 mm od $rednicy gwintu nalezy wygina¢ w prawo,

- sprasowane konce zyt przystosowane do podtgczenia pod Srube,

- Z koncdéwkg kablowg koncowke tgczy sie z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie,

- z koncowka kablowg do lutowania.

Zyty wielodrutowe mogg mieé zakonczenia:

- proste lub oczkowe, stosowane do przewoddow miedzianych, z kohcem prostym lub oczkiem dobrze
oczyszczonym i ocynkowanym; takie zakonczenia dopuszcza sie tylko w przypadku, gdy zaciski nie
pozwalajg na zastosowanie koncowki lub tulejki,

- z koncdéwkg kablowg podigczane pod srube; koncdwke montuje sie przez prasowanie, lutowanie lub
- Spawane,

- z tulejkg (koncdwka rurkowg) umocowang przez zaprasowanie.

5.1.4. Przylaczanie do gniazd bezpiecznikowych, opraw oswietleniowych itd.

W gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowadzajgcy nalezy potgczy¢ z szyng gniazda
(Srubg stykowa), a przewdd zabezpieczany z gwintem. W oprawach o$wietleniowych i podobnym
osprzecie przewod fazowy lub ,,+” nalezy fgczy¢ ze stykiem wewnetrznym, a przewdd neutralny lub -
z gwintem ( oprawka).

5.1.5. Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i osprzetu
- kable nalezy uktada¢ w sposéb zapewniajgcy szybkg ich identyfikacje i tatwy dostep,

- odgatezienia od szyn gtdbwnych i podtgczenia szyn do aparatow nie powinny powodowacé
dopuszczalnych naciggdéw i naprezen,
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- najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowac zgodnie z przepisami.
5.1.6. Proby montazowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany
jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych
robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiarow i probnym uruchomieniem poszczegdlnych
przewodoéw, instalacji, urzadzen.

5.2. Warunki szczegétowe wykonania robét elektrycznych
5.2.1. Montaz instalacji elektrycznych

Czesciowy montaz instalacji elektrycznej przeprowadzi¢ po wykonaniu stanu zerowego. We
wszystkich instalacjach stosowac przewody z izolacjg na napiecie 750 V. Stosowac przewody typu
YDY, YDYp, YKY, LgY.

Instalacje do gniazd wtyczkowych 1-fazowych wykonaé jako 3-zytowg (trzeci przewdd
ochronny) natomiast do gniazd 3-fazowych linie 5-cio przewodowe.

5.2.2. Instalacje budynku

W budynku instalacje nalezy wykona¢ przewodami wtynkowymi typu YDYp z zastosowaniem
p/t. Do oswietlenia pomieszczeh przyjeto oprawy swietldowkowe oraz zarowe.

5.2.3. Rozdzielnice

Na terenie obiektu nalezy zamontowac rozdzielnice ,RO”.

Rozdzielnice nalezy zamontowa¢ (wkuc¢) na wewnetrznej Scianie budynku. Wyposazenie
rozdzielnicy zawiera zabezpieczenia obwoddéw odejsciowych. Rozdzielnice przyjeto jako wnekowe.
Wyposazenie zgodnie z schematami.

5.2.4. Instalacja ochrony od porazen

Dla ochrony od porazen zastosowano szybkie wytgczenie w uktadzie TN-S. Ochrona przez

zastosowanie szybkiego wytgczenia jest zrealizowana przez:

- wylgczniki ochronne réznicowo-prgdowe.

Ochrong objeto: gniazda wtykowe i oprawy oswietleniowe. Przewody ochronne nalezy prowadzi¢
razem z przewodami roboczymi. Przewodoéw ochronnych niewolno zabezpiecza¢ ani przerywac
wytgcznikami.

Przewody ochronne instalacji nalezy podtgczy¢ na tablicach rozdzielczych do przewodu
ochronnego linii zasilajgcej i sprowadzi¢ do szyny ochronnej PE. Przewody ochronne muszg byé
koloru zotto-zielonego. Przewod ochronny PE nalezy sprowadzic do gtébwnego potgczenia
wyréwnawczego. Skutecznos¢ ochrony nalezy sprawdzi¢ pomiarami.

5.2.5 Wentylacja mechaniczna

Wentylacja pomieszczen toalet jest realizowana dzieki wentylatorkom mechanicznym
zatgczanymi wylgcznikami z o$wietleniem
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci materiatow

Urzadzenia elektryczne przewody elektryczne, kable elektroenergetyczne muszg posiadaé
atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane przez producenta oraz wszystkie niezbedne certyfikaty
i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot

- sprawdzenie i badania kabli po utozeniu,
- zgodno$¢ z dokumentacjg i przepisami,
- kompletno$¢ wyposazenia,

- poprawnos¢ oznakowania,

- poprawnos¢ montazu,

- brak widocznych uszkodzen.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robét nalezy wykonaé préby napieciowe i badania kabli elektroenergetycznych
na rezystancje izolacji, zachowania ciggtosci zyt roboczych, pomiary rezystancji uzioméw i napie¢
razenia, skutecznosci ochrony od porazen. Wyniki badan i pomiaréw nalezy poda¢ w protokotach.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie dodatkowe
ustalenia wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.

Jednostkg obmiaru jest:

- szt. - montazu wytgcznikéw, gniazd wtykowych, opraw oswietleniowych, pozostatego osprzetu
elektrycznego na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie,

- kpl. - montazu rozdzielnic na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie,

- m - wykonania uktadania kabli i przewoddw na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru
w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
Przy odbiorze robét muszg by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
a) Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania robot,
b) Dziennik Budowy,
c) dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot,
d) dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,
e) protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robaét,
f) protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych,
g) $wiadectwa jakosci wydane przez dostawcédw urzgdzen i materiatdw,
h) instrukcje obstugi urzgdzen i instalaciji,
i) dokumentacja DTR zamontowanych urzadzen,
j) Protokoty pomiaréw i badan.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:

- zgodnos$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku
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Budowy dotyczgcymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowej,

- protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowien dotyczgcg usuniecia usterek,
aktualnos¢ Dokumentaciji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia,

- udokumentowanie jakosci wykonanych robot odpowiednimi protokotami préb montazowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowg nalezy wykonac¢ zakres robot wymieniony w p.1.3. niniejszej ST.
Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe,

- zakup kompletu materiatow i urzadzen oraz wszystkich prefabrykatow (kompletnie wyposazonych,

pomalowanych i oznakowanych) z transportem na miejsce wbudowania,

- wykonanie gniazd dla osadzenia Konstrukcji wsporczych, rozdzielnic oraz montaz tych konstrukciji,

- montaz rozdzielnic,

- uktadanie kabli energetycznych,

- montaz przewodéw,

- montaz osprzetu elektrycznego, opraw, gniazd, wytgcznikow itp.,

- zarobienie i podigczenie kabli i przewodéw,

- wykonanie podfgczen urzadzen,

- wykonanie pomiardéw elektrycznych,

- montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robat,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- préby montazowe, sprawdzenie dziatania urzadzeh o ile jest to mozliwe, sprawdzenie

funkcjonalnos$ci uktadow.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-84/E-02035 Oswietlenia elektryczne obiektéw energetycznych

PN-84/E-02033 Oswietlenie wnetrz swiattem elektrycznym

PN-92/E-05009/56 Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

N SEP-E-004

PN-76/E-90300 Kable elektroenergetyczne  sygnalizacyjne o izolacji z  tworzyw

termoplastycznych,
na napiecie znamionowe nie przekraczajgce 18/30 kV. Ogdlne wymagania i

badania.

PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce
poliwinylowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewodéw i zyt (analogia)

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCW)

PN-86/E-05003/01-03 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona podstawowa

PN-61/E-01002 Przewody elektryczne

PN-87/E-090054 Przewody elektroenergetyczne do uktadania na state

90060

PN-87/E-90056 j-w. w izolacji i powtoce poliwinitowej okragte

PN-84/E-06310 Oprawy do oswietlenia pomieszczen przemystowych



