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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania wspolne dla poszczegdlnych wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktore zostang wykonane dla " Przebudowa drogi gminnej nr 40539C

Maty Rudnik - Szynych”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych i riglde stosowé przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Specyfikacg Technicza D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" najerozumi€ i stosowé& w powhzaniu z nkej wymienionymi SzczegoOtowymi

Specyfikacjami Technicznymi:

Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych

beda stosowane przez Wykonaww jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku naspujaco:

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5.
1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.9.

1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

a)

Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedaacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno- sytkowa (droga) albo jego g#¢ stanowica odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemrezely

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsyrod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw onazpieszych wraz z wszelkimi udzeniami technicznymi zwkzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony gi@gorganu wydajcego, wydany zgodnie z oba&ujacymi przepisami, stanoagy
urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzgdy do notowania zdarze okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania patedanej korespondenc;ji technicznej pagtey Inspektorem Nadzoru, Wykonamicprojektantem.

Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zarmeegaej o kiorej wyznaczeniu poinformowany jest

Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.
Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania robotami i do wggbwania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postejmi gzighcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta ez¢ wykopu, ktora jest ograniczona korothrogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwzafda w nim konstrukcji nawierzchni.
Ksiazka Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi strahamcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru

dokonywanych rob6t w formie wylicie szkicéw i ew. dodatkowych zalznikdw. Wpisy w Ksizce Obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamesgaj niezkdne do przeprowadzenia wszelkich hadgrob
Zwiagzanych z ocepjakosci materiatdw oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robét, zgodne z Dokument&tjojektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez

Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania open od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne

warunki dla ruchu.

Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémminio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych.
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b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujca s¢ miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie
ich na podbudow
¢) Podbudowa- dolna czé¢ nawierzchni staca do przenoszenia obhgzén od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sklada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
d) Podbudowa zasadnicza gérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukgciji
nawierzchni. Mae ona skladasi¢ z jednej lub dwoch warstw.
e) Podbudowa pomocnicza dolna czgs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikemgek
podiaza. Maze zawieré warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.
f) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktérej gtbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniettiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.
h) Warstwa odsiczajaca - warstwa stzaca do odprowadzenia wody przedosgtaj

sie do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokdaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodneé¢ - zgodnd¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, @i jerzedziat tolerancji nie zostat okteny - z
przecktnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budostlany

1.4.18. Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony dosmoania w nim drogi i zwkanych z nj urzadzei oraz drzew i krzewow. Pas
drogowy mae réwnie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadezan chroniacych ludzi isrodowisko przed uatliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze- czsé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczeniizairorganizacji i bezpiecfstwa ruchu oraz do ruchu
pieszych, stmca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokdsci przemarzania.

1.4.21. Podtoze ulepszone nawierzchni gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchaiulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego
i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie Inspektora Nadzoru wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzimmmie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji robot
lub innych spraw zvazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem Dokumentacji Projektowej.
1.4.24. Przedskwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gudenia drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametr
geometrycznych trasy w planie i przekroju paym) istniegcego padczenia.

1.4.25. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizaagharakterystyk i wymiary obiektu kdacego
przedmiotem robat.

1.4.26. Rekultywacja - roboty majce na celu uposzikowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasieagbtiadania budowlanego.

1.4.27. Specyfikacje Techniczne- zbiér wytycznych i wymaga okreslajacych warunki i sposoby wykonania, kontroli, odbioru, obmiaru i pkainpa roboty
budowlane.

1.4.28. Sprzet - wszystkie maszynysrodki transportowe i drobny spftzz urzdzeniami do budowy, konserwacji i obstugi, potrzebne dla zgodnej z &mow
(Kontraktem) realizacji rob6t budowlanych.

1.4.29. Slepy Kosztorys- wykaz robét z podaniem ich #ici (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.4.30. Przedmiar rob6t - wykaz robot z podaniem ich fia (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.31. Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione w koigtjako tworace czs¢ terenu
budowy.

1.4.32.Umowa (Kontrakt) - zgodne éwiadczenie woli Zamawiagego i Wykonawcy wyrgona na gimie, o wykonanie ok&onej w jej tréci roboty budowlanej w
ustalonym terminie i za uzgodnionym wynagrodzeniem.

1.4.33.Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, z kf&amawiagcy zawart Umow (Kontrakt) w wyniku wyboru ofert oraz jej napty prawni.

1.4.34.Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyzia odebng catas¢ konstrukcyjm lub technologiczs zdolra do samodzielnego petnienia
funkcji techniczno- aytkowych. Zadanie me polega na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizagj/przebudow, utrzymaniem oraz ochrgn
budowli drogowej lub jej elementu.



1.4.35.Zamawiajacy - kazdy podmiot, szczego6towo oldleny w Umowie (Kontrakcie), udzielagy zamowienia na podstawie ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku -

Prawo zamoéwig publicznych.
1.5. Ogd6lne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonanych robo6t, bezpiearswo wszelkich czynrigi na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich

zgodnda¢ z dokumentagj projektovs, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajicy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodniéniam
prawnymi i administracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemgtdnaamentacii
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatdaza ochrorn przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. @emkodb

zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowatizie zawieré rysunki, i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje projekt organizacji ruchu na czas wygkaiaiioraz geodezyjrdokumentag powykonawcz obiektu

Jeili jednak w czasie realizacji rob6t dleask, ze Dokumentacja Projektowa dostarczona przez Zamge@gp wymaga uzupetnieWykonawca przygotuje na

wlasny koszt niezfine rysunki oraz ST i przedip je w czterech kopiach do akceptacji przez Inspektora Nadzoru.

1.5.3. Zgodnasé robot z Dokumentach Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekddghmnawcy przez Inspektora Nadzoru stanpedesé umowy, a wymagania
okreslone w chaéby jednym z nich sobowkzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentaciji.
W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach

0golnych" (,0golnych warunkach umowy").

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast poaint Inspektora
Nadzoru, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieosci wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane

roboty i dostarczone materiatgda zgodne z DokumentacProjektove i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedsy uwazane za warkei docelowe, od ktérych dopuszczalreaichylenia w ramach okdlenego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli mwegkazywa zgodnd¢ z okra&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog

przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektows lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowili,

to takie materiaty zostarzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,pod ruchem")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania igtyiel obiektow (jezdnigciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe,
bariery ochronne, uggdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji Kontrakto,zak@éczenia odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwieagdaergodniony z odpowiednim zadem drogi i organem
zarzdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresieia budowy. W zalaosci od potrzeb i pospu robét projekt organizacii
ruchu powinien b§ na bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstalujgldid obstugiwatl wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczaje takie jak: zapory,

Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewstay ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne zegaagl bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge lxda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w
miejscach i iléciach okrélonych przez Inspektorem Nadzoru, tablic informacyjnych, ktéryct tbedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice

informacyjne kda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje size jest whczony w Cen Kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraldwzak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje ddzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki

ostrzegawcze oraz wszelkie ingtedki niezlgdne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub #weaoznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inspektorem

Nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow iymgsacujcych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb

uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Wykonawca winien zapewdli zainstalowé i utrzyma& przez caly okres trwania Kontraktu tablice informacyjne (2ik$gtwg wzoru uzgodnionego z
Inspektorem Nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktowg.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dagenchronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcagbzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stgjj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mgje na celu stosowaniezgio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradaie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a

wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn polwstatastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych
2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksygzn

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, ciliwo$cia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzedaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisdow sprawnytsprzeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w

pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach igojazda

Materiaty tatwopalne &a skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przpdrda@sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowariaigm wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wylanaw

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od dopuszczalnego, o#tmego odpowiednimi

przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bda miaty aprobag technicza, wydam przez uprawniogjednostlk, jednoznacznie okékaj ace brak szkodliwego

oddziatywania tych materiatéw seodowisko.



Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po #ekeniu robo6t ich szkodliwg zanika (np. materialy pylaste) mpbhy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagtechnologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyagod: na

uzycie tych materiatow od wéaiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikdcpmh wycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj

1.5.8. Ochrona wiasndci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochkgnstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamauwégjo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni

wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagfizairw czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie
przetazenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i powiadénmispektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozmigzobot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiiddspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze orgzie z nimi
wspoOtpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawetzidhodpowiada za wszelkie spowodowane przez jego

dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemiadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zagcagmj

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugoweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposob powodigy minimalne niedogodsoi dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkanioxgégaztvie budowy, spowodowane jego dziatédim

Inspektor Nadzoru daizie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych polry Wykonawa a wigcicielami nieruchomgei i dotyczicych
korzystania z wtasrioi i drog wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru ani Zamaw@j nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone

sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcjzen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowasie do ustawowych ogranicaaciskdéw osi na drogach publicznych przy transporcie materiatowasaenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezime zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewoziedulzie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Inspektor Nadzorierpolecé, aby pojazdy nie spetnigie tych
warunkow zostaty usugtie z terenu budowy. Pojazdy powoghig nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy

w obrebie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z polecenigraktosa Nadzoru.
1.5.10. Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzed@aprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, sziollidla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b

zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpistvza publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymageaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i & uwzgkdnione w Cenie
Kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bkdzie odpowiedzialny za ochrerrobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do rob6t od Daty Rozpacza do daty wydania
Potwierdzenia Zakeczenia przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powiné@imyvadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej

elementy byly w zadowalgjym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na paikedespektora Nadzoru powinien rozpacroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w

24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie zardzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inngigyzesgulaminy i wytyczne, ktére sv

jakikolwiek sposob zwazane z wykonywanymi robotami étbzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanppieiczas prowadzenia robot.
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Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wyntageawnych odngnie znakow
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu doespyznateriatow lub urgdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robét i w sposéb
ciagly bedzie informowa& Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawikppie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawegatkiem przypadkow,

kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczaeejlpspektora Nadzoru.

1.5.13. Roéwnowaznos¢ norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaad&aenkretne normy i przepisy, ktére spethimaja materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i
zbadane roboty, dola obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych nornpis@mze ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepsysswowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, mgdgy¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewnd& rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzamic®@omedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami mbsz

doktadnie opisane przez Wykonamiqrzediaone Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostaibo znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie
budowy lgda uwazane za wlasng Zamawiajcego. Wykonawca zobow#any jest powiadonilnspektora Nadzoru i pegtowa: zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, Inspektor Nadzoru po uzgodnieniu z Zamgyiaj i

Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robot iflub wysékdwoty, o ktdn nalezry zwigkszye cerg kontraktova.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakiglgkoinateriatdw przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia szczegotowe informacje datgproponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatowgakiez

odpowiedniegswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegodia nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdta uzyskap zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialy uzyskane z dopuszczonégidta w sposéb goly spetniaj
wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozutald wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwieddet miejscowych wiczajac w

to zrodta wskazane przez Zamavdizggo i jest zobowgany dostarcaylnspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpiemn eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumgnéagierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan

przez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o eksploatacji organ6w administraggtpawe]j i samoradowej.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytutu wydobycia materjaliziezawy i inne jakie okza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatéw do
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Buditwezyihnych miejsc wskazanych w dokumentach umoydy kvykorzystane do

robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wynsiagimowy lub wskazalnspektora Nadzoru.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdélnione w dokumantamhy, chybaze

uzyska na to pisemregod: Inspektora Nadzoru.

Eksploatacja&rédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi na danym obszarze.



2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy i ztone w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru. Jgi Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych materiatéw do innych robétzrie dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie odpowiednio przewastiowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje meewyasgko, licac sk z jego nieprzyjciem,
usuneciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglunozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotsgkonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze tak szybko jakitweqrzed uyciem tego materiatu, albo w okresie ustalonym przez Inspektmtadiu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasudgdynie uyte do robot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swoja jakasé | wkasciwosci i bylty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatGydabzlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza
Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykoparaakceptowanych przez Inspektor Nadzoru.

2.6.  Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia ggodtasowanych metod produkcji z
wymaganiami. Prébki materialdw modpy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoredzie przeprowadzat inspekojvytworni musz by¢ spetnione nasgpujace warunki:

Inspektor Nadzoruduzie miat zapewnianwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

Inspektor Nadzoru dulzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwoérni, gdzie odbywa siprodukcja materialdw przeznaczonych do
realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateicym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora Nadzoru zezwolemirzdimowadzenia inspekciji i

bada w tych miejscach.

3. SPRZAET

Wykonawca jest zobowtany do dywania jedynie takiego spgiui, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na fgkaykonywanych robét. Spet
uzywany do robét powinien kgyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzpraypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach spgzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistagmi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy. Powinien léyzgodny z
normami ochrongrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwigoyzhjdopuszczenie spim do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.
Wykonawca khdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienig sprz:t niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidmjazliwo $¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptaged uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Inspektora Nadzoru, niezaby¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostamnzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robot.

4, TRANSPORT
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Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkéw transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie na jakd wykonywanych robot i whaiwosci
przewaonych materiatéw. Liczb&rodkow transportudglzie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami dlareymi w Dokumentacji Projektowej, ST
i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetnida wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o
i innych parametréw technicznycBrodki transportu nie spemigje tych warunkéw magbyé dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotneggytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodegamejazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkamiyuonazvza jak& zastosowanych materiatldw i wykonywanych robot, za ich
zgodnd¢ z Dokumentagj Projektova, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym pry&pniawe oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Sposob wykonania, spitzi materiaty do robot nie oltiych odebnymi Specyfikacjami Technicznymi, Wykonawca ustali z Inspektoradebiru z okrdonym
przez niego wyprzedzeniem.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie hagzenie wysokei wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramiedra/mi
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi narpé przez Inspektora Nadzoru.
Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamisunéte przez Wykonawg na wiasny koszt, z waytikiem, kiedy dany lad

okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy $raipiprzez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wy$olkarzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedz@@lpa ich doktadné.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdd bparte ha wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadaeugkdni wyniki bada
materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz

inne czynniki wplywajce na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny liyykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez Inspektora Nadzoru pod gy zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracowai przedstawd do akceptacji Inspektora Nadzoru programu zapewnieniggalk&y/ programie zapewnieni jakc
Wykonawca powinien oké#¢ zamierzony sposéb wykonywania robot,Afiveo sci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaranyujvykonanie robot

zgodnie z DokumentacpProjektows, ST oraz ustaleniami. Program zapewnieniageikpowinien zawier&

a) czs$¢ 0golm opisupca:
- organizac wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robdét,

organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

spos6b zapewnienie bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania poszczegoélnych

elementoéw robot,

- system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalom

wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium

wiasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierzaéztgowadzenie bad,

- sposoéb oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,

nastaw mechanizmow stegoych, a take wycaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponspasgb i form

przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robét:
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- wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo- kontrolne,

- rodzaje i ilag¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedatittatviasciwosci w czasie
transportu,

- sposo6b i procedgmpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek,

legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszankkmywania poszczegolnych elementéw robot,

- sposO6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, akagosgi zatazona jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroliczelpc personel,

laboratorium, sprgt, zaopatrzenie i wszystkie audzenia niezeédne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoriemeradat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich
wykonywania jest zadowalgjy.
Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robét zstatliwoscia zapewniajaca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z

wymaganiami zawartymi w Dokumentaciji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tagtiaie,
Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, apgwat wykonanie rob6t zgodnie z umawWykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
swiadectwa,ze wszystkie stosowane wgdzenia i sprzt badawczy posiadaj wazna legalizac§, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadaj
wymaganiom norm okiéjacych procedury bada

Inspektor Nadzoruduzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru dulzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgaigciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeh.nledocigniccia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzymigaie do rob6t badanych materiatéw i dégije do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium

Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych naieagadeszystkie jednostkowe elementy

produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzoruduzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przemdyk do bada
wykonywanych przez Inspektora Nadzoraidodpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonaweglzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materialy nie zosigmzez Wykonaweg usuntte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych bhadarywa Wykonawca tylko w

przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zgacgwia

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie apejiregokolwiek badania wymaganego

w ST, stosowamazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminieapoiab badania. Po wykonaniu

pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi geng@ ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.
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6.5. Raporty z badai

Wykonawca kdzie przekazywalInspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami hagik najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w

programie zapewnienia jasm.

Wyniki bada (kopie) kgda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczoresgo rpego wzoru lub innych, przez niego

zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probdanibamateriatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania,ykdawca
i producent materiatéw powinien udziehu niezlednej pomocy.
Inspektor Nadzoru, dokorug weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykoravieedzie ocenid zgodnd¢ materialéw i robot z

wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych ladatrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru powinien pobiérprobki materiatow i prowadgibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy $ niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru oprze wiytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgédnmaterialow i robot z
dokumentagj projektows i ST. Maze rownie: zleciéc, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub dodatkowych lhadi@zalenemu

laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych baddierania probek poniesione zostnzez Wykonawe

6.7.  Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru mi® dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadagj
1. certyfikat na znak bezpieargtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéeonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat

technicznych oraz wéaiwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
. Polsky Normg lub
. aproba4 techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Norniglij@ie s objete certyfikacy okreslona w pkt. 1. i ktére

spetniaj wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumentyws/magane przez ST, kda partia dostarczona do robétlbie posiadate dokumenty, okitajace w

spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby popaniteawy bada wykonanych przez niego. Kopie

wynikéw tych bada beda dostarczone przez Wykonawinspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spefniggh wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy (1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym olmujicym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu
Budowy do kaca okresu gwarancyjnego. Odpowiedziath@a prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawjacymi przepisami spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu rob6t, stanu bezpiesgiva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej

strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyeklzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imeaiaiska oraz
stanowiska stitbowego. Zapisy &la czytelne, dokonane trwatechnilq, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zakczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenggaboznaczone kolejnym numerem anika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i

Inspektora Nadzoru.
Do Dziennika Budowy nals wpisywa: w szczegolnexi:

dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

dat przekazania przez Zamawigiego Dokumentacii Projektowej,

dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienigijakarmonogramow robot,
terminy rozpocgzcia i zakaczenia poszczegolnych elementéw robaot,

przebieg robdt, trudrdci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw robét zanié@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw robét,
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wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlinym wazki z warunkami
klimatycznymi,

zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonychitagadaniem, kto je przeprowadzal,

wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowggdprzediaone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisajeezzeniem ich przggia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunk@iameojektant nie jest jednak stepunmowy i nie ma uprawniedo
wydawania poleaeWykonawcy robot.

2 Ksigzka Obmiaréw

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pgsti kazdego z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza

sie w sposéb aigly w jednostkach przgfych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnézi materiatéw, orzeczenia o jal@ materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki béada
Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnieniaggakbokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot. Winny Iy
udostpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprécz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robdét,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éxla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formiiel piereej prawem.
Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadvghazyczenie Zamawiagcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumegfaiggjektows i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzaktesie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni

przed tym terminem.
Wyniki obmiaru leda wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wdiach podanych vBlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technidamyie zwalnia

Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. 8lne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru réape.

Obmiar gotowych robo6tdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w

umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnspektora Nadzoru.
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7.2.  Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robdt nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w m jako diug@ pomnaona przezredni
przekro;.

llosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo gha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rokgitatzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostapndostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaja bada atestujcych to Wykonawca dulzie

posiadé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.
7.4. Wagiizasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje sglzenia wagowe odpowiadaice odnénym wymaganiom Specyfikacji TechnicznychedBie utrzymywa to

wyposaenie zapewniat w sposéb agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedeziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, adak przypadku wyspowania diuszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robé6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczegda Wwykonane w sposédb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcigzkisDbmiaréw. W razie braku

miejsca szkice magby¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do Ksizki Obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odhidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegn

zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwviajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania

0g06lnego posgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jedsmogrepowiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér

bedzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomietyian fakcie

Inspektora Nadzoru.

Jakac¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zaeyetakomplet wynikow badalaboratoryjnych i w

oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z DokumenBxjjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3.  Odbior czesciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czsci robot. Odbioru cgciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym

robét. Odbioru robo6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w endnielsi ich ildci, jakasci i wartcsci.

Calkowite zakaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwapisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym

powiadomieniem na fainie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot napt w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, sicod dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoruazdania robot i

przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zanuag@jw obecriei Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiereg roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikdéw bafla pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodaoiowykonania robot z

Dokumentacj Projektova i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna ializaci ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania rob6t uzupetajch i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzugstorajv warstwigcieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganenthdgum
projektowy i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wiszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpist®e ruchu, komisja dokona paten,

oceniajac pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokédt odbimerimsgo robdt spadzony wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:

Dokumentagj Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupeéniabp zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksazki Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bati@aoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodriei lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zaiczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i
PzJ.

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggezh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowdjyietlenia itp.) oraz protokoty
odbioru i przekazania tych robét éacielom urzdzen.

Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu.

Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykoraweéprzypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedgm

przygotowania dokumentacyjnego nigdip gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykanayanaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robdt.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetmap lzda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamag&ajo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupehbtiggh wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robGizanych z usuptiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatychkresie

gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z wamggniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbidr ostateczny robot".
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykornaagednostk obmiarow ustalora dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstavatncci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysow@gie uwzgtdniac wszystkie czynnici, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie,

okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob@tlip obejmowa:

Robocizr bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami

Wartas¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytlahspdrtu na Teren Budowy.

Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami

Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

Podatki obliczane zgodnie z obawtijacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie pgleliczac podatku VAT.

9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogélne D-M-00.00.00

9.3 9.2.1 Zakres prac towarzysgcych i robot tymczasowych

Prace towarzysze:

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

- powykonawcza dokumentacja techniczna. Roboty tymczasowe:
- organizacja i likwidacja placu budowy,

- organizacja ruchu na czas budowy, obejoaijkoszty wg punktu 9.3.

Koszt wykonania prac towarzygz/ch i robét tymczasowych zostanie rozliczony na

warunkach okrdonych w umowie.

Koszt dostosowaniagto wymaga Warunkéw Umowy i WymagaOgolnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ofltme w w/w dokumentach, a nie

wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi inatgilRrojektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz ardashiem
kopii Projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgoawigikajacych z postpu robét.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowanidawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietteva ruchu.

(© Optaty/dziezawy terenu

(d) Przygotowanie terenu

(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawkow, barier, oznakowai drenau.

)] Tymczasowa przebudowa adzer obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazd6w i organizacji ruchu obejmuje:

(@) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariegwiatet
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(b)

Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazddéw/przejazdow i organizaciji ruchu obejmuje:

(@)

Usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

11.

PRZEPISY ZWI AZANE

12. Normy i normatywy

Wszystkie roboty naley wykonywa zgodnie z obowizuj acymi w Polsce normami i normatywami. Wszystkie nami@jsze przepisy i normy dotygze

danego asortymentu robétwyszczegoélnione w punkcie 10kkej szczegbtowej specyfikacji technicznej.

10.1Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowtany zna wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiladrsgtvwawve jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktore sw jakiejkolwiek sposéb zwrzane z prowadzonymi robotamig¢dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wypatzmw

trakcie realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:

1.

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 roku - Prawo zamdpigblicznych (Dz. U. Nr 19 z 09.02.2004 r. poz. 177 -npEszymi zmianami) wraz z oboyzujacymi

przepisami wykonawczymi.

2.Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. Nr 89/1994 poz. 414) wrarefggymi zmianami.

3.Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (D&0/20088) wraz z pdiejszymi zmianami.

4.

10.

11.

12.

13.

14.

Ustawa o dogpie do informacji grodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywanigodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz. U Nr 109/2000 poz.
1157) wraz z péniejszymi zmianami.

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r. (Dz. U. Nr 3p828%53) wraz z ghiejszymi zmianami.

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz. U. Nr 92/2004 poz. 881) wraikeispgmi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie oceny zgaamowymaga jakie powinny spetnia notyfikowane jednostki uczestnige w ocenie
zgodndci oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE z dnia 11 sierpnia 2004. N(D85/2004 poz. 2011) wraz zzmiejszymi
Zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobdéw deklarowania zgodmoyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym z dnia 11 sierpnia 2004 r. (Dz. U. Nr 198 poz. 2041) wrazngjszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia Zipdida 1995 r. zmienigje rozporadzenie w sprawie aprobat i kryteriéw
technicznych dotyezych wyrobéw budowlanych (Dz. U. Nr 136/1995, poz. 672) wrazzmipfszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawieeg@ipwego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120 poz. 1133 z 2003
r.) wraz z péniejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawieslgkna metod i podstaw spadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania
planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztéw robét budolwiaknglonych w programie funkcjonalno zytkowym (Dz. U. Nr 130
poz. 1389 z 2004 r.) wraz z pdejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. w sprawie okdlenia szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, spegyfikac
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonaitytkewego (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004 r.) wraz zngjszymi
Zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w spramfirmacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczéastwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.) wrazzi@8zymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1989sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowtadeogi

publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430) wrazziggdzymi zmianami.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-M-00.00.00

Wykonawca kdzie przestrzegat praw autorskich i patentowyciuZg w petni odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych udzehr lub metod. Bdzie informowat zarglzapcego realizagj umowy o swoich dziataniach w tym zakresie, przedstawiaj

kopie certyfikatow i innych wymaganyahvia

D.01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
Wstep

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zywdanych z odtworzeniem (wytyczeniem) trasy

drogowej i jej punktdéw wysokeiowych w zwazku z rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”
1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgvayegeniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujwszystkie czynnéei zwiazane z wyznaczeniem trasy w terenie rowninnym oraz punktow
wysokasciowych drog i obejmug:

* wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy (dla wszystkich litairogowej, kanalizacyjnej),

* uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

» zastabilizowanie wyznaczonych punktow w sposob trwaly i oznakowanie icHiwragce ich odszukanie i ewentualne odtworzenie,

» wykonanie inwentaryzacji powykonawczej (dla wszystkich ardnogowej, kanalizacyjnej).

1.4.  Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy- s1 to punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz gitkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate ok&enia podane w niniejszej S sgodne z obowazujacymi normami oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotyaeze robot
Ogdlne wymagania dotygee robdt podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonanych robét oraz za ich zgodé@ dokumentagj projektowa, ST oraz z poleceniem Inspektora
Nadzoru.

2. Materiaty
2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow

Warunki og6lne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pod&Tolv00.00.00 ,Wymagania ogolne", pkt. 2.2.2. Materialy do wykonania
robot

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najfestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym. Pale drewniane umieszczoneasieslztwie
punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny¢ grednic; 0,150,20 m i diug& 1,5"1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniane o diugai ok. 0,30 m Erednicy 0,05"0,08 m, a dla punktéw utrwalanych w isticigjj
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki" wbijane obok palikéw osiowych powinny njietugai¢ okoto 0,50 m i
przekrdj prostoktny.

Do wykonania robét konieczne sastpuj ace materialy:
- stupki betonowe,

-rury stalowe,

-trzpienie stalowe,

- pale drewniane.

3. Sprzet
3.1.  Ogodlne wymagania dotysee sprztu
0Ogo6lne wymagania dotysee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonania robot

Roboty zwiazane ze stabilizagji oznaczeniem gtéwnych elementéw trasy oraz roboczych punktéw wigsolwgch keda wykonane ¢cznie. Roboty
pomiarowe zwizane z wytyczeniem oraz okkeniem wysokéciowym powyszych elementow trasy wykonanglh specjalistycznym spggem geodezyjnym:
«teodolity lub tachimetry,

eniwelatory,

edalmierze,
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«tyczki,
efaty,
«taSmy stalowe.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtéwnych powinien gwarattoayakanie wymaganej doktadsed pomiaru.

4, Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogo6lne wymagania dotysee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

Dopuszczalny jest dowolny rodzapdkow transportowych zaakceptowany przez Inspektora Nadzaucgido przewozu geodetéw, spiz geodezyjnego
oraz materiatow potrzebnych do stabilizacji osi trasy i zakresu robét.

5. Wykonanie robot
5.1.  Ogodlne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", pkt. 5.

5.2.  Zasady wykonywania prac pomiarowych

Zamawiajacy zobowizany jest wytycz§ i zastabilizowd w terenie punkty giéwne osi trasy oraz punkty wysclawe (repery robocze) i dostarczy
Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wysakmwyych oraz wszelkie inne dane, niedbe do zidentyfikowania tych punktow w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawé&gjo Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczeg6towego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzéalne
nastpstwa niezgodniei wykonanych rob6t z dokumentagjrojektows, ST, oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o jakichkolwiekgdiach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i/lub reperéw
roboczych. Bddy te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdez&zy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowes zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca
stwierdzi,ze rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadémitym Inspektora
Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powingzhyieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikaijce z ré@nic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdngch rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznaezaboty dodatkowe w takim przypadku ofiei
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuajna pomiarach Wykonawcy nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktynealnie osi trasy mugzdy¢ zaopatrzone w oznaczenia cifagace w sposob wytay i jednoznaczny
charakterystyk i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacpewinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robét. dai znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajicego zostanzniszczone przez Wykonawgwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne degtafgpwadzenia robot, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej real@adfimaléa do obowizkow Wykonawcy.

5.3.  Wyznaczenie punktdéw gtdbwnych osi trasy
Tyczenie osi trasy drogowej najewykona w oparciu 0 DokumentagcpProjektova, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji figtwowej.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny lpyzesunite wigcej niz 0 3 cm w stosunku do projektowanych, edree punktéw na osi naig wyznaczy
z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych projektu.

5.4.  Wyznaczenie punktow wysokcowych osi trasy

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gidwnych i w punktaclrpdnich w odlegiéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz
nie rzadziej, i co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stoslanttokumentacji projektowej nie m® by wieksze nk 5 cm. Rzdne punktow osi naky
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gadnych okrélonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w teremley uzyc
odpowiednich pali drewnianych. Useoie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonestbdd zastpi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonymi poza grammbot.

5.5.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

wyznaczenie kragdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (glerie granicy robot ziemnych),
wyznaczenie w czasie trwania robo6t ziemnych zarysu (konturéw) nasypow i wykop&@ehkwgjach poprzecznych .
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9.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowa w przypadku nasypow o
wysokasci przekraczajcej 1 metr. Odlegk® migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odleglta¢ ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopoéw o ksztalcie zgodnym z dokumentaojektows. Konieczne jest
profilowanie przekrojow poprzecznych we wszystkich punktach, zgodnie z dokacheprojektows oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych
przez Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jada robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", pkt. 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktéw wysideych naley prowadzé wg ogdinych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Kontrola robét pomiarowych

Wymagania dla rob6t pomiarowych:

- wysokas¢ reperow +0,5cm

- wysokasci elementow projektowanych +1cm,
- doktadndci pomiaréw poziomych+ 1 cm/50 m

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinna lpyzeprowadzone wg naptijacych zasad:

o$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co 200rostyah,

robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugo budowanego odcinka,

wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt tasma i szablonem z poziomi¢ co najmniej w 5 miejscach naziym kilometrze oraz w miejscach
budzcych watpliwosci.

7. Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowg robo6t jest 1 km (kilometr) trasy drogowej, kanalizacyjnej zgodnie z DokumeRegjgktovy.

8. Odbior rob6t

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 8. Odbidr retyéholg ST D.01.01.01 polega ha sprawdzeniu zggzno
wyznaczonych elementéw z Dokumeniaejojektova.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaprojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk wszystkie pomiary, z zachowanymi
tolerancjami wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

Odbidr robdt zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenigmgetna podstawie szkicdéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokéiu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada Inspektorowi Nadzoru.
Podstawa ptatndgci

9.1.0g90lIne ustalenia dotysze podstawy ptatréci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrsgi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”, pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Platnag¢ za 1 km nalgy przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysiokoych

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowgginopdzy,

wykonywanie pomiarow bigcych w miag postpu robét, zgodnie z DokumentacProjektov,

zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakataawiajce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
sporadzenie mapy powykonawczej

10 Przepisy zwhzane

PR

BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Robaigmne.

PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemieaninologia, wymagania i badania.

Instrukcj a techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyavanac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inegs Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
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Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

D.01.02.01 ,
USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

©No:

Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwsymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgdanych z usultiem drzew i krzewow w
zwiazku z rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zw@nych z wycink drzew oraz karczowaniem pni wykonywanych w
ramach rob6t przygotowawczych i obejmuj

¢ Mechaniczn&cinanie drzew grednicy pnia zgodnie z wykazem wraz z karczowaniem pni, zaladunkigngzem dityc, gakzi i karpiny na sktadowisko
wskazane przez Inwestora i kosztem utylizacji oraz z zasypaniengsizzagniem dotow

» Usunkcie karpin po wygitych drzewach wraz z zatadunkiem i wywozem na sktadowisko i kosztem utybrazijz zasypaniem i zeggczeniem dotow
e Usuwanie krzewéw wraz z zatadunkiem i wywozem odpadéw na sktadowisko oraz kosdieaajuty

1.4.Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wsW-00.00.00
-~Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5.0g6lne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotysee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przy wykonywaniu wycinki drzew natg bezwzgtdnie przestrzegaprzepisow BHP odrimie wycinki drzew.

2. Materialy

Nie wystpuja. Sprzt
2.1.0g06Ine wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

2.2.Sprzet do usuwania drzew i krzewow

Do wykonywania robét zwzanych z usugtiem drzew i krzewow naby stosowa:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz iclkaigunpasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub cigniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

Powyzszy spret musi by sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport
4.1.0gd6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2 Transport pni i karpiny

Pnie, karpir oraz gadzie naley przewozt transportem samochodowym i zabezpiéqayged maliwoscia przesuwania gipodczas transportu.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny dyransportowane w sposéb nie powagyj ich
uszkodze.

5. Wykonanie robot
5.1.0g06Ine warunki wykonania robot

Ogodlne warunki dotycce wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".
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5.2.Zakres wykonywanych robot

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewow

Roboty zwizane z usurciem drzew i krzewdw obejmajvyciecie i wykarczowanie drzew i krzewow, wywiezienie pni, karpiggkzi poza teren
budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow.

Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych o@efswskazanych w dokumentacji projektowej, powinieh by
oczyszczony z drzew i krzewow.

Zgoda na prace zw#ane z usugciem drzew i krzewdw powinna byizyskana przez Zamawiapgo.

Wycinke drzew o widciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym przez Inspektora Nadzoru.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktérych grunt jest przeznaczony do whandow nasypy, teren naleoczyscic¢ z raslinnosci, wykarczowa
pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawagibczesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypOw teren nateoczyscic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty si na gkbokasci do 60 cm poriej niwelety rob6t ziemnych i
linii skarp nasypu, z wytkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do ¢eanpowinna by przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniem.
Jezeli roslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykgriavpowinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w
spos6b zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

5.3.  Usunigcie drzew i krzewow

Pnie drzew i krzewbw znajdige s¢ w pasie robot ziemnych, powinnydwykarczowane, za wytkiem nastpujacych przypadkow:

a) w obrbie nasypdéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istatg rzdna terenu w tym miejscu znajduje sio najmniej 2 metry od powierzchni
projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione gpdmapowinny by scigte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powgsze odsipstwo od ogdinej zasady, wymagagj karczowania pni, nie ma zastosowanizljgrzewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod
podstaw nasypu,

b) w obrbie wyokmrglenia skarpy wykopu przecinggego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgicte rowno z powierzchaiskarpy albo pongj jej
poziomu.

Poza miej scami wykopow doty po wykarczowanych pniachzgalg/peinic gruntem przydatnym do budowy nasypow i&a@, zgodnie z wymaganiami
zawartymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

Wykonawca ma obowrek prowadzenia robot w taki sposéb, aby drzewa przedstaeigjartéc jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski
itp.) nie utracity tej wiéciwosci w czasie robot.

Drzewa i krzewy przewidziane do ponownego powinny byunite z terenu pod inwestycg duwa ostraznoscia, w sposoéb, ktoéry nie spowoduje
trwatych uszkodze a nasipnie zadotowane i zabezpieczone do czasu ponownego posadzenia w odpowiednim gruncie.

5.4.  Zniszczenie pozostakxi po usunktej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Jezeli dopuszczono przerobienie gatna ko drzewr, za pomog specjalistycznego spit, to sposéb wykonania powinien odpowiéadaleceniom
producenta spetu.

Niewyteczne pozostaici po przerdbce powinny Byusungte przez Wykonawg z terenu budowy w miejsce zaakceptowane przez Inspektora

Nadzoru.

6. Kontrola jako sci robot

6.1.  Ogodlne zasady kontroli jakdci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzewéw
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompldtmaisungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotow. gsagzenie
gruntu wypetniggcego doty powinno spetntaodpowiednie wymagania okfene w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™.

7. Obmiar rob6t

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robo6t zwiazanych z usugtiem drzew i krzewdw jest:

- dla drzew - sztuka.
- dla krzewoéw - m2.
8. Odbiér robot

8.1.  Ogollne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2.  Odbidr robo6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich zasypanie

9. Podstawa pfatndgci

9.1.  Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 9.
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9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Ptatna¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena usurcia drzew i krzewow obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzewdw,
- wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewn,
- zasypanie i zagzczenie dotow,
- oczyszczenie terenu po wykarczowaniu z drobnyckegadorzeni, kory z wywiezieniem,
- uporzidkowanie miejsca prowadzonych robaot.

10. Przepisy zwazane
Zasady ochronyrodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochrofradowiska w budowie drog. GDDP, Warszawa 2002 (projekt)

D.01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejvgymagania dotyece wykonania i odbioru robot zydanych ze zdgiem warstwy humusu
wykonywanych w zwizku z rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robdt aganych z Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik -

Szynych”
- zdjecie warstwy humusu
- zaladunek i transport humusu na odktad.

1.4.0kredlenia podstawowe
Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowkzuj acymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w S0000.00
-~Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu - warstwa zienglirmej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.

1.5.0gd6lne wymagania dotygee robét
Ogo6lne wymagania dotysee robét podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
Nie wystpuja.

3. Sprzet
Do wykonania rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj sk do powtérnego iycia naley stosowa:
- réwniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach, gdzie prawidiggkenanie robot spezem zmechanizowanym nie jest
mozliwe,
- koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na cdlegimagajca zastosowania takiego spta.

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej sk do powtdrnego zycia, naley stosowa:
- noze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

Sprzt uzyty do wykonania rob6t powinien bygprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport

4.1.  Ogoblne wymagania dotygee transportu
0Ogo6lne wymagania dotysee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 4.

4.2.  Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przéwaisportem samochodowym. Wyldéndka transportu zatg od
odlegtaci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalery przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtdrneg@waastms powinna ona by
transportowana w sposob nie powoslty uszkodza.
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5.  Wykonanie robot

5.1.  Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 5. Teren pogidrodow pasie robo6t ziemnych, w miejscach
dokopow i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinéeadzyszczony z humusu i/lub darniny.
5.2.  Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydijeta z przeznaczeniem dogmiejszego aycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow
oraz do innych czynrici okreslonych w dokumentaciji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powiimgyhkgnane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. \Wtkowjych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest
wystarczajce dla prawidiowego wykonania robot, wadhie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowargczne wykonanie rob6ét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych midjsordglonych w dokumentaciji projektowej lub
wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Grubas¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gtbokdsci jego zalegania, wysoka nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna
by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub wskazana Ipgeektora Nadzoru, wedilug faktycznego stanu gpgaivania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powintyplrez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, zetatjedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i béaminio po
nich, aby unika¢ zanieczyszczenia gliriub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jako $ci rob6t

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola usungcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jak@i robot polega na wizualnej ocenie komplétnaisunécia humusu lub/i darniny.

Kontroli podlega w szczego6lia zgodndé wykonania rob6t z Dokumentadprojektova:
- powierzchnia zdgcia humusu,
- gruba¢ zdjetej warstwy humusu,
- prawidtowdé spryzmowania humusu.
7.  Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. Odbior robot

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8.

9. Podstawa ptatndci

9.1.  Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrégi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuije: - prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robdét,

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
- zatadunek i transport humusu na terenie budowy,

- zatadunek i transport humusu na sktadowisko Wykonawcy,

- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robét.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoélne.
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D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N | PRZEPUSTOW

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjxymagania dotycce wykonania i odbioru robot zagianych z rozbiérk elementéw drdg i ogrodaen
zwiazku z rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyeemiu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zeanych z rozbidrk elementow drdg i ogrodaewykonywanych w ramach
robét przygotowawczych na pasie drogowym, i obegmuij
* Rozebranie ogrodadgrwatych posesji wraz z wywozem materiatu oraz utyligacj

* Rozbiérka istnigjcych przepustow
» Rozbiérka istnigjcych nawierzchni

1.4.  Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#tenia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wbs00.00.00 ,Wymagania
0golne" punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyaee robot

0Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.5. Wykonawca robét jestextipalny za jaké& wykonanych rob6t
oraz za ich zgodrsé z Dokumentagj projektova, ST oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow

0Ogo6lne wymagania dotygee materiatdw podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", punkt 2.
3. Sprzet

3.1.  Ogodlne wymagania dotysee sprztu

Ogo6lne wymagania dotysee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", pkt 3.

3.2.  Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég i ulic natg stosowa:

. spycharki,

. pity mechaniczne,

. tadowarki,

. mioty pneumatyczne,

. zurawie samochodowe,
. samochody egzarowe,

. zrywarki,

. koparki,

badZz inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport

4.1.  Ogdlne wymagania dotygee transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", punkt 4.
4.2.  Transport materiatu z rozbiorki

Materiat z rozbiérki naley przewozé transportem samochodowym na miejsce wskazane przez InspektoraNallgbior srodka transportu zatg od
warunkéw lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelmjanagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnycli@boea
osie, wymiaréw fadunku i innych parametréw technicznych.

5. Wykonanie robot
5.1. Wymagania ogoéine

Ogodlne zasady dotygze wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", punkt 5.

Rozbiérce podlegajwszystkie elementy drdg, ulic i ogrodzerykazane w Dokumentacji Projektowej i niniejszej ST (wg pkt 1.3).



Jesli Dokumentacja Projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzeichub/i rozbiorkowej, Inspektor Nadzoru geopolect Wykonawcy sporadzenie
takiej dokumentaciji, w ktorej zostanie ofltmy przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe naly wykonywa mechanicznie orazecznie w sposéb okéony w ST lub przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frediargdwych, nalgy speint warunki okrélone w ST D.05.03.11 ,Frezowanie nawierzchni
asfaltowych na zimno".

Warstwy nawierzchni i podbudowy nale usuw& mechanicznie przy zastosowaniu sfuzwymienionego w pkt. 3. Niewielkie powierzchnie robét
rozbiérkowych mana wykonywé recznie.

Roboty rozbiérkowe nawierzchni i podbudowy rigleorowadzt w taki sposob, aby krawlz rozbieranej warstwy na styku z istaiej nawierzchri byta
pionowa i prostopadta do osi drogi, niezady¢ postrzpiona.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdbych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staj
sie wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsi§ wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drog i ulic znajdejse w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentgmjojektows beda wykonane wykopy
drogowe, powinny b§tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlinoalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo
terenu i zagsci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST D.02.00.00 ,Roboty ziemne".

5.2. Rozbiérka urgdlzen bezpieczastwa ruchu

Demonta nalezy przeprowadzi w taki sposébzeby nie zniszczy tych elementéw. Wykonawca zobawany jest przekazaZamawiajcemu wszystkie
materiaty pochodgce z demontau urzdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i dostarézg do wskazanego przez Inspektora Nadzoru miejsca skladowania.

6. Kontrola jako $ci rob6t

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogodlne zasady dotygze kontroli rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne", pkt 6.
6.2. Kontrola prawidtowéci wykonania rozbiorki

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplgtriavykonanych robot rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia lubzzsaiEzenia
elementow i materiatdw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelnigiego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni powinno speinimlpowiednie wymagania oktene w ST
D.02.00.00 ,Roboty ziemne".

7.  Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady dotygeze obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg rob6t zwihzanych z rozbiérk elementéw drdg i ulic jest:
- dla nawierzchni — m2. (metr kwadratowy),
- dla ogrodzenia - mb (metr bigy).

8. Odbior robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t zwanych z rozbiork elementéw drég podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne", punkt 8.

9. Podstawa ptatndci
9.1.  Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrsgi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”, punkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- reczne lub mechaniczne rozebranie wiaty lub ogrodzenia,

- rozkucie elementéw betonowych,

- rozbiérka podbudowy lub tawy betonowej oraz elementéw stalowych,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyréwnanie poditga i uporadkowanie terenu rozbiérki.
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BN-87/5028-12

BN-77/8931-12
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Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

Tarcica léciasta og6lnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane naagorogélnego stosowania

Rury stalowe bez szwuagjnione i walcowane na zimno ogélnego przezna-
czenia

Stal walcowana. gtowniki rownoramienne

Katowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane nagor

Gwozdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadrato

wym
Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.



D.02.01.01 ,
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KATEGORII I-IV
1. Wstgp

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjsymagania dotyee wykonania i odbioru wykopow w gruncie kategorii I-IV w zzkiu z rozbudow
drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyemeniu i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w gruntach kategorii I-1V, i obgjmuj
« wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych kat. I-IV z wywozem gruntu na odktad

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemysi@pegimiaica warunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta ez¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gteboki - wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3 m.
1.4.6. Bagno- grunt organiczny nasycony wgd malej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwalym osiadaniem pod gbeniem.

1.4.7. Odkitad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanytasie wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy
nasypow oraz innych prac zyganych z trasdrogows.

1.4.8. Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Py

pds
gdzie:
pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m3).
1.4.9 Wskaznik ré znoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:

— d60

le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.10. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
E2
El
gdzie:
E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.
Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania&ggdkt.
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1.5. Ogdllne wymagania dotygz robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékavykonanych rob6t oraz za ich zgodaé@ Dokumentag Projektow, ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. Ogélne wymagania dotyce robét podano w ST D.00.00.00 pkt. 1.5.

Przed przysipieniem do wykonania rob6t ziemnych nglezakaiczy¢ wszelkie roboty przygotowawcze. Zakres robét przygotowawczych i gagmia
dotyczce ich wykonania okétono w ST D.01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze".

2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania quéike?2.

Materiat wystpujacy w poditazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukciji
nawierzchni podatnych i potsztywnych powinien charakteryzsiegrup nosnosci G;.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lprzez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Do budowy
nasypow hda wykorzystane tylko grunty kategorii I-Il. Wybor gruntu do wykonania nasypowuser drogowego, uzyskanego z wykopdéw, powinief by
dokonany po przeprowadzeniu bad@boratoryjnych i zakwalifikowaniu go jako przydatnego, to jestnsmigecego wymagania okéwne w normie
BN-72/8932-01 i zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru. Szczegotowe darzecdogruntéw przydatnych do wykonania nasypéw podano w ST
D.02.03.01 ,Wykonanie nasypow".



Grunty przydatne do budowy nasypdéw mdiy¢ wywiezione poza teren budowy tylko za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, aiadnadmiarem oktosci rob6t ziemnych, zostaly za zgplihspektora Nadzoru wywiezione
przez Wykonawg poza teren budowy z przeznaczeniem innyirboidowa nasypéw lub wykonanie pracgpgh kontraktem, Wykonaweca jest zobarany
do dostarczenia rownowaej objetosci gruntdw przydatnych zeddet wkasnych, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw powinny wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terendéw na odktad hyaldo
obowiazkéw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzoruwzennakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw,
ktérych czasowa nieprzydatitowynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrioi.

3. Sprzet
3.1.  Ogdlne wymagania dotysee sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

Roboty ziemne zwizane z wykonaniem wykopowvedls prowadzoneecznie i przy ayciu sprztu mechanicznego do rob6t ziemnych zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru i podanego w niniejszej ST.

3.2. Sprzt do robét ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéas#& maozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu do:
odspajania i wydobywania gruntow (koparki, fadowarki),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, réwniarki),

transportu mas ziemnych (samochody skrzyniowe, samochody samowytadoagzi&j kdbtowe),
sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne).

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotygz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt. 4. 4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinieh dnstosowany do kategorii gruntu (materiatu), jega:tobgi, technologii odspajania i
zatadunku oraz od odledid transportu.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, celem powtdérnego wbudowania w naslyperetmgpowane nagtujace srodki transportu:
. samochody skrzyniowe,

. samochody samowytadowcze,

. ciagniki kotowe i gisienicowe

lub innesrodki transportu zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wydajnas¢ srodkéw transportu powinna bylostosowana do wydajém sprztu stosowanego do wykonywania wykopow.

Zwigkszenie odleglri transportu ponad wala zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o
ile zwickszone odlegli nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie przez Inspektora Nadzoru.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne wymagania dotygee wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" punkt 5.

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymagdalotyczicych doktadnéci, okrelonych w punkcie 5.2.

Wykonywanie wykopow mize nasipi¢ po wykonaniu rob6t przygotowawczych, po wagaiu zgody przez Inspektora Nadzoru.

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowynmzgalgkona zgodnie z ,Instrukej oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym®.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoweh stateczné@® w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodegnikajcych z
nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich pedailub innych odsgpstw od Dokumentacji Projektowej obza Wykonawe robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty (kruszywa) anmym stopniu przydatrigi do budowy nasypéw byly odspajane
oddzielnie, w sposo6b uniemaviaj acy ich wymieszanie (zanieczyszczenie). @pstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych (warstw konstrukcji korpusu drogowego), wymaga zgody InspeddacaN

Odspojone grunty (kruszywa) przydatne do wykonania nasypéw powirngdapdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. Odspajanie i
transport gruntéw (kruszyw) przydatnych, przewidzianych do budowy nagygmapsszczalne tylko wéwczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniong prac
sprztu gwarantupcego rozl@enie i zagszczenie gruntu (kruszywa) zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i ST

O ile Inspektor Nadzoru dogeci czasowe skladowanie gruntéw (kruszyw) tglge odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym zawilgoceniem
(zanieczyszczeniem).

Jezeli grunt jest zamarzgly nie naley odspajé go do gtbokadsci okoto 0,5 m powsyej projektowanych rgdnych robot ziemnych.
5.2. Doktadna¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powidrwiklysze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych
robot ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3 cm.
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Szerokd¢ korpusu nie meze r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w
planie.

Pochylenie skarp powinno bygodne z dokumentacprojektows i nie powinno réni¢ sie od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekr&ck@ cm przy pomiarze &at3-metrows, albo powinny by
spetnione inne wymagania dotyce rowndci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

5.3. Wymagania dotycce zagszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych pogfirettia wymagania, dotyege minimalnej wartéci wskanika zagszczenia

(I)-

Tablica. Minimalne wartici wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych
Strefa korpusu Minimalna wartg¢ I dla:

drég klasy L kategorii ruchu KR-3

Gorna warstwa o gruldoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie ivmymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje
dogesci¢ do wartdci I, podanej powsej.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone powyej nie mog by¢ oskgnicte przez bezpmednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodpé
srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia. Mgliwe do zastosowaniarodki
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

Dodatkowo mana sprawdZi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie pomigmnego modutu odksztatcenia Egodnie z
PN-02205:1998.

5.4.  Odwodnienie wykopévDdwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urgzei, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagaj tego warunki terenowe, wykobairzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby
zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma akelwtakiego wykonywania wykopéw, aby powierzchniom gruntu nadlawa

w calym okresie trwania robot spadki, zapewgtiajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravateprzydatnéc, Wykonawca ma obowzek usunjcia
tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek #odstch optat ze strony Zamawiagego za te czynsoi, jak
réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniajcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.
Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robét ziemnjgtkonanie wykopow powinno
postpowa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowé odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom poprzecznym spadki, urtiwviajace szybki odptyw wod z wykopu.
Spadek poprzeczny powiniendggodny z dokumentacprojektows i nie powinien by mniejszy nk 2% i nie wikszy niz 4%. Naley uwzgkdni¢ ewentualny
wplyw kolejnaici i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robdieh@enie wymaga dotycacych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robo6t ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigledprowadzi poza teren pasa robot
ziemnych.

5.5. Wymagania odnaie ruchu budowlanego
Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétdwarstwy gruntu (naktadu) povsj rzednych robét ziemnych jest mniejsza 63 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszezaosnim jedynie ruch maszyn wykonaych € czynnéé budowlan. Moze
odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktdre nie spowpdszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robdt ziemnych, wynikagych z niedotrzymania podanych pagjwarunkéw obcizenia Wykonawe rob6t ziemnych.
6. Kontrola jakosci robo6t

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogo6lne wymagania dotysee kontroli jakdci robo6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopdéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgetlro wymaganiami ok&onymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji
projektowe;.
W czasie kontroli szczeg@lruwag; nalezy zwroci na:

a) odspajanie gruntow w sposob nie pogatgzaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczfw skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich #ekeniu,
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d) doktadndg¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagaeslonych w pkt. 5.3.

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje 1sza tablica.

Tablica. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanych robét ziemny

Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

Pomiar szerokii korpusu ziemneg Pomiar tdma, szablonem, tat o diluggci 3 m

Pomiar szerokii dna rowéw poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m 1

Pomiar rzdnych powierzchni prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naaklk

korpusu ziemnego 0 R > 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m or

Pomiar pochylenia skarp miejscach, ktére budavatpliwosci

Pomiar réwnéci powierzchni

korpusu

Pomiar réwnéci skarp

Pomiar spadku podimego Pomiar niwelatorem ezinych w odstpach co 200 m or.

powierzchni korpusu lub dna rowy w punktach wtpliwych

Badanie zaggzczenia gruntu Wskanik zag:szczenia okida¢é dla kadej utazone
warstwy, lecz nie rzadziej aiw trzech punktach na 10
m? warstwy

6.2.2. Szerokd&¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.

6.2.3. Szerokd¢ dna rowow
Szerokd¢ dna rowdw nie mie r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

6.2.4. Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wéej niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego ogagj niz 10% wartdci pochylenia wyraonego tangensenata.
6.2.6. Roéwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone dmetrov, nie mog przekracza 3 cm.

6.2.7. Rownai¢ skarp

Nierownaci skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekraczé&+ 10 cm.

6.2.8. Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar piwelatednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w
stosunku do rdnych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.2.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powinien wynd4i,00. W przypadku gruntéw, dla ktérych niezna okréli¢ wskanika
zag:szczenia naley okresli ¢ wskanik odksztalceniag] zgodnie z normmPN-S-02205:1998.

6.3. Zasady pogpbowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zastairzucone. 3 materiaty nie spetniace wymaga
zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymienajeing ywna wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujviecksze odchylenia cech od okienych w pkt. 5 i 6 specyfikacji powinny Byonownie wykonane przez Wykonasvaa
jego koszt.

7. Obmiar robot

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 ni (metr szécienny) wykonanego wykopu na podstawie Dokumentaciji Projektowej i pomiaru w terenie
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8. Odbidr robdt
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne wymagania dotygeze odbioru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 8.

Roboty ziemne uznajec¢sza wykonane zgodnie z DokumentaEjrojektovs, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 5 i 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
9.1.  Ogolne zasady dotysze podstawy ptatrégi robot

Ogolne wymagania dotysee podstawy platrigi rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Platnag¢ za 1 [m ] naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgijakaosci robdt w oparciu o wyniki pomiaréw i baglégaboratoryjnych.
3

Cena wykonania 1 [fhwykop6w obejmuje naspujace czynnéci:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku, obepnaj odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytladunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

zagszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w ST,

rozplantowanie urobku na odktadzie,

rekultywacg; terenu.

10. Przepisy zwazane

PN-EN 1997-1 - Eurokod 7: Projektowanie geotechnicznegeZ: Zasady ogdlne

PN-EN 1997-2 - Eurokod 7: Projektowanie geotechnicznegd€2: Rozpoznanie i badanie poghogruntowego

PN-EN 13285 - Mieszanki niezwjzane. Wymagania

PN-EN 13242 - Kruszywa do niezwizanych i zwiazanych hydraulicznie materiatow stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-B-02480 - Grunty budowlane. Okékenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-02481 - Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar

PN-B-04481 - Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

PN-B-04493 - Grunty budowlane. Oznaczanie kapilaitidiernej

PN-B-06050 - Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-S-06102 - Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

PN-EN 933-8 - Badania geometrycznych witawosci kruszyw. Ocena zawat drobnych czstek. Badanie wskaika
piaskowego

BN-77/8931-12 - Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu

PN-B-12074 - Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchniditoma. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-R-65023 - Materiat siewny. Nasiona §tin rolniczych.
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D.02.03.01
WYKONANIE NASYPOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t przy wykonaniu nasypéw wazisi z
rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robét przy wykonaniu nasypéw ékneych w Dokumentacji Projektowej i obejmuyj

- formowanie i zagszczenie nasypOw z gruntu z dokopu wraz z pozyskaniem i transportem gruntu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznegacspetarunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koeoarogi i skarpami rowéw.
1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza kil m.
1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysackagrzekracza 3 m.
1.4.7. Ukop - miej sce pozyskania gruntu do wykonania nasypéwzpoew obebie pasa robét drogowych.

1.4.8. Dokop - miej sce pozyskania gruntu do wykonania nasypéwzqaéopoza pasem robét drogowych.

1.4.9. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw kemzysh w czasie wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy
nasypow oraz innych prac zyganych z trasdrogows.

1.4.10. Wskaznik zag:szczenia gruntuwielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

Pa

pds

gdzie:
pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m3).
1.4.11 Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntdéw niespoistych, okreslona wg wzoru:
U= %

le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.12.Wskanik odksztatcenia gruntuwielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

I =

gdzie:
E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.

Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymaganiaeggdkt.
14

1.4.13. Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyadey bezpérednio pod konstrukgjnawierzchni do gbokaici przemarzania, nie mniej jednakz o
gtebokdsci 1 m od zaprojektowanej powierzchni robo6t ziemnych.

1.4.14. Podtaze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) - strefa gruntu rodzimegozppspodu budowli, w ktorej wégiwosci gruntu maja wplyw na projektowanie,
wykonanie i eksploatagjpudowli.

1.4.15. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizuj acymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST DOOMO0 ,Wymagania
0golne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robo6t
Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kavykonania robot oraz za zgodidae Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotycge materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
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2.2. Wymagania ogolne dla materiatéw do budowy nasypéw

Nasypy naley wykonywa& wytacznie z gruntdw niespoistych speta@jch wymagania zawarte w ST 4 gaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Akceptacja powinna nagtowa: na biezaco, w czasie trwania rob6t ziemnych, na podstawie przedktadanychgykenawe wynikow bada laboratoryjnych
okreslonych w niniejszej specyfikaciji.

2.3.  Wybor materiatéw do budowy nasypoéw

Do gornych i dolnych warstw nasypow nalestosowd grunty sypkie. Nie nalgy réwniez wykorzystywa gruntéw trudnozagszczalnych, ktérych
maksymalna estas¢ objetosciowa szkieletu jest mniejszazri,6 g/cnl (nie dotyczy tazuzli i popiotow).

W przypadku wbudowywania w strefie do 50 cm pepipowierzchni robét ziemnych piaskéw drobnoziarnistych powinny oné weaznik nosnosci
Wies>10.

Metoda badania przedstawiona jest w normie PN-S-02205:1998,

GoOrna warstwa nasypu grudmd 50 cm winna b§ wykonana z materiatu niewysadzinowego o ¢g@mgicych parametrach:

-zawart@¢ czastek < 0,075 mm < 15%;
-zawart@¢ czastek < 0,02 mm < 5%;
-kapilarndgci biernej Hy < 1,0 m;
-wskaniku piaskowym WP > 35;
-wskaniku réznoziarnistdci Ug g16>5

-wspéiczynniku filtracji ke>6x10° m/s.
3.2.  Sprzt do wykonania nasypow jak w ST D.02.01.01

3.3.  Sprzt do zagszczania jak w ST D.02.01.01
4. Transport

Jak w ST D.02.01.01

5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne warunki wykonania rob6t

Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne" oraz w klauzuli 5.1 ST.D102.0

5.2 Budowa nasypow

5.2.1. Dostawy materiatu na nasypy

Wykonawca jest zobowtany do prowadzenia kontroli dostaw oraz wykonania zgodnie z ustaldProgramie Zapewnienia Jako czstotliwoscia
laboratoryjnych badakontrolnych.

Wyniki tych bada nalezy przekazywa w okreslonym trybie nadzorowi. W Umowie z dostayproducentem) oraz w Programie Zapewnienia skako
nalezy jednoznacznie okéi¢ sposob pogpowania w przypadku dostawy materiatu niezgodnego z wymaganiami réji€pecyfikacji. Pochodzenie
materiatu i jego jak& powinny by wczeniej zaaprobowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinien zaprogofrddi (zrodia) dostaw
materiatow oraz przedstaévivyniki bada jakosci w ramach PZJ.

5.2.2. Wymagania ogolne dla nasypow

W celu zapewnienia statecZgonasypu i jego rownomiernego osiadania, hafgzestrzeganastpujacych zasad:

- styk dwoch przylegtych e%ci nasypu, wykonanych z iorodnych gruntéw wykorggorzy pomocy stopni,
- gOrm warstwe nasypu o grubi co najmniej 0,50 m wykorta materiatlu o wtasrsgiach okrélonych w klauzuli 2.3. (dla gérnej warstwy nasypu),
- nasypy nalgy wykon& metod, warstwowg,
- nasypy powinny b§wznoszone rownomiernie na catej szekuko
- gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i spgiu uzytego do zagszczania,
- przysgpienie do uktadania kolejnej warstwy nasypuwmaoasipi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej,
- grunty o r@nych wigciwosciach naley uklad& w oddzielnych warstwach,
- warstwy gruntu przepuszczalnego rglaeklad& poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4 %,
- uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno uniefivsiac lokalne gromadzeniegivody.

5.2.3. Wymagana doktadr$é wykonania nasypéw
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, od osi projektowanej nie powianyidkgze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanych
rzednych robot ziemnych nie me przekracza+0 cm i -2 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miewyraznych
zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozi¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka. Maksymalna gbokas¢
nieréwndaci na powierzchni skarp nie powinna przekrack@ cm przy pomiarze faB-metrowa. Rowy powinny speiniawymagania podane w ST D.02.01.01.
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Z profilowanej powierzchni skarp nakeusura¢ kamienie wgksze nk 80 mm a pochylenie poprzeczne gornej powierzchni nasypu wirtnenyionane z
tolerancj + 1%.

5.2.4. Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypow

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu nalew obrbie jego podstawy zakezy¢ roboty przygotowawcze, okilene w Dokumentacii
Projektowej oraz w ST D.01.02.01, D.01.02.02. Wykonawca piygiu widocznych palikbw wyznaczy zarysy skarp nasypow zgodnie zgrieNrS-02205 i
ST D.01.01.01. Przed przypieniem do wykonywania nasypow Wykonawca dokona obmiaru terenugtej zairstwie humusu.

5.2.5. Odwodnienie pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urmdzen stanowicych elementy systeméw odwadri@jch, ugtych w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagaja tego warunki terenowe, wykofarzadzenia, ktore zapewnodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby
zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma abelwitakiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom
gruntu nadawaw catym okresie trwania robét spadki, zapevwguiajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravaieprzydatnét, Wykonawca ma obowzek
usunkcia tych gruntdw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodgth optat ze strony Zamawiapgo za te czynioi,
jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnagjych zbiornikébw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi
instytucjami.
5.2.6.Zagzszczanie i nénos¢ gruntow w podiau nasypow

Zagzszczanie gruntu w podita nasypow powinno liyzgodne z wymaganiami podanymi w niniejszej ST.

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntow rodzimych, zaleggjch w gornej strefie podta nasypu, do gbokasci 0,5 m od
powierzchni terenu. Zeli wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszazmokreslona w tabeli podanej pardj, Wykonawca powinien degci¢ podiaze tak,
aby powysze wymaganie zostato spetnione.

Minimalne wartdci wskanika zagszczeniaddla podiaga nasypéw do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy 0 wysokeri Minimalna wartg¢ I dla:
Ruch KR3 i KR4 Ruch KR1 i KR2
Do2m 0,97 0,95

Dla kontroli n@gnaosci i zagzszczenia podia nasypow nalsy stosowa metody obcizen plytowych wg zadcznika do normy PN-S-02205 albo inne metody
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Czestotliwos¢ bada (do skutku) wskanika zagszczeniad lub wtérnego modutu odksztatcenia gowinna wynosi minimum 2 pomiary w przekroju
poprzecznym co 50 m.

5.2.7.Wykonywanie nasypow
5.2.7.1.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Nie zezwala si na wbudowanie gruntow przewilgoconych, ktérych stan uniwia osiagnigcie wymaganego wskaika zagszczenia.
Wykonywanie nasypu natg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wagédopuszczalg tzn. w > Wy 0 2%.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego na skutek nadmiernego zavidgozed jej osuszeniem i powtdérnym gsarzeniem nie wolno uklaéla
nastpnej warstwy gruntu. Warstwa nie powinna pozostamiezagszczona po uleeniu.

5.2.7.2.Wykonywanie nasypéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonanie nasypéw w temperaturze, przy ktérngjshimaliwe oskgniecie w nasypie wymaganego wahika zagszczenia
gruntow.
Nie wolno wbudowywa gruntéw spoistych zamarziych lub gruntéw przemieszanych ggiegiem lub lodem. W czasie dich opadéwsniegu
wykonywanie nasypow powinno &yrzerwane. Przed wznowieniem robot tiglesuraé $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu spoistego zamarzia, to nienpggprzed rozmarzaciem zagszczé lub uktad& na niej nagjpnych warstw.
5.2.7.3. Formowanie nasypow
Skarpom nasypu naig nad& pochylenie zgodne z Dokumenta€jrojektove z doktadnécia podarn w klauzuli 5.2.3.

5.2.8.Zagzszczenie gruntu

5.2.8.1 Warunki ogélne zagzczenia i nénosci

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna b§ zag;szczona z zastosowaniem sjwzodpowiadajcego dla danego rodzaju
gruntu oraz wyspujacych warunkow. Koleja warstwe gruntu mana nakladé po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréGwujozonej
warstwy.

Wykonawca zobowizany jest do:
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a) zagszczania gruntu w warstwie o rownej grédio
b) zagszczania warstwy nasypu na catej sze§oko

Wymagane wskaniki zagzszczenia zawarto w tablicy pasj.

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia gruntu Is w nasypach

Strefa nasypu pongj podbudowy z kruszywa naturalneg Minimalna wartgc¢ Is dla:
Ruch KR3 i Ruch KR1 i
KR4 KR2

Goérna warstwa o gruléci 20 cm 1,03 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu doggokasci od powierzchn 1,00 0,97

robo6t ziemnych 1,2 m,

Warstwa nasypu od powierzchni rob6t ziemnych pajri, 2 0,97 0,95

m1

W przypadku gdy zagzczenie nasypu nie spetnia pasgych wymagéa nalezy usuraé¢ grunt do potowy gibokasci pokazanej w tabeli. Naginie
odkryty nasyp naley dogzsci¢c do wymaganych warci Is i ponownie zasygavarstwami, po kolei zagzczonymi zgodnie z talel
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu nie powinien przekéet;2a

Wtérny modut odksztalcenia w zatesci od kategorii ruchu wynosi: -dla KR1 i KR2 ; E 100 MPa
-dla KR3 i KR4 - & > 120 MPa

5.2.8.2 Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz wybér sgite i liczba przej¢ sprztu zagszczajcego, powinna hy ustalona przez Wykonawc
doswiadczalnie przed przygtieniem do wykonywania nasypow. Odcinek probny dla sprawdzeni@zzagnia gruntu powinno éyvykonane na terenie
oczyszczonym z gleby.

5.2.8.3 Wilgotnos¢ zag:szczonego gruntu

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego gagzania powinna Bydostosowana do metody zagczania i rodzaju stosowanego gpuz
Decyduacym kryterium jest mdiwos¢ zag:szczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego pozisgmecioW przypadku zagszczania walcami
statycznymi wilgotné¢ powinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg préby normalnej mgtody PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotngei optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartgci:
-w gruntach niespoistych +2%,

W przypadku aycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgofidamniejsza od optymalnej, ustalona na odcinku prébnyieliJeilgotnos¢é gruntu
przeznaczonego do zggczania jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wart& wicksz od podanych odchyte to grunt naley osuszy w sposéb naturalny
lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgétrgyuntu jest mniej sza, to zaleca &) zwigckszenie przez spryskiwanie wpdprawdzenie wilgotrigi
gruntu naley przeprowad#i laboratoryjnie.

5.3. Dokop
Miejsca dokopow zostarwybrane przez Wykonawd musz by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
5.3.1.Zasady prowadzenia rob6t w dokopie

Pozyskiwanie gruntu z dokopu t@rozpocac sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu przyd&tnpalegaicego gruntu do budowy nasypoéw oraz po
wydaniu zgody na pinie przez Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robét

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakdci

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania nasypow
Sprawdzenie wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnovymaganiami ok&onymi w niniejszej Specyfikacji oraz w Dokumentacji
Projektowe;.

W czasie kontroli szczeg@lruwag; nalezy zwroci na:

a) badania przydatroi gruntow do budowy nasypéw,

b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegoélnych warstw nasypu,
¢) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu

e) odwodnienie nasypu

6.2.1 Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania powinny byprzeprowadzone na probkach pobranychzzi&ppartii przeznaczonej do wbudowaniazé@& badanie powinno okilac:
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- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481,

zawart@¢ czesci organicznych, metadchemiczi przez utlenianie za pomodwuchromianu potasu, lub przez wypalenie,
- wilgotno$¢ naturala, wg PN-B-04481,

wilgotnos¢ optymalra i maksymall gestas¢ obj gtosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481,

- kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493,

- wskaznik piaskowy gruntu wg BN-64/8931-01,

- wskaznik filtracji wg BN-76/8950-03.

6.2.2 Badania prawidtow&zi wykonania nasypow:

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania nasypow polegajna sprawdzeniu:
- odwodnienia nasypu
- grubaci warstwy i jej wilgotndci przy zagszczaniu - nie rzadziejnjeden raz na 1 odcinek warstwy.

Kontrole nalezy prowadzt z czstotliwoscia, gwarantupca nalezyte wykonanie robét: Gatotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét

ziemnych:

Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

Pomiar szerokii korpusu Pomiar tama, szablonem, tat o dluggci 3 m

ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m |

Pomiar rzdnych powierzchni prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m

korpusu ziemnego co 20 m, ajna tukach o R>100m, co 50 m na fukach 0o R<100 m o

odcinkach krzywoliniowych co miejscach, ktére budz watpliwosci; rzedne os

10m podtwnej jezdni i krawdzi co 100 m, a na odcinkd

Pomiar réwnéci powierzchni krzywoliniowych co 25 m

korpusu

Pomiar réwnéci skarp

Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem ednych w odsipach co 200

powierzchni wykopu lub dna oraz w punktach wtpliwych

rowu

Badanie zagszczenia gruntu Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazone
warstwy lecz nie rzadziejniv trzech punktach na 10
m? warstwy

Wartci¢ tolerancji:

- szerokd¢ korpusu ziemnego nie m® sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm,

- rzedne powierzchni korpusu ziemnego nie msig rézni¢ od projektowanych o weej niz +Ocm i -2cm,

- nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone 4metrova nie mog przekraczé 3cm,

- spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatogdmych wysokéciowych, nie mae dawa rdznic, w stosunku
do rzdnych projektowanych, wkszych ni -2 cm i +Ocm.

- wskaznik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powiniendayie mniejszy ni okreslony w niniejszej ST.

7. Obmiar rob6t

Jednostl obmiaru robét jest Fr(metr szécienny) wykonanych nasypow.

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

8. Odbidr robdt
Ogo6lne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine".

9. Podstawa ptatndci
Ogo6lne wymagania dotysee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine".

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- pozyskanie i transport gruntu z dokopu,
- formowanie nasypéw z gruntu z dokopu,
- zagszczenie nasypow,
- profilowanie powierzchni nasypow, rowow i skarp,
- odwodnienie terenu robot,
- przeprowadzenie pomiaréw i bagla
- uporzidkowanie miejsc prowadzonych robaét.

10. Przepisy zwazane

PN-B -04481 Grunty budowlane. Badani a prébek gruntu.
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PN-B-02480 Grunty budowlane. Okkenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilgcioierne;.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego.
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D.04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZENIEM PODLO ZA

1. Wstegp
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjwymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem
i zagzszczeniem podi@a gruntowego w zwizku z rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maly Rudnik - Szynych”.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyegeniu i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robé6t oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot agéinych z wykonaniem koryta przeznaczonego daemia konstrukcji
nawierzchni, profilowaniem i zagzczeniem podi@ gruntowego, i obejmuaj

Mechaniczne wykonanie koryta na catej szesoknawierzchni w gruncie kat. I-IV z wywozem gruntu na odktad (chodnik, pobocza z kism, zjkizay)

Mechaniczne wykonanie koryta na calej szeéoknawierzchni gfbokasci do 55cm w gruncie kat. I-1V z wywozem gruntu na odkiad (jezdnia, zjazdy z kostki
bet., zatoka przystankowa, wyniesione pizejdla pieszych, wyspa przejezdna)

Mechaniczne profilowanie i zagzczanie podia w gruncie kat. I-1V pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni (chodnik, pobocza z kisufy zj&ism)

Mechaniczne profilowanie i zagzczanie podia w gruncie kat. I-IV pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni (jezdnimzdy z kostki bet., zatoka
przystankowa, wyniesione przeie dla pieszych, wyspa przejezdna)

1.4.  Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wbs00.00.00 ,Wymagania
0golne" punkt 1.4.

Koryto ziemne - wykonuje st w gérnej czsci korpusu drogowego w celu umieszczenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okilmna wg nasipujacego wzoru:

Pd
's= Pds
w ktorym;

Pq - gesStas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu [Mg/m ],

Pas - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotiwd optymalnej, okrona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481,
shzaca do oceny zagzczania gruntu w robotach ziemnych, zgodnie z addh-77/8931-12 [Mg/rii.

1.5. Ogdllne wymagania dotygz robot

Ogo6lne wymagania dotysee robét podano w ST D.00.00.00 punkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot oraz za ich zgodaé@ Dokumentagj Projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1.  Ogdlne wymagania dotysee sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonywania robot

Wykonawca przyspuj acy do wykonania koryta drogowego wraz z profilowaniem ggagzeniem podi@ powinien wykazasie mazliwoscia korzystania ze
sprztu gwarantujcego widciwa tj. spetniajca wymagania ST jakd robaét.

Do wykonania rob6t naky stosowa nastpuj acy sprzt mechaniczny dostosowany do szekmkevykonywanego koryta:
réwniarki samojezdne,

spycharki uniwersalne z umie ustawionym lemieszem,

koparki z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniwskich koryt),

walce statyczne dostosowane do wiéth@ag;szczanej powierzchni, ogumione, wibracyjne,

ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnemhysth dla innego spetu do zagszczania,

sprzt do rcznego prowadzenia robo6t ziemnych (fopaty, szpadle, kilofy, itp.).

Caly sprzt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie, zapewnigym uzyskanie odpowiedniej jas@ robot, w szczegolrioi
stosowany spez nie mae wywolywa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podiga. Zastosowany spgzbudowlany powinien odpowiadgod



wzgledem typow i ilgci wskazaniom zawartym w PZJ lub projekcie organizaciji robot, epadevanym przez Inspektora Nadzoru lub w przypadku braku
takich dokumentéw powinien byuzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.¢Spawinien by stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urazenia i nargdzia nie gwarantdfe zachowania wymafiajakasciowych robot zosten przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét.

4, Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 4. Materiat z konjgomezna przewozi dowolnymisrodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.

5.  Wykonanie robot
5.1.  Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogo6lne wymagania dotysee wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 5.

5.2.  Warunki przysipienia do robot

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia dopiero po zakazeniu i odebraniu rob6t ziemnych oraz
wszystkich rob6t zwizanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i instalacjideeh podziemnych w korpusie ziemnym. Wykonawca powinien papiist
do wykonania koryta oraz profilowania i zggczenia podim bezpérednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzenia podia i wykonywanie tych rob6t z wyprzedzeniem jestlinge wytacznie
za zgod Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zggczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch budowlany, nie zwrkany bezpgrednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wyznaczenie i wykonanie koryta

Na podstawie Dokumentacji Projektowej nawierzchridzke wykonana w korycie gruntowym.

Sposo6b wytyczenia powinien uiivia¢ wykonanie koryta oraz warstw nawierzchni z tolerancjamisdmgmi w Dokumentacji Projektowej i w ST.
Wymiary koryta powinny b§ wyznaczone przez wcgdej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robatlyalszpilki, za
ktérych stan odpowiada Wykonawca. Rozmieszczenie palikéw, ustawiomgedach rownoleglych do osi drogi, powinno uttiwia¢ nachgniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia robét w odstach nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj stosowanego spta, a w szczegolrioi jego moc nalgy dostosowado gruntu kategorii I-1l, w ktérym prowadzongreboty oraz do stopnia trudse
jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniefilsykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowe] i galami Inspektora Nadzoru,
tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.4. Profilowanie i zagszczenie podia w korycie

Przed wykonaniem profilowania podw korycie drogowym naty uprzednio oczici¢ je z wszelkich zanieczyszazeNalery usuraé btoto i grunt, ktory
ulegt nadmiernemu nawilgoceniu i od¥tena miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Po oczyszczeniu powierzchni pogio ktére ma by profilowane naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaj a uzyskanie po wykonaniu
profilowania zaprojektowanych¢dnych podiga. Rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 crasag ni projektowane radne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstj a zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulahnia
podiaze gruntowe na gbokai¢ zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru, a rgstie dowigé¢ dodatkowy grunt spetniajcy wymagania obowkuj ace dla
gornej strefy korpusu, w ifgi koniecznej do uzyskania wymaganyclkdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika za-
geszczenia, okridonego w tablicy nr 1.

Do profilowania podiga, tam gdzie jest to mitiwe, nalezy stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposoOb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zagszczenie podim w korycie nalgy wykonywa bezpdrednio po profilowaniu przez watowanie walcami stalowymi, gladkimi Wijakami
mechanicznymi w miejscach trudno dgstych, zachowudc optymalm wilgotnas¢ zag;szczanego gruntu z toleraadd -20% do +10%.
Zageszczenie podia naley kontrolowa& wg normalnej préby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z n@88/B-04481 (metoda | lub II). Wskak

Tablica 1. Wartéci wskanika zagszczenia podia ..
Strefa korpusu Min. wartas¢ wskanika zagszczeniaddla:

drogi o kategorii ruchu KR-3
GOrna warstwa o gruoi h = 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od

powierzchni robét ziemnych lub
terenu.

zag:szczenia naley okresli¢ zgodnie z normaBN-77/8931-12. Warkei wskanika zagszczenia podano w tablicy 1.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zszrzonego podia

Podiaze gruntowe (koryto) po wykonaniu profilowania i odpowiednimegagzeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwkanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie pragstnatychmiast do
uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieppgiae przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez zemle folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoraellevyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
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C)

6.3.

Po osuszeniu podia Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonaemdzaimych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to napr@awykona on na wlasny koszt.
6. Kontrola jakosci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogo6lne wymagania dotysee kontroli jakdci rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 6.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowane go péalto
WyszczegOdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
Szerokd¢ koryta 10 razy na 1 km
Rownai¢ podiwzna co 100 m na kalym pasie ruchu
Rownai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne*- 10 razy na 1 km
Rzgdne wysokéciowe co 100 m
Uksztaltowanie osi w co 100 m
planie '*
Zagszczenie, wilgotng | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzadziej nt raz na 1000
gruntu poditaa
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksata&nia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnyg
tukéw poziomych

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Kontrola zagszczenia podia

Wskaznik zag:szczenia gruntu natg sprawdza wg normy BN-77/8931-12, przynajmniej w dwéch punktach, wybranych losowozdajldeiatce roboczej.
Wilgotnos¢ optymalry, i maksymali gestas¢ objetosciowa gruntu naley kontrolow& na podstawie normalnej préby Proctora, wg normy PN-88/B-04481
(metoda | lub 11). Wilgotné¢ gruntu podiaa powinna b§ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod - 20% do + 10%.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniaggacgenia w oparciu o metoroctora jest niemitiwe ze wzgédu na gruboziarniste uziarnienie materiatu
tworzacego podiae, kontrok zag:szczenia nalg oprze na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia pozihong
normy PN-S-02205. Stosunek wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia nie p@uiriaaczadlazwirow, pospotki i piasku wartei 2,2 przyis > 1,0
i2,5przys<1,0.

Do odbioru zagszczenia podim Wykonawca powinien przygotowd przedstawd w sposéb tabelaryczny zestawienie wynikow adavskanika
zag:szczenia, wraz z wargciami srednimi dla catego odbieranego odcinka - otrzymane na podstawaedjikontroli zagszczenia.

6.2.2. Kontrola wykonanego profilu koryta drogowego a) Sprawdzenie révipodiaza

Nierownaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tata o dlugaci 4 m co 20 m w kierunku podtaym.
Nierownaci poprzeczne naky mierzy tata dostosowamdo szerokéci koryta co najmniej 10 razy na 1 km.
Nierownaci podiaza nie mog przekracz& 20 mm.

Sprawdzenie spadkdéw poprzecznych

Spadki poprzeczne nalemierzyt za pomog 4 metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystkich phumgidamych tukéw
poziomych. Spadki poprzeczne pagtgowinny by zgodne z DokumentacProjektows z zachowaniem warunkow tolerancji + 0,5 %.

Sprawdzenie gbokadici koryta i rzdnych dna

Giebokas¢ koryta i radne dna naley sprawdzé, co 20 m w osi jezdni i na jej krgdziach. Na odcinkach krzywoliniowych co 10 m.

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta i projektowanymi nie powinny przekraéz& cm, + 0 cm. Wymagaesiaby 95% zmierzonych ¢gdnych
podiaza nie przekraczato dopuszczalnych odciyle

d) Sprawdzenie uksztaltowania osi koryta

Uksztaltowanie osi koryta naig sprawdzéa w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie jrzasidzie 100 m.
Os drogi w planie nie mze by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej aeej niz £ 5 cm.

e) Sprawdzenie szeroka koryta

Szerokd¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokd¢ koryta nie mae r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cmii - 5 cm.

6.2.3. Ocena wykonanych pomiarow i bada

Poziom jakéci wykonanego profilowania i zagzczenia koryta natg uzn& za zgodny z wymaganiamizgi wszystkie wyniki pomiaréw i badaspetniaja
wymagania podane w punkcie 6.2 niniejszej ST.

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego piaito

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie
do gkbokdsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanejwrggst niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
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Ogdlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 ni (metr kwadratowy) wykonanego (wraz z profilowaniem iesagzeniem) koryta drogowego.

8. Odbior robot

8.1.  Ogollne zasady odbioru rob6t

Ogdlne wymagania dotygeze odbioru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd& i wymaganiami Inspektora Nadzorugk wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2.  Odbhidr robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu

Odbidr koryta oraz wyprofilowanego i zgggczonego podim dokonywany jest na zasadach odbioru robot zaifetp i ulegajcych zakryciu. Odbidr robét
powinien by przeprowadzony w czasie uslisviaj acym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposbbot.

Wykonawca powinien zgtosilnspektorowi Nadzoru do odbioru zakazony odcinek koryta (wyprofilowanego i z@gczonego podi@). Do odbioru
Wykonawca powinien przedstatmivszystkie wyniki bad@az biezacej kontroli robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie raportéw Wykonawasedjikontroli robét, ewentualnych uzupeta@jch bada i pomiaréw oraz
ogledzin warstwy. Inspektor Nadzoru zleci Wykonawcy lub niezadenu laboratorium przeprowadzenie uzupedaiah bada i pomiarow w przypadku, gdy:
zakres lub ogstotliwos¢ bada Wykonawcy § niezgodne z niniejazST - koszty tych badaw caldici ponosi Wykonawca,

istnieja jakiekolwiek watpliwosci co do jakéci robot lub rzetelngei badaé Wykonawcy - koszty tych badaonosi Wykonawca tylko w razie stwierdzenia
usterek.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wyaidn6t poprawkowych albo poleci powtérzenie robét wg zasadlokyeh w
niniejszej ST.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektadzoru.
Odbidr kaxcowy dokonywany jest po catkowitym zalazeniu robét na podstawie wynikdw pomiaréw i biajikosciowych.

9. Podstawa ptatndgci
9.1. Ogdlne zasady dotyg® podstawy platrici robét

Ogolne wymagania dotysze podstawy ptatrigi rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za 1 ni wykonanego koryta natg przyjmowa zgodnie z obmiarem robét i ocen
jakosci wykonanych robét na podstawie wynikow pomiaréw i ialdhoratoryjnych.

2
Cena wykonania 1 m wyprofilowanego i zagczonego koryta obejmuije:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zaladunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad,
profilowanie dna koryta,

zagszczenie,

utrzymanie koryta,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w ST.

10. Przepisy zwazane

1. PN-87/S-02201

2. PN-88/B-04481 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzagwy i okrélenia Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i bad&at. A i B. Drogi samochodowe. Roboty ziemneyrdégania i badania. Drogi

4. PN-S-02205:1998 samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celdwalwgch i lotniskowych.

5. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pomiar rowdeo nawierzchni planografem i tatDrogi samochodowe. Oznaczanie wskka zagszczenia gruntu.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgétno

6. BN-68/8931-04

7. BN-77/8931-12

8. PN-B-06714-17
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D.04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJ ACE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyee wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonaniem warstwy aggapcej i
odcinagcej w zwiazku z rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maly Rudnik - Szynych”.

2.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyeemiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres rob6t oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem warstwy agtgapcej i obejmug:
* Wykonanie i zagszczenie warstwy odszapcej w korycie o grub. zgodnie z projektem

¢ Wykonanie i zagszczenie warstwy odszapcej w korycie o grub. zgodnie z projektem, piasek (jezdnia, zjazdy z Kostki zjazdy z kism, zatoka
przystankowa, wyniesione przeie dla pieszych, wyspa przejezdna)

1.4.  Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweazgodne z obowzuj acymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wC500.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotygeze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét oraz za ich zgoddi@ Dokumentagj Projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotysee robét podano w ST D.00.00.00 punkt 1.5.

2. Materiaty

2.1.  Ogodlne wymagania dotygee materiatdw

Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania quéike?2.

2.2. Kruszywo stosowane do wykonania warstwy odeiogj Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstwy odgo®jjest

piasek. Kruszywa do wykonania warstw odcieggh powinny spetniawarunki:
a) szczelngxi, okreslony zaleznoscia:

Dis
—=<5
dss

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcigidiub odgczapcej
d85 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu padto

Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warstwaodapcych warunek szczeldo musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na
warstwie odcinajcej.

b) zag:szczalnéci, okreslony zalenoscia:

u=deo, 5
le
gdzie:

U - wska&nik réznoziarnistdci,

d60 - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 60% kruszywa teego warstw odcinajca,

d10 - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 10% kruszywa teego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odainygih powinien speiniawymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Oprécz wymienionych powej wiasciwosci materiat iyty do wykonania warstw odcinggych nie powinien zawieéanastpujacych zanieczyszche

obcych - zawart& nie wiecej niz 0,3%, badania wg PN-76/B-06714/12,
organicznych - barwa cieczy nie ciemniejsza od wzorcowej, badania wg normy BR67/4/26Zrodta stosowanych materiatow.

Zrédta materiatow powinny ywybrane przez Wykonawe wyprzedzeniem, przed rozpeciem robét. Czas nie powinien dgtuzszy niz 30 dni przed
rozpoczciem robét z wyciem tych materialéw, Wykonawca powinien dostaéchyspektorowi Nadzoru wyniki baddaboratoryjnych i reprezentatywne
prébki materiatéw. Wyniki badalaboratoryjnych dostarczone przez Wykonavpowinny dotyczy wszystkich wiaciwosci okreslonych w punkcie 2.2
niniejszej ST.

Jakiekolwiek materiaty, ktérych parametry odbiegaj ST nalgy odrzucé i badania wykonana innych materiatachzalo uzyskania padanych cech.



2.3. Sktadowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaczisicej nie jest wbudowane beZpednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego
okresowego sktadowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpikozszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innynariai@mi kamiennymi.
Podtaze w miejscu sktadowania powinnodsdwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. Sprzt
3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonywania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z maszyn i spte gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca
wymagania ST jakii robot.

Do wykonania robot naky stosowa nastpujacy sprzt mechaniczny:

réwniarki samojezdne, ukfadarki,

walce dostosowane do wiel@ zag;szczanej powierzchni,

ptyty wibracyjne,

ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnephysth dla innego spetl do zagszczania.

4. Transport

4.1.  Ogdlne wymagania dotygee transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt. 4. Réazijow transportu musi byzaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

4.2.  Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mataijat
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot
5.1.  Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogo6lne wymagania dotysee wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 5.

5.2.  Zakres wykonywanych rob6t 5.2.1. Przygotowanie pealto

Podiaze gruntowe pod warstwodcinajica z piasku, powinno iywykonane zgodnie z wymaganiami atemymi w ST D.02.00.00 ,Roboty ziemne" oraz w ST
D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@".

Przed wykonaniem warstwy odcinegj wszelkie koleiny i ngkkie miejsca podia z materialtdw niezwkanych spoiwami oraz wszelkie powierzchnie
nieodpowiednio zagszczone lub wykazgge odchylenia wysokciowe od zateonych rzdnych powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody
lub osuszenie poprzez mieszanie dagrsicia wilgotngci optymalnej, powtdrne wyréwnanie i zg@gczenie.

Warstwy odcinapce powinny by wytyczone w sposéb umliwiaj acy wykonanie ich zgodnie z Dokumentaéjrojektova, z tolerancjami okidonymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania warstw powinny¢hyczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie ptes
Wykonawe.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi pobocza i wedach rownolegtych do osi pobocza lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspekinoau.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwiaé¢ nacagniccie sznurkoéw lub linek do wytyczenia robét w agbstch nie wgkszych, nk co 10 m.

5.2.2. Rozktadanie materiatu

Kruszywo do wykonania warstw powinnodxpzkladane w warstwie o jednakowej grétigrzy wyciu odpowiedniego speu, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rgdnych wysokéciowych. Rozigona warstwa powinna nig¢aka gruba¢, aby ostateczna gruiiowarstwy po zagszczeniu byta rowna grubc
projektowane.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywaynpteed zagszczeniem wymietikruszywo na materiat o odpowiednich gdavosciach.

Whbudowanie warstwy odcingjej powinno odbywa si¢ w sprzyjajicych warunkach atmosferycznych, na niezawilgocone pedifabrania si ukladania
warstwy w deszczu.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstw naky przystpi¢ do jej zagszczania.
5.2.3. Zagszczanie

Zaggszczanie nalgy wykona po wyprofilowaniu warstw odcinagych poprzez watowanie. Watowanie powinno ppstva stopniowo od dolnej do gornej
krawedzi warstwy. Jakiekolwiek nierowsoi lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny liywyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usuncie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niegmsfch dla walcéw warstwy powinny byag:szczone za pomac
zagszczarek ptytowych lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inspblddzoru.
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Zaggszczanie nalgy kontynuowd do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00. Wskk zag;szczenia nalgy okresli¢ zgodnie z norm
BN-77/8931-12 w oparciu o normalprobg Proctora okrdona wg PN-88/B-04481.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej (z tolerangjod -20% do +10%), okénej wg normalnej proby
Proctora, zgodnie z nogrPN-88/B-04481 (metoda | lub I1). Zdi materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powinien zZosisuszony przez mieszanie i

napowietrzanie. Jeli wilgotnas¢ materiatu jest risza od optymalnej, materiat powinienétawilzony wody i rbwnomiernie wymieszany.

Zagrszczona warstwa powinna charakteryzowia nasgpujacymi cechami:
- jednorodnécia,
- prawidtowg rowndcia.

5.2.4. Utrzymanie warstwy odcinggej

Warstwy odcinajce po wykonaniu, a przed ukniem nasfpnej warstwy powinny byutrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanych warstwach.

Wykonawca jest zobowzany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddziatywania czynmik@featcznych (opady, wiatr, mroz).
Wszystkie koszty naprawy powstate wskutek nigeitaego utrzymania ulmnych warstw ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robo6t

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogo6lne wymagania dotysee kontroli jakdci rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 6.

W czasie budowy Wykonawca powinien prow&daistematyczne badania kontrolne i dostaré&zgie ich wynikow Inspektorowi Nadzoru.

Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa zakresie i z agtotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagajakaosci robot, lecz nie rzadziej hi
wskazano to w niniejszej ST.

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do wykonania prac Wykonawca powinien przeprowaokilania kruszyw przeznaczonych do robét i przedétemmniki tych bada
Inspektorowi Nadzoru, w celu akceptacji materialtdw. Badania te powinny obefmesegstkie wiaciwosci okreslone w punkcie 2 niniejszej ST.

6.3.  Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw dotycacych cech geometrycznych i zegczenia warstwy odcingiej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw warstwy odcinage]

Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
i pomiaréw
Szerokd¢ warstwy 10razy na 1 km
Réwnai¢ podiuzna c0 100 m na kalym pasie ruchu
Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne' - 10 razy na 1 km
Rzgdne wysokéciowe co 100 m
Uksztattowanie osi w co 100 m
planie”
Grubas¢ warstwy Podczas budowy:
- w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej rdz na
500 nt
Przed odbiorem:
- w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000
Zagzszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatroboczej, lecz nie rzadziegmaz n
wilgotnosé kruszywa 1000 nf

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2. Szeroka&¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. RoOwna¢ warstwy

Nierownaci podiuzne warstwy natey mierzy¢ 4-ro metrowy tata, zgodnie z normBN- 68/8931-04.
Nieréwnaci poprzeczne warstwy nalgmierzy¢ 4 metrovy tata. Nierébwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy na prostych i tukach powinidyzbgdne z dokumentagcprojektowy z toleranci + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézd cm i +0 cm.
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6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz £ 5 cm.

6.3.7. Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleraacjl cm, +0 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod werm grubéci Wykonawca wykona napravwarstwy przez spulchnienie warstwy, uzupetnienie nowym
materialem o odpowiednich wigiwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robgpnpshowny pomiar i ocena grusm warstwy, wedtug wiej podanych zasad na
koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy
Wskaznik zag:szczenia warstwy odcirggej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien &ynniejszy od 1,0.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujez goréwnanie wartai modutdw odksztatcenia, to wastostosunku wtérnego do pierwotnego
modutu odksztalcenia, oldlenych zgodnie z normBN-64/8931-02, nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley badd wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé kruszywa powinna kiy réwna wilgotngci optymalnej z
tolerancj od -20% do +10%.

6.4. Zasady pogbowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazajwigksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w p. 6.3, powinny liynaprawione przez spulchnienie,
wyrownanie i powtorne zagzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy glegtusieczalne.

7.  Obmiar robot

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest 1 m wykonanej warstwy odcinegj z piasku

Obmiar warstwy powinien ldydokonany na budowie, po ufniu i zagszczeniu.

Obmiar robét nie powinien obejmowaakichkolwiek dodatkowych, wykonanych powierzchni nie wykazanych w Doktaog Projektowej, z wyitkiem
powierzchni zaakceptowanych n&mie przez Inspektora Nadzoru. Nadmierna gétthab powierzchnia warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej,
wykonana bez pisemnego polecenia Inspektora Nadzoru, uiestanowd podstawy do roszcieo dodatkow zaptag.

8. Odbior robot
8.1.  0Ogoblne zasady odbioru robét
Ogdlne wymagania dotygeze odbioru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgmjojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzorugk wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2.  Odbidr robét zanikagych
Odbidr warstwy odcinagej powinien by przeprowadzony w czasie uslisviajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposobot.

Wykonawca powinien zgtosilnspektorowi Nadzoru do odbioru zalozony odcinek warstwy odcingej. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie
wyniki bada z biezacej kontroli materiatéw i robot.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie wynikowibsdgkonawcy z bigacej kontroli jakdci materiatow i robét, ewentualnych uzupetagjch
bada i pomiaréw oraz oglzin warstwy.

Inspektor Nadzoru zleci Wykonawcy lub niezademu laboratorium przeprowadzenie uzupedciggh bada i pomiaréw w nasgpujacych przypadkach:

gdy zakres lub emtotliwos¢ bada Wykonawcy § niezgodne z niniejszymi ST, koszty tych baganosi Wykonawca,

gdy istniej jakiekolwiek watpliwosci co do jakéci wykonanych robét lub rzeteléa bada Wykonawcy, koszty tych badaonosi Wykonawca w momencie
stwierdzenia usterek.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykoradt poprawkowych, lub poleci wymiama novws wadliwie wykonanej
warstwy, wg zasad ok§ienych w niniejszej ST.

Roboty poprawkowe lub wymiama nova wadliwie wykonanej warstwy Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalpiyspektorem Nadzoru.
9. Podstawa ptatndgci
9.1.  Ogolne zasady dotysze podstawy ptatrégi robot

Ogo6lne wymagania dotygee podstawy ptatrigi rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 nd wykonanej warstwy odszajacej naley przyjmowa zgodnie z obmiarem robét i ocglakasci wbudowanego materiatu i wykonanej warstwy
na podstawie wynikow
pomiaréw i bada laboratoryjnych.

2
Cena wykonania 1m warstwy eadgapce] z piasku obejmaga:
prace pomiarowe,

dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grubaoi i jakosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej i ST,
wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

zag:szczenie wyprofilowanej warstwy zgodnie z ST,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

utrzymanie warstwy.

10. Przepisy zwhzane

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie dregdodziat, nazwy i okéenia

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek run

PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Rustéenia ogoine

PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Padmzwy i okrélenie bada

PN-76/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartéci zanieczyszczeobcych

PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego

PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

PN-78/B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartri zanieczyszczeorganicznych PN-S-02205 Oznaczanie wskaa nanaosci gruntu jako podiza nawierzchni

podatnych
PN-55/B-04492 Grunty budowlane. Badaniedstevosci fizycznych. Oznaczanie wsk@ika wodoprzepuszczaléa.

car®wNRE

N

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania.

PN-55/B-04492 Drogi samochodowe. Pobieranie pr@pektow do celéw drogowych i lotniskowych
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Pomiar ré@emnmawierzchni planografem i tat

BN-75/8931-0 Kruszywo mineralne.
BN-68/8931-04 PN-B-11111 Kruszywo naturalne do maméhni drogowychZwir i mieszanka.

PN-B-11112 PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych. Kruszywo mineralkreszywo naturalne do nawierzchni drogowych. &kas
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D.04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

NAWIERZCHNI
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwg/magania dotyce wykonania i odbioru robét zgdanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni w zwiku z rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maly Rudnik - Szynych”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgvzyegeniu i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia i odbioru robét a@éinych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych
przed utgeniem nasipnej warstwy nawierzchni, i obejnauj

. oczyszczenie warstw konstrukcyjnych mechanicznie,
. skropienie warstw konstrukcyjnych emulsisfaltove

Oczyszczenie warstw konstrukcyjnych riglevykonywat przed utgeniem naspnej warstwy nawierzchni.
Skropienie warstw konstrukcyjnych najewykonywa zgodnie z DokumentacpProjektows, przed utaeniem warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweazgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wC500.00.00 ,Wymagania
0golne" punkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotygeze robot

Ogo6lne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 ,Warunki ogolne" pkt. 1.5. Wykonawca robét jest odpowiedzialnyg&avjddananych robot
oraz za ich zgodri¢ z Dokumentagj Projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
2.1.  Ogo6lne wymagania dotygze materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania quéike?2.
Wszystkie stosowane do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni matewst by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

2.2. Materiaty stosowane do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu skropienia wg zasad niniejszej $qzeqjy:

- szybkorozpadowa kationowa emulsja asfaltowa niemodyfikowana klasyd&Ekropienia warstw bitumicznych. Nayestosowa emulsg K1-60. Liczba 60
oznacza prze¢ing zawartd¢ asfaltu w emulsji,
- $redniorozpadowa kationowa emulsja asfaltowa niemodyfikowana klasy K2 - doeskeopiarstw niebitumicznych.

Wiasciwosci drogowych emulsji kationowych niemodyfikowanych powinny spéhigimagania podane w pasiej tablicy.

Oznaczenia Klasa emulsiji
Badanie wtéciwosci Szybko- Srednio- Metoda badawg
rozpadowej rozpadowej Zeszytu IBDIM
K1-60 K2
ZawartG¢ lepiszcza, % 58-62 50-70 punkt 5.2
Lepkas¢ BTAO 4 mm, s - <15 Punkt 5.5
Lepkas¢ wg Englera, 3-15 >3 punkt 5.4
Jednorodng&:, % 0,63 mm <0,10 <0,10 punkt 5.6
Jednorodn&, % 0,16 mm <0,25 <0,25 punkt 5.6
Sedymentacja, % <=5.0 <=5,0 punkt 5.8
Przyczepnét do kruszywa, % >=85 >=85 punkt 5.9
Indeks rozpadu, g/100g <90 80-130 punkt 5.10

Metody bada podane w punktach j.w. opisane w Informacjach, Instrukcjach - Zeszycie Nr 60 Serii: "Inforj@ac Instrukcje” wydanym przez
IBDIM-Warszawa 1999 pt. ,Warunki techniczne - Drogowe kationowe emulsje@staEmA-99".

2.3.  Zuzycie lepiszczy do skropienia

Skropienie warstw niebitumicznych - witd 0,8 kg/m . Skropienie warstw bitumicznych - w&db0,5 kg/nf.

2.4.  Skiadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakeéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych przedegesh wody i zanieczyszczeniem.

Dopuszcza gimagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych, betonowyckelbbtowych przy spetnieniu tych samych warunkoéw, jakie podano dla
zbiornikéw stalowych. Emulsjmazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.



Nie nalery stosowa zbiornika walcowego lecego, ze wzgldu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy ,kaucha" asfaltowego zatykgiego péniej
przewody. Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nal@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. Sprzt

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 3. Wykonawca ppnjsicy do wykonania oczyszczenia i
skropienia warstw nawierzchni powinien wykézk mazliwoscia korzystania z maszyn i spta gwarantujcych wiaciwa, tj. spetniaaca wymagania ST,
jakos¢ robot.

Zastosowany spez budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w PZJ. Sgrpowinien by stale utrzymywany w
dobrym stanie technicznym.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargzdzia nie gwarantgfe zachowania wymagajakosciowych robdt zostan przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

3.2. Sprzt do wykonywania robét
3.2.1. Sprzt do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczenia warstw nawierzchni rigletosowa nastpujacy sprzt:

- szczotki mechaniczne,

(Nalezy uzy¢ urzadzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinalgkonana z twardych elementéw czysgmnzeh i shizy¢ do zdrapywania oraz
usuwania zanieczyszazerzylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna pdsiagékie elementy czyszaee i shzy¢ do zamiatania.
Nalezy uzywac¢ szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce)

- sprezarki,

- zbiorniki z wod,

- szczotki eczne.

- lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.2.2. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalaizywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnachyyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg
na sprawdzenie i regulowanie rgmtjagcych parametréw:

- temperatury rozkladanego lepiszcza,

- cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- predkosci poruszania giskrapiarki,

- dozatora lepiszcza,

- obrotéw pompy dozuagej lepiszcze,

- wysokdaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneiwiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna zapéwoikiadanie lepiszcza z toleramej 10 % w
stosunku do iléci zatazonej. Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniert [golowany termicznie, tak, aby bylo iove zachowanie statej temperatury
lepiszcza.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 4. Rédujow transportu musi Byzaakceptowany przez

Inspektora Nadzoru.
4.2. Transport emulsji

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, becikagathiopakowaniach pod warunkieme, nie lzda korodowaty pod
wptywem emulsji i nie bda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji golifiprzedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemngxi nie wickszej niz 1 n?, a kada przegroda powinna ntievykroje w dnie umaliwiajace przeptyw emulsiji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinfigyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. Wykonanie robot
5.1.  Ogollne zasady wykonania robét

Ogdlne wymagania dotygeze wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" punkt 5.
5.2.  Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysiuniuznego materiatu, brudu, blota i kurzu przyyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody
pod cknieniem. W miejscach trudno degghych naley uzywa¢ szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, dvedp® przed
skropieniem warstwa powinnabgczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.2.2. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bylaywana woda, to skropienie lepiszczemzemmasipi¢ dopiero po wyschrtiu warstwy, za wyjtkiem zastosowania
emulsji, przy ktérych nawierzchnia m®by¢ wilgotna.
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Skropienie warstwy mi@ rozpocz¢ sig po akceptacii przez Inspektora Nadzoru jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyciu skrapiarek, a w miejscach trudno @pstych ecznie (za pomacweza z dysza
rozpryskow). Skropiona warstwa powinnadpozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas rirppdla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsw
odparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powirdbazpiecz§

skropiora warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem, dopuszaeaylko nieztzdny ruch budowlany.

Powierzchnia powinna ldyskropiona emulgjasfaltows z wyprzedzeniem w czasie na odparowanie wody. Orientacyjny czas powiniendgmasimniej:
- 2,0 godziny w przypadku stosowania 0,5 - 1,0 Kggmulsji,

- 0,5 godziny w przypadku stosowania 0,1 - 0,5 kg/m emulsji.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne wymagania dotysee kontroli jakdci rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” punkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien przeprowéagrzdbne skropienie warstwy w celu olemia optymalnych parametrow pracy skrapiarki i
okreslenia wymaganej il&ci lepiszcza w zalaosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania i kontrola w czasie rob6t 6.3.1. Sprawdzeniggakepiszcza

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tyenyWykonawca powinien kontrolowalla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w
tablicy pongke;j.

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane whaciwosci Badanie wg normy
1 Emulsja asfaltowa lepkasé EmA-99
kationowa

6.3.2. Sprawdzenie oczyszczenia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej polega na ocenie wizualnej déktadylmnania tej czynniei.

6.3.3. Sprawdzenie jednorodéd skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowad#i kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wg metody podanej w opracowaniu ,Powierzehatomalenia. Oznaczanie $lo rozktadanego
lepiszcza i kruszywa" zaleconym przez GDDKIA do stosowarge@m GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03. Skrapiarka powinna zépeekiadanie
lepiszcza z tolerangit 10% od iléci zatazonej przez producenta emulsji dla danej warstwy konstrukciji.

7. Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest:
a) 1 nf (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

2
b) 1 m (metr kwadratowy) skropionej powierzchni.

8.  Odbior robot
8.1.  Ogollne zasady odbioru rob6t

Ogo6lne wymagania dotygee odbioru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgmjojektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzorugk wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne

8.2.  Odbhidr robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu

Odbidr oczyszczonej i skropionej powierzchni dokonywany jest na zasadach odbioru rdtaja@anti i ulegaicych zakryciu. Odbidr robo6t powinien by
przeprowadzony w czasie ugtiviajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposbbot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru na
podstawie raportow Wykonawcy z bigej kontroli rob6t, ewentualnych uzupeta@jch bada i pomiaréw oraz oghlzin warstwy.

Inspektor Nadzoru zleci Wykonawcy lub niezademu laboratorium przeprowadzenie uzupeicigh bada i pomiaréw w przypadku, gdy:

zakres lub ogstotliwos¢ bada Wykonawcy § niezgodne z niniejazST - koszty tych badaw caldici ponosi Wykonawca,

istnieja jakiekolwiek watpliwosci co do jakéci robot lub rzetelngei badaé Wykonawcy - koszty tych badaonosi Wykonawca tylko w razie stwierdzenia
usterek.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania roboétoeprelvlub poleci powtorzenie robét wg zasad élareych w
niniejszej ST. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ystaldnspektorem Nadzoru.

9. Podstawa ptatndci
9.1.  Ogolne zasady dotysze podstawy ptatrégi robot

Ogolne wymagania dotysee podstawy platrigi rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 9.
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9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Pfatng¢ za 1 [m ] wykonanego oczyszczenia i skropienia warstwyzpnglezyjmowa& zgodnie z obmiarem rob6t i ocejakasci wykonanych rob6t na
podstawie wynikéw pomiaréw i batldaboratoryjnych oraz wizualnej oceny.

Cena 1 rhoczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczeniezilaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniena Wbduizyciem spgzonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek,
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne.

10. Przepisy zwazane

PN-EN-1426:2002 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Agfarogowe.

PN-EN-1428:2002 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozratie zawart@i wody w emulsjach metadiestylacyjma.

PN-EN-1429:2002 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozrentie pozostakei na sicie niezmodyfikowanej emuls;ji.

PN-EN-1431:2002 Asfalt i produkty asfaltowe. Ozrextie asfaltendw i olejow destylacyjnych z asfalamulsji metod destylacyja.

~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa". Zaleconepi@DDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/98a& 1992-02-03.
Zeszyt Nr 60 Serii: "Informacije i Instrukcje" IBDiMVarszawa 1999 "Warunki techniczne: Drogowe katwoa emulsje asfaltowe EmA-99."

oakrwNE
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D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgj\ymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zgz@anych z utéeniem warstw podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie wazkil z rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgvyememiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét olfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie, i obejmuj

* Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. 0/31,5 mm - (chodnik)
* Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. 0/31,5 mm - (zatoka przystankowa)

* Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. 0/31,5 mm - (jezdnia, zjazdy z kostki betz, kKiggyvyniesione przgjie dla pieszych, wyspa przejezdna)

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznigjedna lub wjcej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstmosna
nawierzchni drogowe.

1.4.2. Stosowane okétenia podstawoweazgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wbs00.00.00 ,Wymagania
0golne" punkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotygee robot
Ogo6lne wymagania dotysee robét podano w ST D.00.00.00 ,Warunki ogélne", pkt 1.5.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékavykonanych rob6t oraz za ich zgodaé@ Dokumentagj Projektow, ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

2. Materiaty

2.1. Ogo6lne wymagania dotygze materialdw
Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania quétke2. 2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechamomnigo by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otaczakéw albo ziaiem wickszych od 8 mm. Kruszywo powinnodjgdnorodne bez zanieczysztizsbcych
i bez domieszek gliny. Uziarnienie i wtwosci kruszywa powinny byzgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3 niniejszej specyfikacji.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania normy PN-B-11112.
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Rys. 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywargestedtitidacji mechanicznej 1-2 kruszywo na podbuglow
zasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow 1-3 kruszywo na podbud@wdolna warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna zawiesk w polu dobrego uziarnienia wedtug PN-B-06714-15. Krzywa uziarnieniaysaszowinna by ciagta i nie
moze przebieg&od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczriajnienia na gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa
nie maze przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.



2.3.2. Widciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w poniszej tablicy.

Kruszywa tamane
Podbudowa | Badania wg |
| Lp. |
Wyszczegblnienie wiziwosci zasadnicza  [pomocnicza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych 0,075 mm, % (m/m od 2 do 10 od 2do 12| PN-B-06714-15
Zawarté¢ nadziarna, % (m/m), nie wiej niz 5 10 PN-B-06714-15
3 ZawartG¢ ziarn nieforemnych % (m/m), nie gaej 35 40 PN-B-06714-16
niz
4 ZawartG¢é zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), 1 1 PN-B-04481
nie wiecej niz
5 Wskaznik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu od 30do 7 od30do7( BN-64/8931-01
metod, | lub Il wg PN-B-04481, %
6 Scieralndi¢ w bebnie Los Angeles
a)scieralnd¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw,
wigcej niz 35 50 PN-B-06714-42
b) cieralnag¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotd
nie wiecej niz 30 35
7 Nashkliwosé¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 5 PN-B-06714-18
8 Mrozoodporné¢, ubytek masy po 25 cyklach 5 10 PN-B-06714-19
zamraania, %(m/m), nie wicej niz
9 Rozpad krzemianowyzelazawy #cznie, % (m/m), PN-B-06714-37
nie wigcej niz PN-B-06714-39
10 Zawarta¢ zwiazkOw siarki w przeliczeniu na SO 1 1 PN-B-06714-28
%(m/m), nie wgcej niz
11 Wskaznik nosnosci wi; mieszanki kruszywa, %, n
mniejszy ni: 80 60 PN-S-06102
a) przy zagszczeniud > 1,00
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 -

2.4. Woda

Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250. 2.5Zrddta kruszywa

Kruszywa uyte do budowy powinny ky pobierane tylko zerdédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca @owini
dostarczy Inspektorowi Nadzoru wyniki baddaboratoryjnych i reprezentatywne prébki tych materiatow.

3. Sprzt
3.1.  Ogodlne wymagania dotysee sprztu
Ogo6lne wymagania dotysee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonywania podbudowy

Wykonawca przyspuj acy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powimtaza sie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
a)mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewgiwytworzenie jednorodnej mieszanki o
wilgotnaosci optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych deszgania. W miejscach trudno dgstych powinny b§ stosowane zagzczarki
pltytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, lub innyspaakceptowany przez Inspektora Nadzoru w miejscu nigadogh dla walczykéw.

4, Transport

4.1.  Ogoblne wymagania dotygee transportu

Ogo6lne wymagania dotyaeze transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 4. Réazijow transportu musi Byzaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

4.2.  Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materjat
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatow powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5.  Wykonanie robot
5.1.  Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogo6lne wymagania dotysee wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 5.

5.2.  Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Przygotowanie podia
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Jezeli podiaze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny dgne usunite wg zasad zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Podbudowa powinna Bywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentaé€jrojektova.
Uksztattowanie podbudowy powinno odbyiak wg wczéniej przygotowanych i odpowiednio zamocowanych linek.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowadmzywa uziarnienia i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszankach stacjonarnych
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczri zapewnienia jednorodéa materiatu nie dopuszcza; siytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegollnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodiltop@vinna by transportowana na miejsce wbudowania w sposéb
przeciwdziatajcy segregacji i nadmiernymi wysychaniu.

5.2.3. Rozkiadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétictakiej, aby jej ostateczna gruféopo zagszczeniu byka rowna gruba
projektowanej. Warstwa podbudowy powinna¢ bpziazona w sposéb zapewniafy oshgniccie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych.
Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna jest jego segregacja, powiytnprzed zagszczeniem zagpione materiatem o odpowiednich ddawosciach.
5.2.4. Zagszczenie mieszanki

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naie przystpi¢ do jej zagszczenia przez watowanie. Walowanie powinno guusta
stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni, albo od dolnej do gornejdaigwzy podbudowie o spadku jednostronnym.
Jakiekolwiek nieréwngei lub zagtbienia powstate w czasie zggczenia powinny ywyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usunicie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niegmsgch dla walcow podbudowa powinnaélmag:szczona zagszczarkami
ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inspekt@dzoru. Wilgotn& kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna
wilgotnosci optymalnej okrédonej wg normalnej préby Proctora zgodnie z npRPiIN-88/B-04481 (metoda I1). Zeli materiat zostat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldeilgotnos¢ materiatu jest rsza od optymalnej, materiatl powinienctgwilzony wodh i
réwnomiernie wymieszany. Wilgotdd przy zagszczaniu powinna kiyw przedziale umdiwiaj acym prawidtowe zagszczenie warstwy.

Zageszczenie nalg/ kontynuowa& do osagniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszega hj0 wedtug normalnej préby Proctora zgodnie z
normg PN-88/B-04481 (metoda Il) lub wg BN-64/8931-02 jako stosunek modutu odksztakdéniego k& do pierwotnego Ei, ktéry powinien byie wickszy
niz 2,2.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagoniem nasipnej warstwy, powinna liyutrzymywana w dobrym stanie.zéd Wykonawca hdzie wykorzystywal, za
zgod Inspektora Nadzoru, gotavpodbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniklych z niewitsiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. Kontrola jakosci robo6t
6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot
Ogo6lne wymagania dotysee kontroli jakdci rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdértzadania kruszyw i przestatmivyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru. Badania te powinny
obejmowa wszystkie wiaciwosci kruszyw okrélonych w punkcie 2.3 niniejszej ST.
6.3.  Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

WyszczegOdlnienie bada Czestotliwos¢ bada

Minimalna liczba bad@ana Maksymalna powierzchnia podby-
dziennej dziatce roboczej dowy przypadaijca na jedno badanje
(m’)

Uziarnienie mieszanki 2 600
Wilgotnos¢ mieszanki

Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10 000°m

Badanie wtéciwosci kruszywa wg dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3. Probkizyapmbierd w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej
zagszczeniem. Wyniki badapowinny by na biegaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.3. Wilgotné¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda ), z tolerah@fbo
-20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17.
6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
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Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jestliesne wzgedu na gruboziarniste
kruszywo, kontraj zag:szczenia naley oprzé na metodzie obgien plytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziejzmiaz na 5000 fy lub wedtug zalede
Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena& za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modupd& pierwotnego modutu odksztalcenia
Ei jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

<272

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3. Prébki do baflgpelnych powinny b§ pobierane przez
Wykonawe w sposéb losowy w obecfm Inspektora Nadzoru.

6.4. Pomiary cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Wyszczegolnienie bada pomiardw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

Szeroké¢ podbudowy 10razy na 1l km

Rownai¢ podiwzna w sposob eigly planografem albo co 20 mdata kadym pasie
ruchu

ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne*- 10 razy na 1 km

Rzgdne wysokéciowe Co 100m

Uksztaltowanie osi w planie*- Co 100m

Grubad¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nadkej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 f
Przed odbiorem: w 3 pkt, lecz nie rzadziej @iz na 2000 fm

Nosnaos¢ podbudowy: - modut co najmniej w dwoéch przekrojach nazkie 1000 m

odksztalcenia

- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomycl

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mige r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraxnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokgi warstwy wyej lezacej, o co najmniej 25 cm lub o waftonvskazan
w dokumentacji projektowe;j .

6.4.3. Réwna¢ podbudowy

Nierownaci podiwzne podbudowy naky mierzy 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nierownaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinégdydne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, +0 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto
O$ podbudowy w planie nie mie byt przesunita w stosunku do osi projektowanej aegj niz + 5 cm.

6.4.7. Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%,
- dla podbudowy zasadniczej = 10%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 powiniert lzgodny z podanym w tabl. 3, Wgie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z
podanym w tabl. 3.
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Tablica 3. Cechy podbudoy

Podbudowa z

Wymagane cechy podbudowy

kruszywa o

Wskaznik zag:sz-

Maksymalne ugicie spezyste pod

Minimalny modut odksztatcenia mierzon

y

wskazniku Wy nie czenia § nie kotem, mm plyta o $rednicy 30 cm, MPa

mniejszym nt, % mniejszy nk 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego obaienig
obcigzenia § Eo

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjcksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny Bynaprawione przez spulchnienie lub
zerwanie do gbokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtOrnie gszrzone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej waestivy |

niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerébigorojektowanej o wdcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonvejjlezacym, to Wykonawca
powinien na wtasny koszt poszetzyodbudow przez spulchnienie warstwy na pegiruba¢ do potowy szerokiei pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne

zag:szczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubdé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztgm grubéci, Wykonawca wykona napravwpodbudowy. Powierzchnie powinnybgaprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiedgicbokas¢, zgodnie z decyajInspektora Nadzoru, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyréwnane i ponownie zggzczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tycmeasipt ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewlasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie robotyediezlnlo zapewnienia wymaganegnasci, zalecone
przez Inspektora Nadzoru.
Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdyemanndnosci podbudowy wynikto z niewkgiwego wykonania robét
przez Wykonawe podbudowy.

7. Obmiar rob6t

7.1.

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne wymagania dotysee obmiaru podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" punkt 7.

7.2.

Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest 1 m (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizpwaeehanicznie.

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Ogdlne wymagania dotygeze odbioru rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST, Dokumenjdejojektows i poleceniami Inspektora Nadzoruzéé wszystkie badania i pomiary z zachowaniem

tolerancji wg pkt'u 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatngci

9.1.

Ogolne zasady dotygze podstawy ptatrigi robot

Ogo6lne wymagania dotysee podstawy ptatrigi podano ST D.00.00.00 ,Wymagania og6lne" punkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 mi wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mectiamiaky przyjmowa zgodnie z obmiarem robét i ocen
jakosci wykonanych robét
na podstawie wynikow pomiaréw i badeboratoryjnych.

Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i 0znakowanie prowadzonych robdét,

przygotowanie podiaa,
zakup materiatow,
transport materiatow,

przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recegbstarczenie na miejsce wbudowania,
roztozenie zgodnie z zakom grubdcia, szerokécia i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,

zag:szczenie warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w ST,
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- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirmanieczyszczeobcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunaisaego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi

S PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieahdigiosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormetod, bezpo-
sredni

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirzanieczyszczeorga-
nicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirgarki metod bromowg

PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkiemowego

PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpathrawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczaieralngci w bebnie Los Angeles

PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania
techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzdnogowychZwir i
mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzdnogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzdnogowych. Piasek

PN-EN Cement - Cgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczace cemen

197-1:2002
téw powszechnegozytku.

PN-B-23006 Kruszywa lekkie - Cg¢ 1: Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkiej
zaprawy.

PN-EN Wapno budowlane - @& 1: Definicje, wymagania i kryteria zgodsui.

459-1:2003

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizoghrmechanicznie

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia ezthia kamiennego

PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane doieehni drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie waki&a piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztataemiaerzchni podat-

nych i podtaa przez obeaizenie ptyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowsmonawierzchni planografem i kat
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych ugiciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych, IBDiM- Warszawa 199



D.04.06.01
PODBUDOWA Z BETONU CEMENTOWE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjsyymagania dotyee wykonania i odbioru robét zggianych z wykonywaniem podbudowy z
betonu cementowego w zyzku z rozbudow drogi gminnej Przebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”..

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyegmemiu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem i odbiorem podbudowy z betonu
cementowego pod nawierzchnilepszon drég i ulic o ruchu eizkim oraz podbudéw pod nawierzchmiarkingéw, placéw postojowych itp.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
1.4.1. Podbudowa - dolna e& nawierzchni staca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie.
1.4.2. Podbudowa z betonu cementowego - warstwaszagonej mieszanki betonowej, ktéra pagsicciu wytrzymatdci nasciskanie odpowiadagej
klasie betonu B 15 (lub wyikowo wyzszej), stanowi fragment &oej czsci nawierzchni, skacy do przenoszenia olagen od ruchu na podie.
1.4.3. Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy (np. betonu klasy B 15 przy = 15 MPaj}/ajkey wytrzymaldé gwarantowan betonu ().
1.4.4. Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich skladnikdiych do wykonania betonu przed zagczeniem.
1.4.5. Szczelina skurczowa petna - szczelina deelptyty betonowe na catej grudedi umazliwiajaca tylko kurczenie siptyt.
1.4.6. Szczelina skurczowa pozorna - szczelina de&ptyty betonowe w g#ci gérnej przekroju poprzecznego.
1.4.7. Masa zalewowa na g@o - mieszanina skladgija s¢ z asfaltu drogowego, modyfikowanego dodatkiem kauczukuzymbc syntetycznych,
wypetniaczy i innych dodatkéw uszlachetai@jch, przeznaczona do wypetniania szczelin nawierzchni naaor
1.4.8. Masa zalewowa na zimno - mieszaninavic syntetycznych jedno- lub dwusktadnikowych, zawigrajkonieczne dodatki uszlachetatg i
wypetniapce, przeznaczona do wypetniania szczelin na zimno.
1.4.9. Wkiadki uszczelniajce do szczelin - elastyczne profile zamkaiub otwarte, zwykle wykonane z tworzywa sztucznego, wciskarezelgy w celu
jej uszczelnienia.
1.4.10. Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca grunty niespoiste, ollena wg wzoru U =g : di, gdzie d - srednica oczek sita, przez ktore
przechodzi 60% gruntuj,d srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu.
1.4.11. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne" [1] pkt 1.4.
1.4.12. 1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Og6lne wymagania dotygeze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW
Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ddlolet'2.

2.2. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT
2.2.1. Zgodna¢ materiatdbw z dokumentacprojektow i aprobad techniczim

Materiaty do wykonania podbudowy z betonu cementowego powinhgdndne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST oraz z agrobat
techniczn IBDIM.
2.2.2. Cement

Do produkcji mieszanki betonowej najestosowd cementy odpowiadage wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [8] klasy 32,5: cement portlandzki
CEM I, mieszany CEM II, hutniczy CEM Il lub inne zaakceptowane przez Inspektora
2.2.3. Kruszywo

Do wytwarzania mieszanki betonowej nalestosowd kruszywo mineralne naturalne, grys z otoczakéw lub surowca skalnegojkouszuzla
wielkopiecowego kawatkowego oraz mieszanki tych kruszyw.

Uziarnienie kruszywa wchodeego w sktad mieszanki betonowej powinné tak dobrane, aby mieszanka ta wykazywata maksynsaktzelnéc
i urabialn@¢ przy minimalnym zayciu cementu i wody.

Wiasciwosci kruszywa oraz ich cechy fizyczne i chemiczne powinny odpowiagtenaganiom okrdonym w PN-S-96014:1997 [10].
2.2.4. Woda

Do wytwarzania mieszanki betonowej i pghacji podbudowy naky uzywac wody okrélonej w PN-S-96014:1997 [10].

Bez bada laboratoryjnych mena stosowawodociagowa wodk pitna.
2.2.5. Domieszki do betonu

W celu zmiany warunkéw wkania i twardnienia, poprawy wigiwosci betonu i mieszanki betonowej oraz ograniczenia zag@itementu mog
by¢ stosowane domieszki wedtug PN-EN 934-2:1999 [9].

Przy wyborze domieszki natg uwzgkdnic¢ jej zgodnd¢ z cementem. Zalecagsivykona badanie zgodrici w laboratorium oraz sprawdzna
odcinku prébnym.
2.2.6. Zalewa drogowa lub wkiadki uszczelnie¢ w szczelinach

Do wypetnienia szczelin w podbudowie betonowej iakiosowa specjalne masy zalewowe, wbudowywane naagoliub na zimno, wzgtinie
wktadki uszczelniajce, posiadage aprobattechniczr IBDIM.
2.2.7. Stal zbrojeniowa

W przypadku przewidywania zbrojenia ptyt betonowych, stal zbrojeniowanpavodpowiada wymaganiom okrdonym w PN-S-96014:1997
[10].
2.2.8. Materiaty do piedgnacji podbudowy

Do piekgnacjiswiezo utozonej podbudowy z betonu cementowego haktosowa:
- preparaty powlokowe,
- folie z tworzyw sztucznych.



Dopuszcza gipielegnacg warstwy piasku naturalnego, bez zanieczysaaaganicznych lub warsawwtokniny o grubdci, przy obcazeniu 2 kPa,
€O hajmniej 5 mm, utrzymywanej w stanie wilgotnym przez zraszanig.wod
2.2.9.Beton

Zawartg¢ cementu w 1 m zagzczonej mieszanki betonowej nie powinna przekia2s8 kg.

Konsystencja mieszanki betonowej powinna by najmniej gstoplastyczna. W podbudowie nafestosowa beton o wytrzymakei
odpowiadajcej klasie B 15. W przypadkach szczegélnych dopuszezasiowanie betonu o klasie #ggej. Nasikliwos¢ betonu nie powinna
przekracz& 7% (m/m).

Srednia wytrzymatéé nasciskanie probek zamtanych, badanych zgodnie z PN-S- 96014:1997 [10], nie powirinabigjsza ni 80% wartgci
sredniej wytrzymatéci probek niezamianych.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
Og0dlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne" [1] pkt 3.

3.2. SPRZET STOSOWANY DO WYKONANIA ROBOT
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu cementowego powinien w§lskzaazliwoscia korzystania z nagbujacego
spratu:
- wytwadrni stacjonarnej typu agtego do wytwarzania mieszanki betonowej lub odpowiedniej weikmetoniarek,
- przewanych zbiornikéw na wogl
- ukladarek albo rowniarek do rozktadania mieszanki betonowej,
- mechanicznych listw wibracyjnych do zggczania mieszanki betonowej,
- walcow wibracyjnych, zagszczarek ptytowych, matych walcéw wibracyjnych, m.in. doggagzania w miejscach trudno dgstych.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" [1] pkt 4.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW
Materiaty sypkie, stal, domieszki rama przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaajh je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Cement luzem naky przewozt cementowozami, natomiast workowanyzma przewoz dowolnymisrodkami transportu, w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem.
Masy zalewowe, wkiadki uszczelriag, materiaty do piegnacji naleéy dostarczé zgodnie z warunkami podanymi w aprobatach technicznych
lub ustaleniach producentow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" [1]pkt 5.
5.2. ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Konstrukcja i sposéb wykonania rob6t powinny lzgodne z dokumentagcprojektows i SST. W przypadku braku wystarczajch danych mma
korzyst& z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanycladczniku 1. Podstawowe czynsad przy wykonywaniu robét obejmuyj
roboty przygotowawcze,
wykonanie podbudowy,
pielegnacg podbudowy,
roboty wykaiczeniowe.

N

5.3. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
5.3.1. Wstepne roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskdaspektora:
- ustalt lokalizacg terenu robét,
- przeprowadd obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdtowego wytyczenia robét oraz ustalenia danych wginigch,
- usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogfiatize
Zaleca s korzystanie z ustateST D-01.00.00 [2] w zakresie niezinym do wykonania robét przygotowawczych
5.3.2. Przygotowanie podia

Grunty na podige powinny by jednorodne i zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkamapania.

Koryto pod podbudownalezy wykona wedtug ustalé dokumentacji projektowej, zgodnie z wymaganiami ST D-04.01.01 [4].

Ewentualne wykonanie robd4t ziemnych powinno odpowiadamaganiom ST D- 02.00.00 [3].

Rze¢dne podiga nie powinny mi& w stosunku do rddnych projektowanych, odchyleviekszych ni + 2 cm.

Wskaznik zag:szczenia gruntu powinien wynégwg PN-S-96014:1997 [10]):

a) w goérnej warstwie do gbokasci 20 cm - co najmniej 103% zeggczania uzyskanego w laboratorium metbidib I,
b) w warstwie niszej do gibokasci 50 cm - co najmniej 100% zegyczenia uzyskanego jak iy,
¢) w nasypach wiszych ni 50 cm: w warstwie dolnej pargj 50 cm - co najmniej 95% zeggczenia uzyskanego jak %ey.

W przypadku wysipowania w podiou gruntdw piaszczystych réwnouziarnionych (o wshlau rdznoziarnistdci nie wickszym ni 5) naley je
doziarnt albo ulepsz§ cementem lub aktywnymi popiotami lotnymi.

W przypadku drég o nateniu powyej 335 osi obliczeniowych (100 kN) na date pas obliczeniowy, zalecg sizmocnt gorm warstwe podiaza o
grubaci od 10 cm do 20 cm kilkuprocentowym dodatkiem cementu, nigdaled rodzaju gruntu i konstrukcji nawierzchni.

W przypadku gruntow dobrze uziarnionych (o wsiiku réznoziarnistdci wigkszym ni 5), oraz wskaniku piaskowym wgkszym ni 35 i niskiego
poziomu wod gruntowych nie stwarzeggo niebezpiecastwa nadmiernego nawilgocenia gruntu bérgadnio pod nawierzchai dopuszcza siuktadanie
warstwy betonu na gruncie miejscowym po uprzednimariu na nim warstwy ptizgowej o grubéci od 2 cm do 3 cm z bitumowanego piaskuuliru,
albo po utgeniu papy lub folii5.3.3.Warstwa odgczapca



Jeli dokumentacja projektowa przewiduje wykonanie warstwy acrsicej, zapewniaicej dobre odprowadzenie wody na padio
nieprzepuszczalnym, to powinna ona odpowdagigmaganiom ST D-04.02.01 [5].

Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej, to gétihwearstwy odsczajcej powinna wynosi co najmniej 15 cm, a materiat na warstw
odsiczajca powinien by mrozoodporny o wskaiku wodoprzepuszczal&a nie mniejszym i 8 m na dob.

5.4. UKLADANIE MIESZANKI BETONOWEJ
5.4.1. Projektowanie mieszanki betonowej

Ustalenie skiadu mieszanki betonowej powinno odpowiagdanaganiom PN-S- 96014:1997 [10] oraz punktu 2.2.9 niniejszej specyfikacji.

Podczas projektowania sktadu betonu faleykona prébne zaroby w celu sprawdzenia gfavosci mieszanki w zakresie oznaczenia konsystencji,
zawart@ci powietrza i oznaczeniagtcsci.

5.4.2. Warunki przysipienia do robot

Podbudow z betonu cementowego zalecawikonywa: przy temperaturze powietrza od 5°C do 25°C. Dopuszezaysionywanie podbudowy w
temperaturze powietrza powsj 25°C pod warunkiem nieprzekroczenia temperatury mieszanki betonowejg)@0§C. Wykonywanie podbudowy w
temperaturze ponej 5°C dopuszczaespod warunkiem stosowania zabiegow specjalnych, pozwstd) na utrzymanie temperatury mieszanki betonowej
powyzej 5°C przez okres co najmniej 3 dni.

Betonowania nie mama wykonywa podczas opadow deszczu.

5.4.3. Wytwarzanie mieszanki betonowej

Mieszank betonow o skfadzie zawartym w recepcie laboratoryjnej, haleytwarz& w wytworniach betonu, zapewriaych cagtos¢ produkcii i
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnachyd razu transportowana na miejsce wbudowania w sposéb zabezpgiegzagd segregaci
wysychaniem.

5.4.4. Wbudowanie mieszanki betonowej

Whbudowanie mieszanki betonowej w podbudgavalery wykonywa mechanicznie, przy zastosowaniu odpowiedniegoeBprzapewniajcego
réwnomierne rozipenie masy oraz zachowanie jej jednoraano

Dopuszcza gireczne wbudowywanie mieszanki betonowej przy wykonywaniu matych robét, w tym o naeregli ksztaltach powierzchni, po
uzyskaniu zgody Inspektora.

Wbudowanie mieszanki betonowej odbywaza pomog maszyn poruszagych sé po prowadnicach. Prowadnice powinny gk skonstruowane,
aby spelnialy rownoczaeie rok deskowa i dlatego od strony wewtrznej powinny by zabezpieczone przed przyczefrig betonu (np. nattuszczone
olejem mineralnym). Prowadnice powinnyc¢bprzytwierdzone do podia w sposéb unienibwiajacy ich przemieszczanie i zapewni@j ciagtos¢ na
ztaczach. Powierzchnie styku prowadnic z mieszdymtonow musz by¢ gtadkie, czyste i pozbawione resztek stwardniatego betonu.

Ustawienie prowadnic winno byakie, aby zapewniato uzyskanie przez podbudeymaganej niwelety, spadkéw podhych i poprzecznych.

Zdjecie prowadnic me nasipi¢ nie wczéniej niz po uptywie 36 godzin od zakozenia betonowania ptyt w temperaturze otoczenia pephdC, a
przy temperaturze otoczeniasiej - nie wczéiej niz po uptywie 48 godzin. Prowadnice powinnytlzglejmowane bez uszkodzenia wykonanej podbudowy.

Przy stosowaniu deskowanidizgowego (przesuwnego), wbudowywanie mieszanki betonowej dokorwjekkidarlk mechaniczsy ktéra
przesuwapc sk formuje ptyt podbudowy, ograniczag ja z boku deskowaniesilizgowym, bez stosowania prowadnic.

5.4.5. Zbrojenie piyt

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje zbrojenie ptyt w przypadkach spodziewanychmoen@enych osiadapodiaza (np. na nasypach przy
mostach, wiaduktach, nad przepustami lub wykopami kanalizacyjnymiztdeszczenie, diugoi, srednice i rodzaje stali powinny bggodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej i punktu 2.2.7 niniejszej specyfikacji.

5.4.6. Zageszczanie mieszanki betonowej

Do zag:szczania mieszanki betonowej w podbudowie zyadtosowa odpowiednie mechaniczne wdzenia wibracyjne, zapewniag jednolite jej
zagszczenie.

Powierzchnia warstwy zagzczonej powinna mégednolit tekstue i potysk, a grube ziarna kruszywa powinny lwidoczne lub powinny znajdowwa
si¢ bezpdrednio pod powierzchai
5.4.7. Szczeliny

Szczeliny powinny by wykonane zgodnie z dokumentagpjrojektows, dziehc podbudow na ptyty kwadratowe lub prostgice. Jéli dokumentacja
projektowa nie ustala inaczej, to stosunek ddagptyt do ich szerokgi nie powinien by wigkszy niz 1,5 : 1.

W podbudowie wykonuje sitylko szczeliny skurczowe petne i pozorngliJdokumentacja projektowa przewiduje wypetnienie spoin zalewami na
goraco lub masami na zimno, to sposob wykonania wypetnienia powinien odpéwistdieniom ST D- 05.03.04a [7], a w przypadku stosowania wktadek
uszczelniajcych - ustaleniom producentéw lub aprobat technicznych.

Szczeliny skurczowe petne ngjewykonywa na catej grubgei ptyty w miejscach ustalonych w dokumentaciji projektowej oraz dodatkowo w
bezpdrednim asiedztwie przepustdéw oraz ¢dzy odcinkami betonowania,sjeprzerwa w betonowaniu trwata diej niz 1 godzir.

Szczeliny skurczowe pozorne natevykonywa przez nacinanie stwardnialego betonu tarczowymi pitami mechanicznymgtuikgici 1/3 1/4
grubaci piyty.

Szczeliny konstrukcyjne nate wykona na catej grubgei ptyty w miejscach pakzer podbudowy z elementami infrastruktury drogowej (kyamiki,
studzienki, korytka itp.).

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje przykrycie podbudowy warstwaniegzanek mineralno-asfaltowych to szczeliny, sze@lazd 3 mm do
5 mm po pierwszym nagiu betonu na ghokas¢ okoto 35% grubgci piyty, nalely pozostawt bez poszerzania ich i wypetniania zadew

5.5. PIELEGNACJA PODBUDOWY

Bezparednio po zagszczeniu naliey swiezy beton zabezpiecéyprzed wyparowaniem wody przez pokrycie jego powierzchni materiatami wedtug
punktu 2.2.8. Naley to wykon& przed uptywem 90 min od chwili zakezenia zagszczania.

W przypadku pielgnacji podbudowy wilgotpwarstwg piasku lub grubej widkniny natg utrzymywa ja w stanie wilgotnym w czasie od siedmiu do
dzieskciu dni. W przypadku gdy temperatura powietrza jest peyg5°C pie¢gnacg nalery przedhiy¢ do 14 dni.

Stosowanie innyclrodkéw do pietgnacji podbudowy wymaga kdorazowej zgody Inspektora.

5.6ROBOTY WYKO NCZENIOWE
Roboty wykaczeniowe powinny byzgodne z dokumentagprojektows i SST. Do robdt wykficzeniowych nales prace zwizane z dostosowaniem
wykonanych robo6t do istniggych warunkow terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth, np. parkandw, ogrodizenawierzchni, chodnikéw, kramikow itp.,
- niezkedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robfltmoosci, tj. krzewdw, ew. drzew,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.



5.7ZASADY UKELADANIA NA PODBUDOWIE Z BETONU CEMENTOWEGO NAS TEPNEJ WARSTWY NAWIERZCHNI
Nastpn warstwe nawierzchni ména uktada po osiagnieciu przez beton podbudowy co najmniej 60% projektowanej wytrzyiciatecz nie
wczesniej niz po siedmiu dniach twardnienia podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.10GOLNE ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" [1] pkt 6.

6.2BADANIA PRZED PRZYST APIENIEM DO ROBOT
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (aprobaty techmerpikaty zgodngci,
deklaracje zgodrioi, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),
- wykona® badania wiéciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania rob6t, dane w pkcie 2,
- sprawdzt cechy zewgtrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptacji.

6.3BADANIA W CZASIE ROBOT | BADANIA ODBIORCZE
Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiardw, ktore naley wykona podaje tablica 1.
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw
Lp. Wyszczego6lnienie bada pomiaréw

Czstotliwos¢ bada Wartadsci dopuszczalne

2 3 4

Badania kwalifikacyjne: sprawdzenie raz na etapie projektowania sktadu| wg pktu 2i5
materiatéw, ustalenie sktadu mieszanki | mieszanki i przy kadej zmianie
materiatu

2 Badania w czasie robot

- rzedne podida gruntowego na 0,1 diugéci odbieranego odcinka] wg 5.3.2

- zag:szczenie podia gruntowego w 3 przekrojach na kalej dziatce wg 5.3.2
robo-
2 3 4
- konsystencja mieszanki betonowej 2 razy w czasie zmiany wg 2.2.9
roboczej
- wytrzymatai¢ betonu ndciskanie raz dziennie wg 2.2.9
- zgodnd¢ utozenia zbrojenia 1/5 liczby piyt wg dokumentacji
projektowej

Badania odbiorcze po wykonaniu
podbudowy
- grubai¢ podbudowy

- nasikliwo$¢ betonu w podbudowie

raz na kade 2000 m dtugii
odbieranego

odcinka

odchytka grubéci £ 1 cm,

nasakliwo$¢ wg
PN-S96014:1997 [10] i pki
2.2.9

- mrozoodporn& betonu w podbudow

na prébkach badanej
nasikliwosci

wg PN-S-96014 :1997 [10]

- szeroké¢ podbudowy

10 razy na 1 km

odchytka szerokii £ 5 cm

- rébwnas¢ w przekroju poprzecznym

10 razy na 1 km i w punkta
gtéwnych tukéw poziomych

przeiwity migdzy tat a
powierzchni < 12 mm

- spadki poprzeczne

jw.

odchylenia + 0,5% spadkow
zaprojektowanych

- rzgdne wysokéciowe podbudowy

na 0,1 dtugéci odbieranego
odcinka podbudowy

odchylenie £ 10 mm od
rzednych zaproj ektowanyq

>

- réwnas¢ podbudowy w profilu po-
dtuznym (badania planografem lu
tata 4-metrowy)

w dzieskciu miejscach na
kazde 1000 m dtugii
odcinka

nieréwndci < 12 mm

- wytrzymatai¢ betonu w podbudowie
(metod, nieniszcaca lub na préb-
kach wycgtych)

w trzech losowo wybranych
miejscach na kalym
kilometrze

wg PN-S-96014 :1997 [10]

- uksztattowanie osi w planie

co 25 m i punktach gtéwnyq
tuku dla autostrad i drég ek|
presowych i co 100 m dla
pozostatych drog

odchylenie od osi
zaprojektowanej < 3 cm dla
autostrad i drog eks-
presowych i 5 cm dla
pozostatych drég

2 3 4
- rozmieszczenie i wypetnienie szcze w dwdch miejscach losowo ogledziny zgodnéci z
wybranych na kade 2000 m dokumentagj projektowa

dtugdsci odcinka




7. OBMIAR ROBOT

7.1.  OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" [1]
pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostl obmiarovg jest m (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" [1]
pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i
wymaganiami Inspektora,deli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daligivepaytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU
ODBIOROWI ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU PODLEGAXA:
- przygotowanie podtm,
- ew. wykonanie warstwy odszajacej.
Odbiér tych robot powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" [1] oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne" [1] pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania 1 m podbudowy z betonu cementowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- przygotowanie podtm,
- dostarczenie materiatow i spta,
- wykonanie podbudowy z betonu cementowego wedtug wymsigecyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu.

9.3. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH
Cena wykonania robo6t olédlenych niniejsz ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, aleanprzekazywane Zamawiagemu i § usuwane po wykonaniu robot
podstawowych,
- prace towarzysce, ktore g niezlzdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodepygzenig robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggzczaniem podia

5. D-04.02.01 Warstwy odszajce i odcinaice
D-05.03.04 Nawierzchnia betonowa
D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchni toba cementowego
10.2. POLSKIE NORMY
8. PN-EN 197-1: 2002 Cement. &2 I: Skiad, wymagania i kryteria zgod§td
dotyczice cementu powszechnegaytku
9. PN-EN 934-2: 1999 Domieszki do betonu, zaprawyczyau. Domieszki do
betonu. Definicje i wymagania
10. PN-S-96014:1997 Drogi samochodowe i lotniskowe.lRiddwa z betonu

cementowego pod nawierzchnilepszon. Wymagania i badania

10.3. INNE DOKUMENTY
11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych.
GDDP - IBDiM, Warszawa 2001

ZAL ACZNIK 1

ZASADY WYKONYWANIA PODBUDOWY Z BETONU CEMENTOWEGO
(wg [10], [11]. W. Bxbski: Maty poradnik drogowca, WKit. 1974 i E. Skaldawski: Podbudowy nawierzchni drogowych, Y8KB, S. Rolla: Kontrola
techniczno-ekonomiczna rob6t drogowych, WKit. 1967)

1.1. CECHY PODBUDOWY

Podbudowa z betonu cementowego aalio konstrukcji sztywnych. Ziarna kruszywa po azeiniu cementu i stwardnieniu betorauak silnie ze
soky spojoneze ichzadne wzajemne przesgoia nie 8 mazliwe. W zwiazku z tym, podbudowa z betonu cementowego rozkiadéecie na die
powierzchnie i mge by stosowana na stabszym, o matejmsci podiazu.

Podbudow z betonu cementowego stosuje aivykle do wykonania warstwy (lub warstw)smgch nawierzchni o ruchueggkim oraz przy
wykonywaniu podbudéw pod nawierzchmmiarkingéw i placoéw postojowych.



1.2. GRUBOSC PODBUDOWY

Orientacyjr, gruba¢ podbudowy z betonu cementowego, przyjmujezaiykle 10m 25 cm, np. na podiol niewysadzinowym, dla ruchu lekkiego
10 cm, ruchudredniego 12 cm, ruchuggkiego 15 cm, a na podta wysadzinowym, dla ruchu lekkiego 15 cm, ruéhedniego 20 cm, ruchuegikiego 25
cm.

1.3. KLASA BETONU

W podbudowie zalecaesstosowa beton o wytrzymakzi odpowiadajcej klasie B 15, a w przypadkach szczegdélnychmastosowabeton o
klasie wyzszej, np. B 20, B 25.

Mieszank betonoww wytwarza s¢ z kruszywa naturalnego, tamanego kamiennegalowego lub mieszaniny tych rodzajow kruszyw, cementu i
wody. Sktad mieszanki betonowej naoby¢ rézny w da¢ szerokich granicach, zalde od rodzaju kruszywa, klasy cemen#adanej konsystencji.

Orientacyjny skiad mieszanki betonowej klasy B 15 na podbgdawkonsystencji ggtoplastyczne;j
Rodzaj materiatu Jednostka Zawartgé w 1 n?
mie

szanki betonowej

Cement portlandzki klasy 32 t 0,23m 0,35
Kruszywo m’ 0,70m 1,30
Woda m? 0,15m 0,25

1.4. SZCZELINY W PODBUDOWIE

Szczeliny powinny dzietipodbudow na ptyty kwadratowe lub prostgtkhe. Stosunek diugoi ptyt do ich szerok&i nie powinien by wigkszy niz
1,5: 1. Odsip miedzy szczelinami mae wynost 5m 6 m, z tymze midzy szczelinami poprzecznymi nie powiniert lyickszy niz 6 m.

W podbudowie betonowej wykonujezgylko szczeliny skurczowe petne i szczeliny skurczowe pozorne. Peindirszskerczowe wykonuje si
na stykuswiezo uktadanych piyt z ptytami jupoprzednio wykonanymi, szczeliny skurczowe pozorne - garyiptytami uktadanymi w tym samym czasie.
Moga wyskpowa tez szczeliny konstrukcyjne, wykonywane na catej wysekprzekroju ptyty w miejscach pgizen podbudowy z elementami infra-
struktury drogowej, takimi jak: kragniki, studzienki kanalizacyjne, telefoniczne lub energetyczne. W osi podiyisterszej i 6 m wykonuje si zwykle
szczelir podiwzna.

Przy przewidywanym przykryciu podbudowy asfaltomarstw scieralrg nie zaleca giwypenia szczelin maszalewows, gdyz rozmikna one w
czasie rozkladania mieszanki asfaltowej jezdni i zastsakodzone juw czasie watowania warstwy.

Przyktady konstrukcji szczelin przedstawiono na rysunku 1.1.

1.5. UKLADANIE WARSTWY SCIERALNEJ NAWIERZCHNI NA PODBUDOWIE

Na podbudowie z betonu cementowego ngjej uklada sj warstwe $cieralry z mieszanek mineralno-asfaltowych oraz stosgjeiskiedy talkg
warstwe z betonu cementowedo.

Warstwe scieralrp mozna ukladd po osignicciu przez beton podbudowy co hajmniej 60 % projektowanej wytrzyigialecz nie wczéniej niz po
siedmiu dniach twardnienia podbudowy.

Powierzchnia betonu podbudowy meomie drobne nieréwnézi, zapewniajce dobyg przyczepnéé do asfaltowej warstwy jezdnej. W celu
zabezpieczenia asfaltowej warstwy jezdnej przgéupiem nad szczelinami podbudowy, zalegasgsowa niezbyt diugie ptyty betonowe (np. 56 m) i
gruba¢ warstwy jezdnej co najmniej 8 cm.

Jesli szczeliny w podbudowie wypetniono zalgwio istnieje maliwos¢ pekania péniej utazonej asfaltowej warstwicieralnej. Mana temu
cze$ciowo zapobiec np. smaagj podbudow wapnem gaszonym lub uktadgj pasek papy na szergkopo 15 cm z kadej strony szczeliny.



D.06.01.01
UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP | ROWOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zywdanych z przeciwerozyjnym umochieniem

powierzchniowym skarp i rowéw w zg#ku z rozbudow drogi gminneprzebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakaywaygmaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z trwalym powierzchniowym umocnieniem skarp i rowow
nastpujacymi sposobami:

. plantowanie skarp i dna wykopow wykonywanych mechanicznie w gr. kat. I-1ll

. humusowanie skarp z obsianiem przy gddobumusu do 10 cm
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ro6w - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2. Ziemia urodzajna (humus)- ziemia rglinna zawierajca co najmniej 2% g#ci organicznych.

1.4.3. Humusowanie- zespot czynrngei przygotowugcych powierzchri gruntu do obudowy glinnej, obejmujacy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie
ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i gkagzeniem.

1.4.4. Moletowanie - proces umdiwiajacy dog:szczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, przeprowadzany pprzac walca o odpowiednio uksztattowanej
powierzchni.

1.4.5. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna warstwa na powierzchni skarp, wykonana z ptynnych osddi@kowych, emulsji bitumicznych lub lateksowych,
biowtokniny i geosyntetykow, dofaie zabezpieczaga przed erozjpowierzchniow do czasu przegia tej funkcji przez okrywroslinna.

1.4.6. Ramka Webera- ramka o boku 50 cm, podzielona drutem ytka na 100 kwadratéw, kay o powierzchni 25 cfndo okrélania procentowego udziatu
gatunkow rélin, po obsianiu.

1.4.7. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymaagdiize" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotygee robdét

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 1.5.
2. Materiaty

2.1.  Ogo6lne wymagania dotygze materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania qudl@e"
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i rowovetyhji niniejszy ST %
- ziemia urodzajna,
- nasiona traw oraz ¢tin motylkowatych,

2.3.  Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinng ljilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm
oraz wolna od zanieczyszcezebcych.

W przypadkach waipliwych Kierownik Projektu mge zlecé wykonanie badaw celu stwierdzenia,e ziemia urodzajna odpowiada rgsijacym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartd¢ fosforu (ROs) > 20 mg/n,

c) zawartd¢ potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasowd¢ pH >5,5.

2.4, Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw nakgy dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalegasgisowa mieszanki traw o drobnymgsgtym ukorzenieniu,
spetniajace wymagania PN-R- 65023:1999 i PN-B-12074:1998.

2.5. Do nawaenia traw naley stosowé nawozy mineralne.



3. Sprzet
3.1.  Ogdlne wymagania dotysee sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przysgpuj acy do wykonania umochienia skarp powinien wykegia mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
. rowniarek,

. ew. walcéw gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,

. ubijakow o ecznym prowadzeniu,

* cysterny z wodl pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4, Transport
4.1.  Ogdlne wymagania dotygee transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2.  Transport materiatow

Nasiona traw mmna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieazajych je przed zawilgoceniem.
Ew. inne materiaty mma przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieaegth je przed uszkodzeniami.
5. Wykonanie robot

5.1.  Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gornej kraszi skarpy do jej dolnej krasdzi. Warstwa ziemi urodzajnej powinngga¢ poza gora krawedz
skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubai¢ pokrycia ziemi urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu. w zalaosci od gruntu wysipujacego na powierzchni
skarpy. W celu lepszego pawania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem. na powierzchni skarpyynaigkonywa: rowki poziome lub poddem 30 do 45 o
gtebokdsci od 3 do 5 cm. w odgbach co 0.5 do 1.0 m. Utona warstwe ziemi urodzajnej nafey zagrabé (pobronowa) i lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub
mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie teawoslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowow poprzez obsianie nasionami tédiw inatylkowatych polega na:

wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:
humusowanie (patrz pkt 5.2). lub.

wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadaiskowymi za pomagosprztu agrouprawowego. aby uzyskeawartd¢ czgsci organicznych warstwy co
najmniej 1%.

obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traglinrmotylkowatych i
22

bylin w ilosci od 18 g/m do 30 g/m . dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzajugpadstawy oraz pochylenia skarp).
naniesieniu na obsiampowierzchng tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkt 5.4) metodiczowania lub hydromulczowania.

W okresach posusznych nafesystematycznie zraszaoda obsiane powierzchnie. 5.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna dmia zabezpiecza przed erppowierzchniow do czasu przegia tej funkcji przez okrywroslinna.

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna zadoy¢ wykonana z biowiokniny, geosyntetykdw, z plynnych osadéiekowych, emulsji bitumicznych lub
lateksowych np. metadnulczowania lub hydromulczowania.

Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzglgniintusciotki (np. sieczki, strgyn, trocin, substratu torfu) z lepiszczem (np. emulsifaltows) w celu
ochrony przed wysychaniem i ergzjv ilosci od 0,03 do 0,05 kg/Mm

Zaleca si wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej na wyprofilopghnskarpach, ktére jeszcze w stanie surowym powinmtynigzwiocznie
zabezpieczone przed ergziMtasciwe umocnienie skarp, przewidziane w dokumentacji projektowej, powinfavidonywane w optymalnych terminach
agrotechnicznych.

6. Kontrola jako $ci rob6t
6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 6.

6.2. Kontrola jak@ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakiowykonanych robét i ich zgodici z ST, oraz na sprawdzeniu datyawesci swiadectwa wartéci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw. Po wgeiu roslin, taczna powierzchnia nie pamigtych miejsc nie powinna Bywicksza ni 2% powierzchni obsianej skarpy, a
maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nieiiew przekracza0,2 nf. Na zarénictej powierzchni nie magwystpowa: wyzobienia
erozyjne ani lokalne zsuwy.



7.

7.1

Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2.

Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest:

2

* m (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowdéw umocnionych przez humusowanie z obsianiem

8.

Odbio6r robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8. Roboty gzej@ydionane zgodnie z dokumentgujojektows, ST i
wymaganiami Kierownika Projektu,7eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pazgty

9.

Podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrgi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 9.

Cena wykonania 1m humusowania obejmuje:

*
*
*

*

8.

9.

10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

23.

24.
25.
26.

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,

nabycie, dostarczenie i wbudowanie humusu,

nabycie i dostarczenie oraz wysianie nasion i nawoz6w mineralnych,
zraszanie waglw okresach posusznych,

usuwanie chwastow,

dosianie traw w okresie gwarancyjnym,

1 koszenie na zakozenie robot,

uporzdkowanie terenu,

przeprowadzenie bafld pomiaréw wymaganych w specyfikaciji.

10. Przepisy zwhpzane
PN-B-11104:196
PN-B-11111:1996 Materiaty kamienne. Brukowiec
Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawienzcliogowych Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzchnogowych. Piasek Usdzenia
wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie porghni bio- wtdknin. Wymagania i
badania przy odbiorze Zagospodarowanie pomelionacyVymagania i metody batda
Zaprawy budowlane zwykite
Cement. Cgs¢ |: Sktad, wymagania i kryteria zgodsub dotyczce cementu powszechnego
uzytku
Wyroby powrdnicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
Materiat siewny. Nasiona §bn rolniczych
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan
Drogi samochodowe. Popioty lotne
Cement. Transport i przechowywanie
Beton zwykty
Beton. Czs¢ 1: Wymagania, wigciwosci, produkcja i zgodnig Prefabrykaty budowlane z
betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdwrowisk tramwajowych. Wspoélne
wymagania i badania

Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-B-11113:1996
PN-B-12074:1998

PN-B-12099:1997
PN-B-14501:1990
PN-EN 197-1: 2002

PN-P-85012:1992
PN-R-65023: 1999
PN-S-02205:1998
PN-S-96035:1997
BN-88/6731-08
PN-B-06250
PN-EN 206-1:2003
BN-80/6775-03/01

PN-EN 1340:2004
PN-EN 1340:2004/AC
BN-77/8931-12
PN-B-04481:1988
PN-B-06250:1988
PN-B-04111:1984

Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu Grunty budowlane. Badanie probelatgr

Beton zwykty

Materiaty kamienne. Oznaczeniécieralngci na tarczy Boehmego Prefabrykaty
budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ,ulgarkingdw i torowisk

tramwajowych. Wspo6lne wymagania i badania Prefadgykbudowlane z betonu.

BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

PN-EN 1008:2004

Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingbw i torswitramwajowych. Kraegniki i
obrzeza Woda zarobowa do betonow
Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanyafdbrykaty budowlane z betonu.
Metody pomiaru cech geometrycznych Prefabrykatyoldane z betonu. Elementy

PN-B-06711:1979 26 PN-B-10021:1980 27. BN-80/67268 nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i torowisk tranjaaych. Ptyty chodnikowe

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED),

Transprojekt-Warszawa, 1979.



D.06.03.01

SCINANIE | UZUPEENIANIE POBOCZY
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngps/magania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z uzupetnianiem poboczy gruntowych w
zwiazku z rozbudow drogi gminneprzebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyeemiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z uzupetnianiem poboczy. i obejmuj
* mechaniczngcinanie istniepcego pobocza z gruntu rodzimego.

» umocnienie poboczy gruntowych kruszywem tamanym stab. mech. - warstwa gérnascigralzagszczeniu 15 cm.
1.4.  Okredlenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe- czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymanéa psijazdow. umieszczenia wgdzen bezpieczéstwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych.stta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania materiatu do wykonania uzupetnienia poboczyopetpoza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowrujacymi. odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D.0@0QWymagania
0golne" pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotygee robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogo6lne wymagania dotygze materialdw

Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw. ich pozyskiwania i sktadowania. podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania'qudige
» kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie (zgodnie z ST D.04.04.02)

3. Sprzet

3.1.  Ogdlne wymagania dotysee sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2.  Sprzt do uzupetniania poboczy

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej ST powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- réwniarek do profilowania,

- ladowarek czotowych,

- walcow,

- ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikéw na wog

4, Transport
4.1.  Ogdlne wymagania dotygee transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 4.

4.2.  Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej ST, mima korzysta z dowolnychsrodkéw transportowych przeznaczonych do przewozu kruszywa.
5.  Wykonanie robot

5.1.  Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Uzupetnianie poboczy



Przed przysipieniem do rob6t w terenie Wykonawca jest zolaamny do oznakowania prowadzonych robot zgodnie z projektem organizacii robét na czas
budowy.

Podtaze powinno by wyprofilowane i rowne. Powierzchnia podéopowinna by sucha i czysta.

Rozlazenie kruszywa odfulzie st przy pomocy réwniarki z zachowaniem parametrow (géahicszerokdci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji
Projektowej. Warstwa kruszywa powinnachgziazona w sposéb zapewnialy oshaghiccie wymaganych spadow iganych wysokéciowych.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu pobocza naig przystpi¢ do zagszczenia kruszywa przez walowanie. Rodzajgprdo zagszczania musi kdy
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.cZaggona powierzchnia powinnacywna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji
projektowej, oraz nie posia¢ldladow po przegciu walcéw lub zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wg BN-77/8931-12 powinien wyaasd najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wedtug normalnej préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 6.

6.2. Pomiar cech geometrycznych uzupetnianych poboczgtGtiwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakzeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw uzunianych pobocz

L Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
!

Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
y Rowna¢ podiwzna co50m

ROwna¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z DokumentagjProjektows, z toleranch + 1%.
6.4.2. Roéwna¢ poboczy

Nieréwnaci podiwzne i poprzeczne naig mierzy¢ fata 4-metrovs wg BN-68/8931-04. Maksymalny przeit pod tat, nie mae przekraczals mm.
7. Obmiar robot

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

0Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.

8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgmjojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzorugk wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatndci

9.1.  Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platriai

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrgi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze.

- oznakowanie robot.

- scinanie istniggcego pobocza z gruntu rodzimego.

- dostarczenie materiatu uzupetaizggo.

- roztozenie kruszywa tamanego stab. mech. o grub. 10 cm.

- zagszczenie poboczy.

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w ST.

10. Przepisy zwhzane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

BN-68/8931 -04  Drogi samochodowe. Pomiar ro$anaawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdm@awierzchni drogowych.
Stanistaw Datka. Stanistaw Luszawski: Drogowe rglziémne.

grwdPE
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URZADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE RUCH PIESZYCH
Wstep

1.1. Przedmiot stosowania ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyece wykonania i odbioru rob6t zagdianych z uradzeniami zabezpieczaymi ruch
pieszych w zwizku z rozbudow drogi gminneprzebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyegemiu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét olfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem wdzen zabezpieczagych ruch pieszy zgodnie z
Dokumentacj Projektovs, i obejmug:

* ustawienie bariery ochronnej segmentowej U-12a (typ disktykolorzoétty) z rur stalowych 0 8,0 cm, diugm 2,0 cmih =1,2 cm.

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Ogrodzenia ochronne sztywne przegrody fizyczne sepasgg ruch pieszy od ruchu kotowego wykonane z ksztattownikow stalowycek siatlinkach
nacagowych, ram z ksztattownikdw wypetnionych si@atkzczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznych lub szkia zbrojonego.

Ksztatltowniki - wyroby o statym przekroju poprzecznym w ksztalciezakej figury geometrycznej, dostarczane w odcinkach prostych, stosowane w
konstrukcjach stalowych lub w pgizeniu z innymi materialami budowlanymi.

Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w STO@00.00 ,Wymagania
0golne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyaze robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jé&kavykonania robét oraz za zgodidaobét z
Dokumentacj Projektovs, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
0Ogo6lne wymagania dotysee robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne".

2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw i ich sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania og6lne" punkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu atizer zabezpieczagych ruch pieszy (tj. bariery U-12a - typ olamki, kolorzétty), objetych niniejsa ST,

- stupki metalowe i elementy pmzeniowe,

- prety stalowe,

- prefabrykaty betonowe (bloczki betonowe 0,2x0,2x0,6),
- materiaty do malowania i renowacji powtok malarskich.

2.3. Stlupki metalowe i elementy pokeniowe 2.3.1. Wymiary i najwaiejsze charakterystyki stupkéw

Stupki metalowe ogrodaemozna wykonywa z ocynkowanych rur okgtych, zgodnie z DokumentadProjektova lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Wymiary i najwaniejsze charakterystyki stupkéw vma przyjmowd zgodnie z tabl. 1 do 2.

Tablica 2. Rury stalowe bez szwuwgnione i walcowane na zimno wg -H-7422(

Srednic Grubai¢ Masa Dopuszczalne
a odchytki, %
zewrgtr scianki 1 mrury Srednica Grubas¢
zna

mm mm kg/m zewretrzna | scianki
51,0 od 2,9 do 5,6 od 3,44 do 6,27

54,0 od 2,9 do 8,0 od 3,65 do 9,04

57,0 od 2,9 do 10, od 3,87 do 11,6{+ 1,0 +15
60,3 od 7,1 do 10, od 9,34 do 12,4

63,5 od 7,1 do 10, od 9,90 do 13,2

Za zgod Inspektora Nadzoru nina stosowaporecze zgodne z [47], [49] lub KB8-3.3(5) [48] typ P1 z ptaskownika 50x10 mmebliny, przecigi) i 80x12

mm (pochwyt, stupki); typ 2A z pochwytem z ceownika 80E, stupkami zetwirtika 80 oraz przegiami z rurcp 32x3; typ 2B jak typ 2A lecz z przegami

z katownika 45x45x5 mm; typ 3A z pochwytem z ceownika 80E, stupkami z dwuoikavB0 oraz przeggami z rurp 32x3 oraz typ 3B jak wagj lecz z
przecagami z ktownika 45x45x5 mm. Dlugd segmentéw: dla peczy ze szczeblinami 1,0 m dla pozostatych 2,0 m. Wy&ogorczy wynosi 1,0 m.
Porcze powinny odpowiadavymaganiom [53].

2.3.2. Wymagania dla rur

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej zaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru.
Powierzchnia zewgirzna i wewstrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,efni¢¢, zawalcowa i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne
nieréwndci, pojedyncze rysy wynikaice z procesu wytwarzania, mieszoz s¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.



Konce rur powinny by obckte réwno i prostopadle do osi rury.Zadane jest, aby rury bylty dostarczane o:
» dhlugdiciach doktadnych, zgodnych z zamowieniami; z dopuszgzalohytk + 10 mm,
diugdsciach wielokrotnych w stosunku do zamowionych diejadoktadnych poriej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkie ckcie i z dopuszczainodchytia dla
catej dlugdci wielokrotnej, jak dla diugii doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od prostej nie powinny przéktgezam na 1 m diugai rury.
Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez normy (np. R55, R65, 18B2A)84023-07, PN-H-84018, PN-H-84019,
PN-H-84030-02 lub inne normy. Do ocynkowania rur stosgjgaiunek cynku Raf wg PN-H-82200.

2.3.3. Wymagania dla drutu spawalniczego

Drut spawalniczy powinien speltiazymagania PN-M-69420, odpowiednio dla spawania gazowego acetylenowo-tlenowego lub iakegptawanego
przez Inspektora NadzorSitednica drutu powinna wynd@spotowe grubdgci elementéwdczonych. Powierzchnia drutu powinnasmzysta i gtadka, bez rdzy,
zgorzeliny, brudu lub smaréw.

Wytrzymaita¢ drutéw na rozeiganie powinna wynosi

srednica drutu - mm wytrzymadé na rozciganie
od1,2do 1,6 od 750 do 1200 MPa
od 2,0do 3,0 od 550 do 1000 MPa
powyzej 3,0 od 450 do 900 MPa.

Druty mog by¢ dostarczane w kgach, na szpulach lub w pakietachedfirdrutow powinny sktadasie z jednego odcinka drutu, a zwoje nie powinny by
sphtane. taczna maksymalna masa pakowanych drutowtidpr nie powinna przekracz&0 kg netto. Druty powinny Byprzechowywane w suchych
pomieszczeniach, wolnych od czynnikdéw wywadtyjch korozg.

2.4, Beton i jego sktadniki

Beton powinien b§ klasy B-15. Beton powinien odpowiadarymaganiom PN-B-06250. Cement stosowany do betonu powinéecelnyentem portlandzkim
klasy ,32,5", odpowiadagym wymaganiom PN-EN-197-1 oraz PN-EN-197-2. Transport i przechowywanie cepasvitny by zgodne z postanowieniami
BN-88/B-6731-08. Kruszywo do betonu powinno odpowéaggmaganiom PN-B-06712. Woda powinnahgdmiany 1", zgodnie z wymaganiami
PN-B-32250. Bez baddaboratoryjnych megna stosowawodk pitna.

2.5. Materiaty do malowania powtok malarskich

Do malowania urmdzen ze stali nalgy uzywaé materialy zgodne z PN-B-10285d1 wg wskazé Inspektora Nadzoru.

3. Sprzt

3.1.  Ogdlne wymagania dotysee sprztu

0Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.
3.2.  Sprzt do wykonania urgdzer zabezpieczagych ruch pieszych

Wykonawca przyspujacy do wykonania uegdzenr zabezpieczagych ruch pieszych powinien wykazsie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
szpadli, digéw stalowych, wyeigarek do napinania linek i siatek, mtotkéw, kluczy do manelementdéw panelowych itp.

srodkow transportu materiatow,

zurawi samochodowych o adigu do 4 t,

ewentualnych wiertnic do wykonania dotoéw pod stupki w grunciezwin (lecz nie w terenach uzbrojonych w centrach miast),

ewentualnych mtotow (bab), wibromtotéw do wbijania lub wwibrowania stupkéw w grunt,

przewanych zbiornikbw do wody,

betonlarek przewamych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mokro

koparek kotowych (np. 0,15 m) lub koparedsignnicowych (np. 0,25 m),
sprztu spawalniczego itp.

4, Transport
4.1.  Ogoblne wymagania dotygee transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2.  Transport materiatow

Rury stalowe na stupki, przegi, pochwyty przewozi mazna dowolnymisrodkami transportu. W przypadku zatadowaniasralek transportu wcej niz
jednej partii rur nalgy je zabezpieczyprzed pomieszaniem.

Ksztatltowniki mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu luzem lub w azkach. W przypadku tadowania si@dek transportu wcej niz jednej partii
wyroboéw naley je zabezpieczyprzed pomieszaniem. Przy transporcie przedmiotéw metalizowaalstana jest ostraos¢ ze wzgeédu na podatnid powtok
na uszkodzenia mechaniczne, wpsi ace przy uderzeniach.

Druty i prety spawalnicze naky przewozé w warunkach zabezpieczaych przed korozj zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.
Cement nalgy przewozé zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-0& maeszank betonowy wg PN-B-06251.



5.  Wykonanie robot

5.1.  Ogdlne wymagania dotygee robot

Ogo6lne wymagania dotysee wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 5.

5.2.  Zasady wykonania ugdzer zabezpieczagych ruch pieszych

W zaleznosci od wielkasci robdt Wykonawca przedstawi do akceptacii Inspektora Nadzoru aak@swykonywanych bezgrednio na placu budowy oraz
robot przygotowawczych na zapleczu.

Przed wykonywaniem robét nalewytyczy¢ lokalizacg poreczy na podstawie Dokumentacji Projektowej lub zaldospektora Nadzoru.
Do podstawowych czynioi objetych niniejsa ST przy wykonywaniu ww. robot nailg

. wykonanie dotéw pod stupki,

. wykonanie fundamentdéw betonowych pod stupki,
. ustawienie stupkéw,

. zamontowanie elementow z rur.

5.3.  Wykonanie dotéw pod stupki

Doty pod stupki powinny mi@wymiary w planie co hajmniej o 20 cmekisze od wymiaréw stupka, agtpokas¢ od 0,8 do 1,2 m.
5.4. Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod stupki

Stupki mog by¢ osadzone w betonie wonym w dotku albo oprawione w bloczki betonowe formowane na zapleczuarcizste do miejsca budowy
urzadzenia zabezpieczgiego ruch pieszych. Po uzyskaniu akceptacji Inspektora Nadzoru, bloczkiwetorog by¢ obtazone kamieniami lub gruzem i
przysypane ziemi

Stupek naley wstawit w gotowy wykop i napehdiotwor mieszankbetonova odpowiadaj- ca wymaganiom punktu 2.4. Do czasu stwardnienia betonu stupek
nalezy podeprzé. Fundament betonowy wykonany ,na mokro", w ktorym osadzono stupekameykorzystywa do dalszych prac, co najmniej po 7 dniach
od ustawienia stupka w betonie, &ijgemperatura w czasie wykonywania fundamentu jestzai od 18C - po 14 dniach.

5.5. Ustawienie stupkéw

Stupki, powinny st& pionowo w linii uradzenia zabezpieczgiego ruch pieszych, a ich wierzchotki powinny znajdogia na jednakowej wysokai.
Stupki kaacowe, naréne oraz stejce na zatamaniach wygrodzeniazazike wickszym od 18nalezy zabezpieczyprzed wychylaniem siukasnymi stupkami
wspierajacymi, ustawiapc je wzdti biegu ogrodzenia poditem okoto 30 do 45

5.6.  Wykonanie urzdzer zabezpieczagych ruch pieszych w formie panzy

Porcze oddzielagce ruch pieszy od kotowego winnydwykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektova (tj. bariery U-12a).

Za zgod Inspektora Nadzoru nina stosowaporecze zgodne z [47], [49] lub KB8-3.3(5) [48] typ P1 z ptaskownika 50x10 mmebliny, przecigi) i 80x12
mm (pochwyt, stupki); typ 2A z pochwytem z ceownika 80E, stupkami zebwirtika 80 oraz przeggami z rurcp 32x3; typ 2B jak typ 2A lecz z przegami
z katownika 45x45x5 mm; typ 3A z pochwytem z ceownika 80E, stupkami z dwuoikavB0 oraz przeggami z rurp 32x3 oraz typ 3B jak wagj lecz z
przecagami z ktownika 45x45x5 mm. Dlugd segmentéw: dla peczy ze szczeblinami 1,0 m dla pozostatych 2,0 m. Wy&ogorczy wynosi 1,0 m.
Porcze powinny odpowiadavymaganiom [53].

Rozstaw dylatacji peczy powinien by zgodny z DokumentagjProjektov.
Maksymalra, diugas¢ poreczy nie dylatowanych okéka sk na 50 m pod warunkiem zgody Inspektora Nadzoru.
5.7.  Wykonanie spawanychadz elementow urglzer zabezpieczagych ruch pieszych

Ztacza spawane elementow giizen zabezpieczagych ruch pieszych powinny odpowigdaymaganiom PN-M-69011.

Wytrzymaitai¢ zmegczeniowa spoin powinna wynésid 19 do 32 MPa. Odchyiki wymiarow spoin nie powinny przekiatAy5 mm dla grubiei spoiny do 6
mm i £ 1,0 mm dla spoiny povgj 6 mm.

Odstp, w zhczach zaktadkowych i nadkladkowych, pediy przylegajcymi do siebie ptaszczyznami nie powiniert lyigkszy niz 1 mm.

Dopuszczalne wymiary wad wagkzach spawanych wedtug PN-M-69775. Inspektor Nadzorterdopyci¢ wady wiksze nk podane w PN-M-69775, §i
uzna,ze nie maj one zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjruelzez zabezpieczagych ruch pieszych.

5.8. Malowanie metalowych wdzex zabezpieczagych ruch pieszych

Zaleca s przeprowadzamalowanie w okresie od maja do wizi@, wykcznie w dni pogodne, przy zalecanej temperaturze powietrza od 18Giag0naley
malowa pedzlem lub watkiem w temperaturze pigji +5°C, jak rownig malowa metod, natryskow w temperaturze pokgj +15°C oraz podczas

wystepujacej mgtly i rosy.

Nalezy przestrzeganastpujacych zasad przy malowaniu gozea:

z powierzchni stali naly usuraé¢ bardzo starannie pyt, kurz, piee, tluszcz, rdg zgorzelig, ewentualnie startuszcaca sig farlx i inne zabrudzenia
zmniejszajce przyczepni& farby do podiaéa; poprzez zmywanie, usuwanie przyyciu szczotek stalowych, odrdzewiaczy chemicznych, materiatdw
sciernych, piaskowania, odpalania, fugowania lub przy zastosowaniu ismgow, zgodnie z wymaganiami PN-1ISO-8501-1 i PN-H-97052,

przed malowaniem natg wypelnic wgkebienia i rysy na powierzchniach za pomddtow lub szpachléwek ogdlnego stosowania, agpast - wygtadzt i
zeszlifowa podiaze pod fark,

do malowania mina stosowafarby og6lnego stosowania przeznaczoneaytku zewretrznego, dobrej jakii, z nieprzekroczonym okresem gwaranciji, jako:

a) farby do gruntowania przeciwrdzewnego (farby i lakiery przeciwkorozyjne),
b) farby nawierzchniowe (np. lakiery, emalie, wyroby ftalowe, ftalowoestgwe, akrylowe itp.)
c) rozcienczalniki zalecone przez producenta stosowanej farby,



- farbg dtuzej przechowywam nalery przygotowag do malowania przez uswywoie ,kozucha" (zestalonej substancji btonotworczej na powierzchni farby),
dokiadne wymieszanie (pmizenie tejszych i co¢zszych skladnikéw farby), rozaiezenie zbyt zestnialej farby, ewentualne przecedzenie (ustiai
nierozmieszanych resztek osadu i innych zanieczysycze

- malowanie ména przeprowadza pedzlami, watkami malarskimi lub ewentualnie mefodatryskows (pistoletami elektrycznymi, ugdzeniami
kompresorowymi itp.),

-z zasady malowanie nalewykona dwuwarstwowo: farlp do gruntowania i fadhnawierzchniow, przy czym kada nasgpna warstwe mozna natay¢ po
catkowitym wyschngciu farby poprzedniej.

Malowanie powinno odpowiadavymaganiom PN-H-97053.
Rodzaj farby oraz licapjej warstw zastosowanych przy malowaniu élaja Inspektor Nadzoru na wniosek Wykonawcy, zgodnie z zaleceniami producenta
farby.

Nalezy zwraca@ uwag; na doktadne pokrycie faghmiejsc stykania gistupka metalowego z betonem fundamentu, zeadimgia najszybsze niszczeniefsirby
w tych miejscach i pojawianieesidzawych zaciekow sygnalizigiych korozje stupka.

Zaleca si stosowanie farb nmitiwie jak najmniej szkodliwych dla zdrowia ludzéiodowiska, z nisk zawartdcia m.in. niearomatycznych rozpuszczalnikéw.
Przy stosowaniu farb nieznanego pochodzenia Wykonawca przedstawi do gktegpgaktora Nadzoru badania na zawatrtezkodliwych sktadnikow (np.
trujacego toluenu jako rozpuszczalnika).

Wykonawca nie dopiei do skaenia farbami wdd powierzchniowych i gruntowych oraz kanalizacji. Zlewki poprodukcyjnetgjmesprzy myciu urgdzen i
pedzli oraz z samej farby, nalgusuwa do izolowanych zbiornikdw, w celu ich naturalnej lub sztucznej neutralizacji i Jaxdmt|s

6. Kontrola jakosci robot
6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne zasady dotygze kontroli rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, punkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzy&ka producenta zaiadczenia o jakii (atesty) materiatlow i przedstawje Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji materiatow, zgodnie z wymaganiami démgmi w pkt 2.3.
Do materiatow, ktorych producenei sobowhzani dostarczyzawiadczenia o jakéri (atesty) nalea:

. rury i ksztattowniki,

. drut spawalniczy,

. prety zbrojeniowe,

. elementy betonowezelbetowe.

Do materiatéw, ktérych badania powinien przeprowadffiykonawca natiea materiaty do wykonania fundamentéw betonowych ,na mokro". Ustinighjc
nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Insihekizoru mae zwolni go z potrzeby wykonania badeateriatow dla
tych robét.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét 6.3.1. Badania materiatow w czésieywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budavwzawiadczeniem o jakii (atestem) producenta powinnyctgprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
wymiaréw. Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikdéw powinna By godna z zaleceniami tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiarow wyrobdw dostarczonych przez producentow

Rodzaj badani{ Liczba bada Opis bada Ocena wynikow
bada
Sprawdzenie od 5 do 10 bada Z Powierzchng zbadé nieuzbrojonym Wyniki bada
powierzchni wybranych loso okiem. Do ew. sprawdzeniastiokasci powinny by
elementéw w kade] wad wy¢ dostpnych narzdzi (np. liniatby zgodne z wyma-
dostarczonej parl  z czujnikiem, suwmiarek, mikrometréw |  ganiami pkt 2.3.
wyrobow liczicej dg
Sprawdz] 1000 elementow Przeprowaddi uniwersalnymi
enie przyrzadami pomiarowymi lub
wymiaré sprawdzianami
w

W przypadkach budgych watpliwosci mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie §eiavosci dostarczonych wyrobdéw i materiatow w zakresie wynmaga

podanych w pkt. 2.
6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania ugdzer zabezpieczagych ruch pieszych natg zbadé:
a) zgodnd¢ wykonania uradzen z Dokumentagj Projektowa (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z DokumgRtaggktovd,
c) prawidtowa¢ wykonania dotéw pod stupki,
d) poprawndé¢ wykonania fundamentéw pod stupki,
e) poprawnd¢ ustawienia stupkow,
f) prawidlowa¢ wykonania bariery ochronnej.

W przypadku wykonania spawanyclha elementéw usdzen:

a) przed ogédzinami, spoin i przylegajice do niej elementyézone (od 10 do 20 mm z4dej strony) naley doktadnie oczci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskow,
rdzy, farb i innych zanieczyszazeatrudniajcych prowadzenie obserwacji i pomiarow,

b) ogledziny zhczy naley przeprowadzi wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powskszeniu od 2 do 4 razy; do pomiaréw spoin powinng ftpsowane
wzorniki, przymiary oraz uniwersalne spoinomierze,



c) w przypadkach watpliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndel@meczeniowej spoin, zgodnie z PN-M-06515,
d) zlacza o wadach wkszych ni dopuszczalne powinny Byaprawione powtérnym spawaniem.

7. Obmiar rob6t

7.1.  Ogodlne wymagania dotygeze obmiaru robot

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych (bariery ochronnej) jest 1 m (metr).
Obmiar polega na okékeniu rzeczywistej dlugei urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne"”, punkt 8. Robaysizaajvykonane zgodnie z dokumenggajojektows, ST
i wymaganiami Inspektora Nadzoruzdi wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wynikiyvaag.

9. Podstawa ptatngci
9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy ptatrigi

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrgi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m bariery ochronnej sztywnej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji bariery ochronnejpbeaizaiéw pomocniczych,

dostarczenie na plac budowy skladnikéw oraz przygotowanie masy betonowej,

zainstalowanie ugdzen bezpieczastwa w sposob zapewniggy stabilndg¢,

doprowadzenie terenu wokot wykonanychagizn do stanu przewidzianego w dokumentacji projektowej lub wedtug Zelespektora Nadzoru,
przeprowadzenie bafiapomiaréw kontrolnych.

. 10. Przepisy zwazane



PN-B-03264

PN-H-04651

PN-B-06250

PN-B-06251

PN-B-06712

PN-B-10285

PN-B-13051

PN-B-19701

PN-B-23010

PN-B-32250

PN-H-74219

PN-H-74220

PN-H-82200

PN-H-84018

PN-H-84019

PN-H-84020

PN-H-84023-07

PN-H-84030-02

PN-H-93010

PN-H-93200-02

PN-H-93401

PN-H-93402

PN-H-93403

PN-H-93406

PN-H-93407

PN-H-97051

PN-H-97052

PN-H-97053

PN-M-06515

PN-M-69011

PN-M-69420

PN-M-69775

PN-M-80026

PN-M-80201

PN-M-80202

PN-M-82054

PN-M-82054-03

Konstrukcjezelbetowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

Ochrona przed korogj Klasyfikacja i okrélenie agresywnizi korozyjnejsrodowisk
Beton zwykly

Roboty betonowe ielbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu

Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i Bamai na spoinach bezwod-

nych
Szkto ptaskie zbrojone

Cement. Cement powszechneggtihu. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Domieszki do betonu. Klasyfikacja i oktenia

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Rury stalowe bez szwu walcowane naagorogdlnego zastosowania

Rury stalowe bez szwuagjnione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia

Cynk

Stal niskostopowa o podgzonej wytrzymaiéci. Gatunki

Stal weglowa konstrukcyjna wiszej jakdci ogolnego przeznaczenia. Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnego przeznaezésmtunki

Stal okrélonego zastosowania. Stal na rury

Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do rglania. Gatunki

Stal. Ksztattowniki walcowane na g@o

Walcowka i pety stalowe okagte walcowane na gaco. Walcowka i pgty ogol-

nego zastosowania. Wymiary
Stal walcowana. gtowniki rownoramienne

Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

Stal. Teowniki walcowane na g@o

Stal. Dwuteowniki walcowane na gap

Ochrona przed korozj Przygotowanie powierzchni stali, staliwzeliwa do ma

lowania. Ogdélne wytyczne
Ochrona przed korozj Ocena przygotowania powierzchni stali, stalivaliwa do

malowania
Ochrona przed korozj Malowanie konstrukgji stalowych. Ogolne wytyczne

Dzwignice. Ogélne zasady projektowania ustrojovmnych

Spawalnictwo. Zcza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziaiiaggania

Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawanai st

Spawalnictwo. Wadliw& ztaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkeicma

podstawie ogidzin zewrtrznych
Druty okragte ze stali niskowglowej ogélnego przeznaczenia

Liny stalowe z drutu okiglego. Wymagania i badania

Liny stalowe 1 x 7

Sruby, wkrety i nakrtki stalowe. Ogélne wymagania i badania

Sruby, wkrety i naketki stalowe. Whiciwosci mechanicznérub i wkretéw



1.4.1.

1.4.2.

D 08.03.01

OBRZEZA BETONOWE
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwg/magania dotycce wykonania i odbioru robét zgganych z ustawieniem obeze betonowych w
zwiazku z rozbudow drogi gminneprzebudowa drogi gminnej nr 40539C Maty Rudnik - Szynych”.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakaywaygmaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres rob6t oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygasad prowadzenia robét przy ustawieniu alyrbetonowych, i obejmaij

ustawienie obrzgy betonowych o wym. 8x30 cm na podsypce cem. - piaskowej gr. 3 cm i na tawie betonowej C8/10 z@p8Rm2)

1.4.  Okredlenia podstawowe

Obrzeza betonowe- prefabrykowane belki betonowe rozgranigeejjednostronnie lub dwustronniegi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do
komunikaciji.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D.00.0Q\Mmagania
0golne" pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotygeze robot

Ogolne wymagania dotysee robdt podano w ST D.00.00.00 ,Warunki ogolne" pkt 1.5. Wykonawca robét jest odpowiedzialny&avidananych roboét
oraz za zgodnig robot z DokumentagjProjektows, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
2.1.  Ogodlne wymagania dotygee materiatdw
Ogdlne wymagania dotygze materiatow podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne", punkt 2.

2.2.  Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
betonowe obrza chodnikowe o wymiarach 8*30 cm odpowiagdaj wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,

piasek do wykonania podsypki powinien spetniggmagania normy PN-B-11113.
podsypka cementowo-piaskowa 1:4,

. zaprawa cementowo-piaskowa 1:2,
. woda,
. materiaty do wykonania tawy.

2.3. Betonowe obrza chodnikowe - wymagania techniczne 2.3.1. Wymiary betonowychzaytchednikowych Wymiary

Tablica 1. Wymiary obrzey

Rodzaj obrzea Wymiary obrzey, cm

diugasé¢ szeroka¢ wysokasé
Obrzea niskie 75 8 30

100

obrzezy betonowych podano w tablicy 1.

Tablica 2. Dopuszczalne odchyiki wymiardw oliy
Rodzaj wymiaru Dopuszczalna odchyika,
mm
Gatunek 1
dhugasé +8
szeroka@¢, wysokaé +3

2.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrgd®opuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Keduie elementow powinny lByrowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i ¢dairelementow nie powinny przekraéaaartasci podanych w tablicy 3.



Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia oty
Rodzaj wad i uszkodze Dopuszczalna wielk@é
wad i uszkodzée
Gatunek 1

Wklestos¢ lub wypuktai¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
uszkodzenia (Scieralne)
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate powierzchnie: 2206

liczba, max dtugé&é, mm, max gtbokas¢, mm

max

2.3.4. Sktadowanie

Obrzera betonowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Obrzera betonowe naly uklada& z zastosowaniem podkiladek i przektadek drewnianych o wymiarachroaiepjgrubd¢ 2,5 cm, szerokid 5 cm, diugéc
minimum 5 cm wgksza nk szerokdé¢ obrzea.

2.4. Materiaty na podsyghk do zapraw

Piasek do wykonania podsypki powinien odpowéadgmaganiom PN-B-11113. Piasek na podsypimentowo-piaskogvpowinien odpowiada
wymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powinien byt cementem portlandzkim klasy ,32,5",iadpgey wymaganiom PN-EN 197-1 oraz
PN-EN 197-2. Woda powinna &ypdmiany ,1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

3. Sprzet
3.1.  Ogodlne wymagania dotysee sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne", pkt 3.

3.2.  Sprzt do ustawiania obrzg

Podsypka piaskowa i cementowo-piaskowa pod garbetonowe dglzie wykonanagcznie przy ayciu podstawowych nagdzi budowlanych. Nartzia
brukarskie do wbudowania obgzebetonowych.

4. Transport
4.1.  Ogoblne wymagania dotygee transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", punkt 4.

4.2.  Transport obrzey betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po agjnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymal€ci
projektowanej. Obrze& powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu.

4.3.  Transport pozostatych materiatldw

Transport pozostatych materiatow podano w ST D.08.01.01/b @ik betonowe”. Sprg do transportu powinien byaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

5.  Wykonanie robot
5.1.  Ogo6lne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" punkt 5.

5.2. Wytyczenie w terenie obrzg betonowych

Wykonawca dla wtasnych potrzeb seowyznaczy i zastabilizowa dodatkowe punkty sytuacyjno - wysgkmwe niezlgdne do wykonania robot.
Wyznaczenie takich punktow oglirie sé w oparciu o punkty wczeiej zastabilizowane przez shy geodezyjne.

5.3.  Wykonanie koryta pod obrza betonowe

Koryto pod podsypk piaskows i cementowo-piaskoavnalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Powyzsze roboty wykonanegHa recznie lub mechanicznie. Wykonane koryto powinné Wwyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami paadjumi
scieku. Grunt w podizu koryta naley odpowiednio zagsci¢. Stopié zag:szczenia nie powinien Bymniejszy od 0,97 zgodnie z BN-77/8931-12 ,Drogi
samochodowe. Oznaczanie wahita zagszczenia gruntu”.

Dopuszczalne odchylenia webbkasci wykonanego koryta wynosz: 1 cm. Dopuszczalne odchylenia od projektowanej niwelety phrae powinny
przekraczé 0,5%.

5.4.  Wykonanie fawy

tawe betonovd zwykla w gruntach spoistych wykonujeeddez szalowania, przy gruntach sypkich malstosowd szalowanie.

tawe betonow z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezfr@dnio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami.
Betonowanie faw naly wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym xnaletosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczry mag zalewowa.

5.5. Podsypka cementowo-piaskowa



d)

Podiaze pod ustawienie obrza wg pkt. 1.3 stanowi podsypka cementowo-piaskowa 1:4 o griubom po zagszczeniu.
Podsypk cementowo-piaskoawvykonuje st przez zasypanie koryta mieszarmementowo- piaskomi zag:szczenie z polewaniem wad

5.6. Ustawienie obrzey betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podiau w miejscu i zeswiattem (odlegiécia gornej powierzchni obrza od cagu
komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Zewrxtrznasciana obrzea powinna b§ obsypana piaskienwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypelni je piaskiem lub zapraywcementowo-piaskoavw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem
nalezy oczyci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pedrgiebokasé.

6. Kontrola jakosci robo6t
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady dotygze kontroli rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”, punkt 6.
6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania materiatdw przeznaczonych do ustawienia betonowychzphrtzednikowych i
przedstawd wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewnrtrznego nalgy przeprowad@i na podstawie oglizin elementu przez pomiar i policzenie uszkaedzeyskpujacych na
powierzchniach i kragdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary stuggtebokdsci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadéeia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw aglerzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy gyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lulsnyy,
zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenj®w prostych w narach elementoéw wykonujeesprzez przytgenie ktownika do badanego nami
zmierzenia odchylek z dokladéma do 1 mm. Badania pozostatych materialéw powinny obejrdaveaystkie wiaciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie rob6t naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod taw betonow - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

b) tawy betonowej - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,

C) podsypki cementowo-piaskowej - zgodnie z wymaganiami pkt 5.5,

ustawienia obrza betonowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.6, przy dopuszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m dtugéxi obrzea,

niwelety gérnej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynost 1 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wyk&zyaowite wypetnienie badanej spoiny na pajfebokasié.

7.  Obmiar i odbior robot
7.1.  Ogodlne wymagania dotygeze obmiaru robot

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru robo6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest 1 m (metr) ustawionego obzaebetonowego na podsypce cementowo-piaskowej i na tawie betonowej mppar@odstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.

8.  Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne"”, punkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgmjojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,gk wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegay;:
¢ wykonanie koryta pod tagy

¢ wykonanie tawy,

« wykonanie podsypki.

9. Podstawa ptatndci

9.1.  Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrgi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", punkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,



wykonanie koryta,

wykonanie fawy z ewentualnym wykonaniem szalunku i zalaniem szczelin dytgtetty

rozscielenie i ubicie podsypki,
ustawienie obrzea,
wypetnienie spoin,

obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

wykonanie bad@i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwazane

PN-B-06050
PN-B-10021

PN-B-11111

PN-B-11113

BN-80/6775-0:

/01

BN-80/6775-0:

/04

Roboty ziemne budowlane
Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiarin @aometrycznych
Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzcliogowych Zwir i mie®

szanka
Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzchogowych. Piasek

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhdg, ulic, parkingow i

torowisk tramwajowych. Wspdélne wymagania i badania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhdg, ulic, parkingow i

torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza.
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