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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjiymagania wspoélne dla poszczegolnych wymagahnicznych dotyexych wykonania i odbioru

robét, zwizanych z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Bialy Bor — Wiewiorki

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych i riglde stosowé przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Specyfikacg Technicza D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne" najerozumi€ i stosowé& w powikzaniu z nkej wymienionymi Szczegolowymi

Specyfikacjami Technicznymi:

Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych

beda stosowane przez Wykonagw jezyku polskim.

1.4. Okréslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#gj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagbpujaco:

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5.

1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.9.

1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

a)

Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowty catgé¢ techniczno- gytkowa (droga) albo jego g&¢ stanowica odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemregzely

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsyrod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw dnazpieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zezanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony giggorganu wydajcego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanoagy
urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzgdy do notowania zdarziel okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania
dokonywanych odbioréw rob6t, przekazywania paledanej korespondencji technicznej peaizy Inspektorem Nadzoru, Wykonamicprojektantem.

Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zampeegaj o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest

Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.
Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania robotami i do wggbwania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postejmi gziehcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta ez¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kowrothrogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzaefda w nim konstrukcji nawierzchni.
Ksigzka Obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi strahzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru

dokonywanych rob6t w formie wylicie szkicéw i ew. dodatkowych zalznikow. Wpisy w Ksizce Obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zarmesgaj niezkdne do przeprowadzenia wszelkich kadaprob
Zwiazanych z ocepjakaosci materiatéw oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania rob6t, zgodne z Dokument&ujojektovs i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez

Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw ghcych do przejmowania i rozkltadania oli@n od ruchu na podi® gruntowe i zapewnigych dogodne

warunki dla ruchu.

Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémminio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.
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b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujca s¢ miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie
ich na podbudow
¢) Podbudowa- dolna czé¢ nawierzchni staca do przenoszenia obhgzén od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sklada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
d) Podbudowa zasadnicza gérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukgciji
nawierzchni. Mae ona skladasi¢ z jednej lub dwoch warstw.
e) Podbudowa pomocnicza dolna czgs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikemgek
podiaza. Maze zawieré warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.
f) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktérej gtbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniettiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.
h) Warstwa odsiczajaca - warstwa stzaca do odprowadzenia wody przedosgtaj

sie do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokdaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodneé¢ - zgodnd¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, @i jerzedziat tolerancji nie zostat okteny - z
przecktnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budostlany

1.4.18. Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony dosmoania w nim drogi i zwkanych z nj urzadzei oraz drzew i krzewow. Pas
drogowy mae réwnie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadezan chroniacych ludzi isrodowisko przed uatliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze- czsé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczeniizairorganizacji i bezpiecfstwa ruchu oraz do ruchu
pieszych, stmca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokdsci przemarzania.

1.4.21. Podtoze ulepszone nawierzchni gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchaiulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego
i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie Inspektora Nadzoru wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzimmmie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji robot
lub innych spraw zvazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem Dokumentacji Projektowej.
1.4.24. Przedskwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gudenia drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametr
geometrycznych trasy w planie i przekroju paym) istniegcego padczenia.

1.4.25. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizaagharakterystyk i wymiary obiektu kdacego
przedmiotem robat.

1.4.26. Rekultywacja - roboty majce na celu uposzikowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasieagbtiadania budowlanego.

1.4.27. Specyfikacje Techniczne- zbiér wytycznych i wymaga okreslajacych warunki i sposoby wykonania, kontroli, odbioru, obmiaru i pkainpa roboty
budowlane.

1.4.28. Sprzet - wszystkie maszynysrodki transportowe i drobny spftzz urzdzeniami do budowy, konserwacji i obstugi, potrzebne dla zgodnej z &mow
(Kontraktem) realizacji rob6t budowlanych.

1.4.29. Slepy Kosztorys- wykaz robét z podaniem ich #ici (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.4.30. Przedmiar rob6t - wykaz robot z podaniem ich fia (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.31. Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione w koigtjako tworace czs¢ terenu
budowy.

1.4.32.Umowa (Kontrakt) - zgodne éwiadczenie woli Zamawiagego i Wykonawcy wyrgona na gimie, o wykonanie ok&onej w jej tréci roboty budowlanej w
ustalonym terminie i za uzgodnionym wynagrodzeniem.

1.4.33.Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, z kf&amawiagcy zawart Umow (Kontrakt) w wyniku wyboru ofert oraz jej napty prawni.

1.4.34.Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyzia odebng catas¢ konstrukcyjm lub technologiczs zdolra do samodzielnego petnienia
funkcji techniczno- aytkowych. Zadanie me polega na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizagj/przebudow, utrzymaniem oraz ochrgn
budowli drogowej lub jej elementu.



1.4.35.Zamawiajacy - kazdy podmiot, szczegotowo oldtleny w Umowie (Kontrakcie), udzielagy zamowienia na podstawie ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku -

Prawo zamoéwig publicznych.
1.5. Ogd6lne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonanych robo6t, bezpiearswo wszelkich czynrigi na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich

zgodnda¢ z dokumentagj projektovs, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodniénia
prawnymi i administracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemgtdnaamentacii
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziatdaza ochrorn przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. @emkodb

zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowatizie zawieré rysunki, i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje projekt organizacji ruchu na czas wygkaiaiioraz geodezyjrdokumentag powykonawcz obiektu

Jeili jednak w czasie realizacji rob6t dleask, ze Dokumentacja Projektowa dostarczona przez Zamge@gp wymaga uzupetnieWykonawca przygotuje na

wlasny koszt niezfine rysunki oraz ST i przedip je w czterech kopiach do akceptacji przez Inspektora Nadzoru.

1.5.3. Zgodnasé robot z Dokumentach Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekddghmnawcy przez Inspektora Nadzoru stanpedesé umowy, a wymagania
okreslone w chaéby jednym z nich sobowkzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentaciji.
W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach

0golnych" (,0golnych warunkach umowy").

Wykonawca nie mze wykorzystywa bledow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast poaint Inspektora
Nadzoru, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieosci wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane

roboty i dostarczone materiatgda zgodne z DokumentacProjektove i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedsy uwazane za warkei docelowe, od ktérych dopuszczalreaichylenia w ramach oldlenego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli mwegkazywa zgodnd¢ z okra&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog

przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektows lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowili,

to takie materiaty zostarzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,pod ruchem")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania igtyiel obiektow (jezdnigciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe,
bariery ochronne, uggdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji Kontrakto,zak@éczenia odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwieagdaergodniony z odpowiednim zadem drogi i organem
zarzdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresieia budowy. W zalaosci od potrzeb i pospu robét projekt organizacii
ruchu powinien b§ na bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstalujgldid obstugiwatl wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczaje takie jak: zapory,

Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewstay ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne zegaagl bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge lxda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w
miejscach i iléciach okrélonych przez Inspektorem Nadzoru, tablic informacyjnych, ktéryct tbedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice

informacyjne kda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje size jest whczony w Cen Kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraldwzak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje ddzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki

ostrzegawcze oraz wszelkie ingtedki niezlgdne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub #weaoznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inspektorem

Nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow iymgsacujcych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb

uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Wykonawca winien zapewdli zainstalowé i utrzyma& przez caly okres trwania Kontraktu tablice informacyjne (2 sgtwki wzoru uzgodnionego z
Inspektorem Nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktowg.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dagenchronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcagbzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stgjj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mgje na celu stosowaniezgsio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradaie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a

wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn polwstatastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgld na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopdéw i drog dojazdowych
2) srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekédw wodnych pytami lub substancjami taksygz

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, ciliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzedaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawnytsprzeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w

pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach igojazda

Materiaty tatwopalne &a skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przpdrda@sob trzecich.

Wykonawca khdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowariammm wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykgnawc

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od dopuszczalnego, o#tmego odpowiednimi

przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bda miaty aprobag technicza, wydam przez uprawniogjednostlk, jednoznacznie okékaj ace brak szkodliwego

oddziatywania tych materiatéw seodowisko.



Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po #ekeniu robo6t ich szkodliwg zanika (np. materiaty pylaste) mpbhy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagtechnologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyagod: na

uzycie tych materiatow od wéaiwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikdcpmh wycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj

1.5.8. Ochrona wiasndci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochkanstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamauwégjo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni

wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagfizairw czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie
przetazenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i powiadénmispektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozmigzobot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiiddspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze orgzie z nimi
wspoOtpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawetzidhodpowiada za wszelkie spowodowane przez jego

dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemiadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zagcagmj

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugoweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposob powodigy minimalne niedogodsoi dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniougégaztvie budowy, spowodowane jego dziatédim

Inspektor Nadzoru daizie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych polry Wykonawa a wigcicielami nieruchomgei i dotyczicych
korzystania z wtasrioi i drog wewrtrznych. Jednaite, ani Inspektor Nadzoru ani Zamaw@j nie kezdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone

sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcjzen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowasie do ustawowych ogranicaaciskdéw osi na drogach publicznych przy transporcie materiatowasaenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezime zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewoziedulzie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Inspektor Nadzorierpolecé, aby pojazdy nie spetnigie tych
warunkow zostaty usugtie z terenu budowy. Pojazdy powoghig nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy

w obrebie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z polecenigraktosa Nadzoru.
1.5.10. Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzed@aprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, sziollidla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b

zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpistwza publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymageaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i & uwzgkdnione w Cenie
Kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bkdzie odpowiedzialny za ochrerrobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do rob6t od Daty Rozpacza do daty wydania
Potwierdzenia Zakeczenia przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powiné@imyvadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej

elementy byly w zadowalgjym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na paikedespektora Nadzoru powinien rozpacroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w

24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie zardzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inngigyzesgulaminy i wytyczne, ktére sv

jakikolwiek sposob zwazane z wykonywanymi robotami étbzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanppieiczas prowadzenia robot.
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Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wyntageawnych odngnie znakow
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu doespyznateriatow lub urgdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robét i w sposéb
ciagly bedzie informowa& Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawikppie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obaizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawegatkiem przypadkow,

kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarqaaeg] Inspektora Nadzoru.

1.5.13. Rownowaznos¢ norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaad&aenkretne normy i przepisy, ktére spethimaja materialy, sprat i inne towary oraz wykonane i
zbadane roboty, dola obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych nornpis@mze ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepsysswowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, mgagy¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewnd& rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzamic®@omedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami mbsz

doktadnie opisane przez Wykonamiqrzediaone Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostaibo znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie
budowy lgda uwazane za wlasng Zamawiajcego. Wykonawca zobow#any jest powiadonilnspektora Nadzoru i pegtowa: zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, Inspektor Nadzoru po uzgodnieniu z Zamgoyiaj i

Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub wysékdwoty, o ktdn nalezry zwigkszye cerg kontraktova.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystanienhjaMieiek materiatow przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia szczegotowe informacje datgproponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatowgakiez

odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegodia nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdta uzyskap zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materialy uzyskane z dopuszczonégidta w sposéb goly spetniaj
wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozutald wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatow z jakichkolwieddet miejscowych wiczajac w

to zrodta wskazane przez Zamavdizggo i jest zobowgany dostarcaylnspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpiemn eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumgenéagieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan

przez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o eksploatacji organ6w administraggtpawe]j i samoradowej.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytutu wydobycia materjaliziezawy i inne jakie okza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatéw do
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na Terenie Buditwezyihnych miejsc wskazanych w dokumentach umoydy kvykorzystane do

robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wynsiagimowy lub wskazalnspektora Nadzoru.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdélnione w dokumentamiyuichybaze

uzyska na to pisemregod: Inspektora Nadzoru.

Eksploatacja&rédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi na danym obszarze.



2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy i ztone w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru. Jgi Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych materiatéw do innych robétzrie dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie odpowiednio przewastiowany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje meewyasgko, licac sk z jego nieprzyjciem,
usuneciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupnozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robdtégkonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze tak szybko jakitbweqrzed uyciem tego materiatu, albo w okresie ustalonym przez Inspektmtadiu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasudgdynie uyte do robot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swoja jakasé | whasciwosci | bylty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skltadowania materiatGydabzlokalizowane w olebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza
Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykoparaakceptowanych przez Inspektor Nadzoru.

2.6.  Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia ggodtasowanych metod produkcji z
wymaganiami. Prébki materiatdw modpy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoredzie przeprowadzat inspekojvytworni musz by¢ spetnione nasgpujace warunki:

Inspektor Nadzoruduzie miat zapewnianwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

Inspektor Nadzoru dulzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwoérni, gdzie odbywa siprodukcja materialdw przeznaczonych do
realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateicym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora Nadzoru zezwolemirzdimowadzenia inspekciji i

bada w tych miejscach.

3. SPRZAET

Wykonawca jest zobowtany do dywania jedynie takiego spgiui, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na fgkaykonywanych robét. Spet
uzywany do robét powinien kgyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzpmypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach spgzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistagmi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma bytrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy. Powinien léyzgodny z
normami ochrongrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwigoyzhjdopuszczenie spitm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.
Wykonawca khdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienig sprz:t niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidmjazliwo $¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptaged uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Inspektora Nadzoru, niezaby¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostamnzez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robot.

4, TRANSPORT
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Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkéw transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie na jakd wykonywanych robot i whaiwosci
przewaonych materiatéw. Liczb&rodkow transportudglzie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami dlreymi w Dokumentacji Projektowej, ST
i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetnida wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o
i innych parametréw technicznycBrodki transportu nie spemigje tych warunkéw magbyé dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotneggytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodegamejazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami unazvga jak& zastosowanych materiatlow i wykonywanych robot, za ich
zgodndg¢ z Dokumentagj Projektova, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym pry&pniéwe oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Sposob wykonania, spitzi materiaty do robot nie oltiych odebnymi Specyfikacjami Technicznymi, Wykonawca ustali z Inspektddadroru z okrdonym
przez niego wyprzedzeniem.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie hagzenie wysokei wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramiedra/mi
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi narpé przez Inspektora Nadzoru.
Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamisunéte przez Wykonawg na wiasny koszt, z waytikiem, kiedy dany lad

okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy $raipiprzez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wy$olkarzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedz@@lpa ich doktadné.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdd bparte ha wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadaeugkdni wyniki bada
materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz

inne czynniki wplywajce na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny liyykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez Inspektora Nadzoru pod gy zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracowai przedstawd do akceptacji Inspektora Nadzoru programu zapewnieniggalk&y/ programie zapewnieni jakc
Wykonawca powinien oké#¢ zamierzony sposéb wykonywania robot,Afiveo sci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaranyujvykonanie robot

zgodnie z DokumentacpProjektows, ST oraz ustaleniami. Program zapewnieniageikpowinien zawier&

a) czs$¢ 0golm opisupca:
- organizac wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robdét,

organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

spos6b zapewnienie bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania poszczegoélnych

elementoéw robot,

- system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalom

wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium

wiasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierzaéztgowadzenie bad,

- sposoéb oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,

nastaw mechanizmow stegoych, a take wycaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponspasgb i form

przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robét:
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- wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo- kontrolne,

- rodzaje i ilag¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedatittatviasciwosci w czasie
transportu,

- sposo6b i procedgmpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek,

legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszankkmywania poszczegolnych elementéw robot,

- sposO6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, akagosgi zatazona jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroliczelpc personel,

laboratorium, sprgt, zaopatrzenie i wszystkie audzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoriemeradat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich
wykonywania jest zadowalgjy.
Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robét zstatliwoscia zapewniajaca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z

wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tagtiaie,
Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, alpgwné wykonanie rob6t zgodnie z umawWykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
swiadectwa,ze wszystkie stosowane wadzenia i sprzt badawczy posiadaj wazna legalizac§, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadaj
wymaganiom norm okiéajacych procedury bada

Inspektor Nadzoruduzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru dulzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgaigciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeh.nliedocigniccia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzymigaie do rob6t badanych materiatéw i dégije do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium

Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem lhagaterialdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych naieagsadeszystkie jednostkowe elementy

produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzoruduzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone priemdye do bada
wykonywanych przez Inspektora Nadzoraidodpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonaweglzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materialy nie zosigmzez Wykonaweg usunéte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych bhadarywa Wykonawca tylko w

przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zgacgwia

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie apejiregokolwiek badania wymaganego

w ST, stosowamazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWwykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminieapoiab badania. Po wykonaniu

pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi geng@ ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.
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6.5. Raporty z badai

Wykonawca kdzie przekazywalInspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami hagik najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w

programie zapewnienia jasm.

Wyniki bada (kopie) kgda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczoresgo rpego wzoru lub innych, przez niego

zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probdanibamateriatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania,ykdawca
i producent materiatéw powinien udziehu niezlednej pomocy.
Inspektor Nadzoru, dokorug weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykoravieedzie ocenid zgodnd¢ materialéw i robot z

wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych ladantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru powinien pobiérprobki materiatow i prowadgibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy $ niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru oprze wiytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgédnmaterialow i robot z
dokumentagj projektows i ST. Maze rownie: zleciéc, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub dodatkowych lhadi@zalenemu

laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych baddierania probek poniesione zostnzez Wykonawe.

6.7.  Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru mi® dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadagj
1. certyfikat na znak bezpieargtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéeonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat

technicznych oraz wéaiwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
. Polsky Normg lub
. aproba4 techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Norniglij@ie s objete certyfikacy okreslona w pkt. 1. i ktére

spetniaj wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumentyws/magane przez ST, kda partia dostarczona do robétlbie posiadate dokumenty, okitajace w

spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby popaniteawy bada wykonanych przez niego. Kopie

wynikéw tych bada beda dostarczone przez Wykonawinspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spefniggh wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy (1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym olmugicym Zamawiaicego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu
Budowy do kaca okresu gwarancyjnego. Odpowiedziath@a prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawjacymi przepisami spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu rob6t, stanu bezpiesgiva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej

strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyeklzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej immeniaiska oraz
stanowiska stitbowego. Zapisy &la czytelne, dokonane trwatechnilq, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zatczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenggaboznaczone kolejnym numerem anika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i

Inspektora Nadzoru.
Do Dziennika Budowy nals wpisywa w szczegolnexi:

dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

dat przekazania przez Zamawigiego Dokumentacji Projektowej,

dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienigijakarmonogramow robot,
terminy rozpocgzcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robaot,

przebieg robdt, trudrdci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw robét zanié@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw robét,
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wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlinym wazki z warunkami
klimatycznymi,

zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonychitiagadaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowggddprzediaone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisigeaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunk@iameojektant nie jest jednak stepunmowy i nie ma uprawniedo
wydawania poleaeWykonawcy robot.

2 Ksigzka Obmiarow

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pgsti kazdego z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza

sie w sposéb aigly w jednostkach przgfych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnézi materiatéw, orzeczenia o jal@ materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bada
Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnieniggakibokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot. Winny ldy
udostpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprécz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robdét,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éxla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formiiel piereej prawem.
Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadvghazyczenie Zamawiagcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumegfaiggjektows i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni

przed tym terminem.
Wyniki obmiaru leda wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanych vBlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technidamyie zwalnia

Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. 8lne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru réapé.

Obmiar gotowych robo6tdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w

umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnspektora Nadzoru.
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7.2.  Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robdt nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w m jako diug@ pomnaona przezredni
przekro;.

llosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo gha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rokgitatzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostapndostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaja bada atestujcych to Wykonawca dulzie

posiadé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.
7.4. Wagiizasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje sglzenia wagowe odpowiadaice odnénym wymaganiom Specyfikacji TechnicznychedBie utrzymywa to

wyposaenie zapewniat w sposéb agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedeziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, adak przypadku wyspowania diuszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robé6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczegda Wwykonane w sposédb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcigzkisDbmiaréw. W razie braku

miejsca szkice magby¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do Ksizki Obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odhidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegn

zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwviajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania

0g06lnego posgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jeglsrogn powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér

bedzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpij jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomietyian fakcie

Inspektora Nadzoru.

Jakac¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zaeyetakomplet wynikow badalaboratoryjnych i w

oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumenxgjjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3.  Odbior czesciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czsci robot. Odbioru cgciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym

robét. Odbioru robo6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w endniels ich ildci, jakasci i wartcsci.

Calkowite zakaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwapisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym

powiadomieniem na fainie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, sicod dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoruazdania robot i

przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaauag@jw obecriei Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiereg roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikdéw bafla pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodaoiowykonania robot z

Dokumentacj Projektova i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna ializaci ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania rob6t uzupetagjch i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzugstorajv warstwigcieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6ét w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganeptagume
projektowg i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wiszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpist®e ruchu, komisja dokona paten,

oceniajac pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokédt odtateaznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpamy przygotow&nastpujace dokumenty:

Dokumentagj Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupeéniabp zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksazki Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bati@aoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodriei lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zaiczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i
PZJ.

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggezh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowdjyietlenia itp.) oraz protokoty
odbioru i przekazania tych robét éacielom urzdzen.

Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu.

Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykoraweéprzypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedgm

przygotowania dokumentacyjnego nigdip gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykanayanaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robdt.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetmap lzda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamag&ajo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehbtiggh wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robGizanych z usuptiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatychresie

gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnydulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z wamgdniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbidr ostateczny robot".
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykornaagednostk obmiarow ustalora dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstavatncci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysow@gie uwzgtdniac wszystkie czynnici, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie,

okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob@tlp obejmowa:

Robocizr bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami

Wartas¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytlahspdrtu na Teren Budowy.

Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami

Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

Podatki obliczane zgodnie z obawtijacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie pgleliczac podatku VAT.

9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogélne D-M-00.00.00

9.3 9.2.1 Zakres prac towarzysgcych i robot tymczasowych

Prace towarzysze:

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

- powykonawcza dokumentacja techniczna. Roboty tymczasowe:
- organizacja i likwidacja placu budowy,

- organizacja ruchu na czas budowy, obejoaijkoszty wg punktu 9.3.

Koszt wykonania prac towarzygz/ch i robét tymczasowych zostanie rozliczony na

warunkach okrdonych w umowie.

Koszt dostosowaniagto wymaga Warunkéw Umowy i WymagaOgolnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oflt;me w w/w dokumentach, a nie

wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi inatgiuRrojektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraztardasniem
kopii Projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgoawigikajacych z postpu robét.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowanidawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietteva ruchu.

(© Optaty/dziezawy terenu

(d) Przygotowanie terenu

(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawkow, barier, oznakowai drenau.

® Tymczasowa przebudowa adzer obcych.

Koszt Utrzymania objazdoéw/przejazd6w i organizacji ruchu obejmuje:

@) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariegwiatet
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(b)

Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazddéw/przejazdow i organizaciji ruchu obejmuje:

(@)

Usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

11.

PRZEPISY ZWI AZANE

12. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalyy wykonywa& zgodnie z obowizuj acymi w Polsce normami i normatywami. Wszystkie nami@jsze przepisy i normy dotygze

danego asortymentu robétwyszczegoélnione w punkcie 10kkej szczegbtowej specyfikacji technicznej.

10.1Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowtany zna wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiladrsgtvwawve jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktore sw jakiejkolwiek sposéb zwrzane z prowadzonymi robotamig¢dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wypatzmw

trakcie realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:

1.

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 roku - Prawo zamdpigblicznych (Dz. U. Nr 19 z 09.02.2004 r. poz. 177 -npEszymi zmianami) wraz z oboyzujacymi

przepisami wykonawczymi.

2.Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. Nr 89/1994 poz. 414) wrareggymi zmianami.

3.Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (D&0/20088) wraz z pdiejszymi zmianami.

4.

10.

11.

12.

13.

14.

Ustawa o dogpie do informacji grodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywanigodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz. U Nr 109/2000 poz.
1157) wraz z péniejszymi zmianami.

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r. (Dz. U. Nr 30/19883)omraz z péniejszymi zmianami.

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz. U. Nr 92/2004 poz. 881) wraikispgmi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie oceny zgaamowymaga jakie powinny spetnia notyfikowane jednostki uczestnige w ocenie
zgodndci oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE z dnia 11 sierpnia 2004. N(D85/2004 poz. 2011) wraz zzmiejszymi
Zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobow deklarowania zgodmoyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym z dnia 11 sierpnia 2004 r. (Dz. U. Nr 198 poz. 2041) wrazngjszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia Zipdida 1995 r. zmienigje rozporadzenie w sprawie aprobat i kryteriéw
technicznych dotyezych wyrobéw budowlanych (Dz. U. Nr 136/1995, poz. 672) wrazzmipfszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawieega@ipwego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120 poz. 1133 z 2003
r.) wraz z péniejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawieslgkna metod i podstaw spadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania
planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztéw robét bugotviekrélonych w programie funkcjonalno zytkowym (Dz. U. Nr 130
poz. 1389 z 2004 r.) wraz z pdejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. w sprawie okflenia szczegdétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, spegyfikac
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonaitytkewego (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004 r.) wraz znjszymi
Zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w spramfi@maciji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczastwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.) wrazzi@§zymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 19@9sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowtadaogi

publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430) wrazziggézymi zmianami.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-M-00.00.00

Wykonawca kdzie przestrzegat praw autorskich i patentowyciuZg w petni odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych udzehr lub metod. Bdzie informowat zarglzapcego realizagj umowy o swoich dziataniach w tym zakresie, przedstawiaj

kopie certyfikatow i innych wymaganyahvia

D.01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zgz@anych z odtworzeniem (wytyczeniem) trasy
drogowej i jej punktow wysokeiowych w zwizku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Biaty Bor — Wiewiorki

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyeemiu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujwszystkie czynnéci zwiazane z wyznaczeniem trasy w terenie rowninnym oraz punktow
wysokasciowych drog i obejmug:

* wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtéwnych osi trasy (dla wszystkich lirairogowej, kanalizacyjnej),

* uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

» wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

» zastabilizowanie wyznaczonych punktow w sposob trwaly i oznakowanie icHiwrafce ich odszukanie i ewentualne odtworzenie,

* wykonanie inwentaryzacji powykonawczej (dla wszystkich srdnogowej, kanalizacyjnej).

1.4.  Okredlenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtowne trasy- s1 to punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz gthowy i koacowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate ok&enia podane w niniejszej S sgodne z obowazujacymi normami oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogoblne wymagania dotygee robot
Ogo6lne wymagania dotysee robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne".

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét oraz za ich zgoda@ dokumentagj projektows, ST oraz z poleceniem Inspektora
Nadzoru.

2. Materiaty
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki og6lne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania pod&Tov00.00.00 ,Wymagania ogdlne", pkt. 2.2.2. Materiaty do wykonania
robo6t

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym. Pale drewniane umieszczoneasieslztwie
punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny¢ grednic; 0,15”0,20 m i diug& 1,5"1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniane o diugei ok. 0,30 m Erednicy 0,05%0,08 m, a dla punktéw utrwalanych w istoiej
nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki" wbijane obok palikéw osiowych powinny njietugasé¢ okoto 0,50 m i
przekrdj prostoitny.

Do wykonania rob6t konieczna sastpuj ace materiaty:
- stupki betonowe,

-rury stalowe,

-trzpienie stalowe,

- pale drewniane.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotysee sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne", pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonania robot

Roboty zwazane ze stabilizagji oznaczeniem gtéwnych elementéw trasy oraz roboczych punktéw wigsolwgch keda wykonane ¢cznie. Roboty
pomiarowe zwizane z wytyczeniem oraz okkeniem wysokéciowym powyzszych elementow trasy wykonanglh specjalistycznym spggem geodezyjnym:
«teodolity lub tachimetry,

eniwelatory,

edalmierze,
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«tyczki,
efaty,
«taSmy stalowe.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtéwnych powinien gwarattoayakanie wymaganej doktadsed pomiaru.

4, Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogo6lne wymagania dotysee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

Dopuszczalny jest dowolny rodzapdkow transportowych zaakceptowany przez Inspektora Nadzaucgido przewozu geodetéw, spiz geodezyjnego
oraz materiatow potrzebnych do stabilizacji osi trasy i zakresu robét.

5. Wykonanie robot
5.1.  Ogodlne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", pkt. 5.

5.2.  Zasady wykonywania prac pomiarowych

Zamawiajacy zobowizany jest wytycz§ i zastabilizowd w terenie punkty gtéwne osi trasy oraz punkty wysclawe (repery robocze) i dostarczy
Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wysakmwyych oraz wszelkie inne dane, niedbe do zidentyfikowania tych punktow w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczeg6towego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzéalne
nastpstwa niezgodniei wykonanych rob6t z dokumentagjrojektows, ST, oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o jakichkolwiekgdiach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i/lub reperéw
roboczych. Bddy te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawde&zy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowes godne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca
stwierdzi,ze rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadémitym Inspektora
Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powingzhyieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikaijce z ré@nic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdngch rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznaezaboty dodatkowe w takim przypadku ofiei
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuajna pomiarach Wykonawcy nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktynealnie osi trasy mugzdy¢ zaopatrzone w oznaczenia cifagace w sposob wytay i jednoznaczny
charakterystyk i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacpewinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robét. dai znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajicego zostanzniszczone przez Wykonawgwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne deglajsrowadzenia robot, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej real@adfimaléa do obowizkow Wykonawcy.

5.3.  Wyznaczenie punktéw gtdéwnych osi trasy
Tyczenie osi trasy drogowej najewykona w oparciu o0 DokumentagcpProjektova, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji figtwowej.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny lpyzesunite wigcej niz 0 3 cm w stosunku do projektowanych, edree punktéw na osi naig wyznaczy
z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych projektu.

5.4.  Wyznaczenie punktow wysokcowych osi trasy

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gidwnych i w punktaclrpdnich w odlegiéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz
nie rzadziej, i co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stoslanttokumentacji projektowej nie m® by wieksze nk 5 cm. Rzdne punktoéw osi naky
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych okrélonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w teremdley uzyc
odpowiednich pali drewnianych. Useoie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonestbdd zastpi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonymi poza grammbot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

wyznaczenie kragdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (glerie granicy robot ziemnych),
wyznaczenie w czasie trwania robo6t ziemnych zarysu (konturow) nasypow i wykopéekvojach poprzecznych .
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9.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowa w przypadku nasypow o
wysokasci przekraczajcej 1 metr. Odlegk® migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odleglta¢ ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopoéw o ksztalcie zgodnym z dokumentaojektows. Konieczne jest
profilowanie przekrojow poprzecznych we wszystkich punktach, zgodnie z dokacheprojektows oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych
przez Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jada robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", pkt. 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktéw wysideych naley prowadzé wg ogdinych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Kontrola robét pomiarowych

Wymagania dla rob6t pomiarowych:

- wysokas¢ reperow +0,5cm

- wysokasci elementow projektowanych +1cm,
- doktadndci pomiaréw poziomych+ 1 cm/50 m

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinna lpyzeprowadzone wg naptijacych zasad:

o$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co 200rostyah,

robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugo budowanego odcinka,

wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt tasma i szablonem z poziomi¢ co najmniej w 5 miejscach naziym kilometrze oraz w miejscach
budzcych watpliwosci.

7. Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowg robo6t jest 1 km (kilometr) trasy drogowej, kanalizacyjnej zgodnie z DokumeRegjgktovy.

8. Odbior rob6t

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 8. Odbidr retyéhokg ST D.01.01.01 polega ha sprawdzeniu zggzno
wyznaczonych elementéw z Dokumeniaejojektova.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaprojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk wszystkie pomiary, z zachowanymi
tolerancjami wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

Odbidr robdt zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenigmgetna podstawie szkicdéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokéiu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada Inspektorowi Nadzoru.
Podstawa ptatndgci

9.1.0g90lIne ustalenia dotysze podstawy ptatréci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrsgi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”, pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Platnag¢ za 1 km nalgy przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysiokoych

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowgginopdzy,

wykonywanie pomiarow bigcych w miag postpu robét, zgodnie z DokumentacProjektov,

zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oamddkatatwiagce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
sporadzenie mapy powykonawczej

10 Przepisy zwhzane

PR

BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Robaigmne.

PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemieaninologia, wymagania i badania.

Instrukcj a techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyavanac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inegs Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
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Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

D.01.02.01 ,
USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

©No:

Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwsymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgdanych z usultiem drzew i krzewow w
zwiazku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Biaty Bor — Wiewiorki

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z wycink drzew oraz karczowaniem pni wykonywanych w
ramach rob6t przygotowawczych i obejauj

* Usuwanie krzewéw wraz z zatadunkiem i wywozem odpadéw na skltadowisko oraz kosgizaajut

1.4.0Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wsW-00.00.00
-~Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5.0g6lne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotysee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przy wykonywaniu wycinki drzew nalg bezwzgtdnie przestrzegaprzepisow BHP odrimie wycinki drzew.

2. Materialy

Nie wystpuja. Sprzt
2.1.0g06Ine wymagania dotycace sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

2.2.Sprzet do usuwania drzew i krzewow

Do wykonywania robét zwzanych z usugtiem drzew i krzewow naky stosowa:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz iclgaigunpasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

Powyzszy spret musi by sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport
4.1.0gdlne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2 Transport pni i karpiny

Pnie, karpir oraz gadzie naley przewozt transportem samochodowym i zabezpiéqayged maliwoscia przesuwania gipodczas transportu.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny dyransportowane w sposob nie powadyj ich
uszkodzé.

5. Wykonanie robot
5.1.0g06Ine warunki wykonania robét

Ogodlne warunki dotycce wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".
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5.2.Zakres wykonywanych robot

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewow

Roboty zwizane z usurciem drzew i krzewdw obejmajvyciecie i wykarczowanie drzew i krzewow, wywiezienie pni, karpinytegigpoza teren
budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow.

Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych o@efswskazanych w dokumentacji projektowej, powinieh by
oczyszczony z drzew i krzewow.

Zgoda na prace zw#ane z usugtiem drzew i krzewdw powinna byizyskana przez Zamawiapgo.

Wycinke drzew o widciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym przez Inspektora Nadzoru.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktérych grunt jest przeznaczony do whandow nasypy, teren nakeoczyscic¢ z raslinnosci, wykarczowa
pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawagibczesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypOw teren nateoczyscic¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina gkbokasci do 60 cm poriej niwelety rob6t ziemnych i
linii skarp nasypu, z wytkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do ¢ganpowinna by przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniem.
Jezeli roslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykgriavpowinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w
spos6b zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3.  Usunigcie drzew i krzewow

Pnie drzew i krzewbw znajdige sé¢ w pasie robot ziemnych, powinnydwykarczowane, za wytkiem nastpujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypdéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istatg rzdna terenu w tym miejscu znajduje sio najmniej 2 metry od powierzchni
projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione gpdmapowinny by scigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powgsze odsipstwo od ogdinej zasady, wymagagj karczowania pni, nie ma zastosowanizljgrzewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod
podstaw nasypu,

b) w obrbie wyokrglenia skarpy wykopu przecinggego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Kgicte rowno z powierzchaiskarpy albo pongj jej
poziomu.

Poza miej scami wykopow doty po wykarczowanych pniachzgale/peinic gruntem przydatnym do budowy nasypow i&a@, zgodnie z wymaganiami
zawartymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne".

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

Wykonawca ma obowrek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa przedstaeigjartéc jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski
itp.) nie utracity tej wéciwosci w czasie robot.

Drzewa i krzewy przewidziane do ponownego powinny byunite z terenu pod inwestycg duwa ostraznoscia, w sposoéb, ktoéry nie spowoduje
trwatych uszkodze a nasipnie zadotowane i zabezpieczone do czasu ponownego posadzenia w odpowiednim gruncie.

5.4.  Zniszczenie pozostakxi po usunktej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewr, za pomog specjalistycznego spitu, to sposéb wykonania powinien odpowiédaleceniom
producenta spetu.

Niewyteczne pozostaiei po przerdbce powinny Byusungte przez Wykonawg z terenu budowy w miejsce zaakceptowane przez Inspektora

Nadzoru.

6. Kontrola jako sci robot

6.1.  Ogodlne zasady kontroli jakdci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzewéw
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompldtmaisungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotow. gsagzenie
gruntu wypetniagcego doty powinno spetnfaodpowiednie wymagania okfene w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™.

7. Obmiar rob6t

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robo6t zwiazanych z usugtiem drzew i krzewdw jest:

- dla drzew - sztuka.
- dla krzewow - m2.
8. Odbiér robot

8.1.  Ogollne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2.  Odbidr robo6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem

9. Podstawa pfatndgci

9.1.  Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 9.
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9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Ptatna¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena usurcia drzew i krzewow obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzewdw,
- wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewn,
- zasypanie i zagzczenie dotow,
- oczyszczenie terenu po wykarczowaniu z drobnyckegadorzeni, kory z wywiezieniem,
- uporzidkowanie miejsca prowadzonych robaot.

10. Przepisy zwazane
Zasady ochronyrodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochrofradowiska w budowie drog. GDDP, Warszawa 2002 (projekt)

D.01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejvgymagania dotyece wykonania i odbioru robot zydanych ze zdgiem warstwy humusu
wykonywanych w zwizku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Biaty Bor — Wiewiorki

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zaganych z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Biaty
Bor — Wiewidrki

- zdjecie warstwy humusu
- zatadunek i transport humusu na odktad
- zatadunek i transport humusu wraz z utylizacj

1.4.0kreslenia podstawowe

Stosowane ok#tenia podstawoweaszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w [300.00.00
~Wymagania ogoélne" pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu - warstwa zienglirmej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.

1.5.0g06Ine wymagania dotygeze robot
Ogdlne wymagania dotygee robdt podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jg&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
Nie wystpuja.

3. Sprzet
Do wykonania robot zwizanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do powtérnego tycia naley stosowa:
- réwniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidboykenanie rob6t spezem zmechanizowanym nie jest
mozliwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na cdlegimagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania robot zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej sk do powtdrnego zycia, naley stosowa:

- noze do cgcia darniny wedtug zasad okkenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

Sprzt uzyty do wykonania robot powinien bygprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4, Transport

4.1.  Ogdlne wymagania dotygee transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 4.

4.2.  Transport humusu i darniny
Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przéwaisportem samochodowym. Wyldéndka transportu zatg od
odlegtaci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.
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Darnire nalery przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtdrneg@waastms powinna ona by
transportowana w sposob nie powoslty uszkodza.

5.  Wykonanie robot

5.1.  Ogllne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 5. Teren pagdrodow pasie rob6t ziemnych, w miejscach
dokopow i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinéeodzyszczony z humusu i/lub darniny.
5.2.  Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydijeta z przeznaczeniem dogmiejszego aycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow
oraz do innych czynrci okreslonych w dokumentaciji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powimgyhkgnane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. \Wtkoyjych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest
wystarczajce dla prawidlowego wykonania robot, wadhie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych midisckiSlonych w dokumentacji projektowej lub
wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Grubas¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gtbokadsci jego zalegania, wysoka nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna
by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub wskazana Ipgeektora Nadzoru, wedtug faktycznego stanu gpgaivania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley skltadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powintyplmez Wykonawge tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, zetatjedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadow i bémminio po
nich, aby unika¢ zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jako $ci rob6t

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola usungcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jak@i robot polega na wizualnej ocenie komplétnaisungcia humusu lub/i darniny.
Kontroli podlega w szczegolia zgodnad¢ wykonania rob6t z Dokumentadprojektova:
- powierzchnia zdgcia humusu,
- gruba¢ zdjetej warstwy humusu,
- prawidtowai¢ spryzmowania humusu.
7. Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. Odbiodr robot

Og0lne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8.

9. Podstawa ptatngci

9.1.  Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi
Ogolne ustalenia dotysee podstawy platrégi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 wykonania rob6t obejmuje: - prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie prowadzonych robaét,
- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
- zatadunek i transport humusu na terenie budowy,

- zatadunek i transport humusu na sktadowisko Wykonawcy,
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robét.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdine.
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D.02.01.01 ,
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KATEGORII I-IV
1. Wstgp

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznems/magania dotycze wykonania i odbioru wykopéw w gruncie kategorii I-IV w zzku z zadaniem
Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Biaty Bor — Wiewidrki

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakaywaygmaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robot olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w gruntach kategorii I-1V, jimaljg zakres zgony z przedmiarem i
dokumentagj projektovg

1.3. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemysi@pegimiaica warunki stateczidoi i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta ez¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kowrothrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego ghbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gteboki - wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.
1.4.6. Bagno- grunt organiczny nasycony wgcd malej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod abeniem.

1.4.7. Odkitad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanytasie wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy
nasypéw oraz innych prac zyganych z trasdrogows.

1.4.8. Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Py

pds
gdzie:
Pa - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m3).
1.4.9 Wskaznik ré znoziarnistosci - wielko$é charakteryzujgca zageszczalno$é gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:

U — d60
le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.10. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
E2
El
gdzie:
E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.
Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymaganiaeggdkt.

1.4

I =

lo

1.5. Ogdllne wymagania dotygz robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékavykonanych rob6t oraz za ich zgodaé@ Dokumentagj Projektow, ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. Ogélne wymagania dotyce robét podano w ST D.00.00.00 pkt. 1.5.

Przed przysipieniem do wykonania rob6t ziemnych rglezakaiczye wszelkie roboty przygotowawcze. Zakres rob6t przygotowawczych i ggnia
dotyczce ich wykonania okétono w ST D.01.00.00 ,Roboty przygotowawcze".

2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania quéike?2.
Materiat wystpujacy w poditazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérygdrie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukciji

nawierzchni podatnych i potsztywnych powinien charakteryzasiegrup nosnosci G;.
2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lrzez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Do budowy
nasypow hda wykorzystane tylko grunty kategorii I-Il. Wybér gruntu do wykonania nasypéwuser drogowego, uzyskanego z wykopéw, powiniefi by
dokonany po przeprowadzeniu bad@boratoryjnych i zakwalifikowaniu go jako przydatnego, to jesttrspacego wymagania okéwne w normie
BN-72/8932-01 i zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru. Szczegotowe darzacdogruntéw przydatnych do wykonania nasypéw podano w ST
D.02.03.01 ,Wykonanie nasypow".



Grunty przydatne do budowy nasypdéw mdiy¢ wywiezione poza teren budowy tylko za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, aiadnadmiarem oktosci rob6t ziemnych, zostaly za zgplihspektora Nadzoru wywiezione
przez Wykonawg poza teren budowy z przeznaczeniem innyirboidowa nasypéw lub wykonanie pracgpgh kontraktem, Wykonaweca jest zobarany
do dostarczenia rownowaej objetosci gruntdw przydatnych zeddet wkasnych, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw powinny wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terendéw na odktad hyaldo
obowiazkéw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzoruwzennakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw,
ktérych czasowa nieprzydatitowynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrioi.

3. Sprzet
3.1.  Ogdlne wymagania dotysee sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

Roboty ziemne zwizane z wykonaniem wykopowvedls prowadzoneecznie i przy ayciu sprztu mechanicznego do rob6t ziemnych zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru i podanego w niniejszej ST.

3.2. Sprzt do robét ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéas#& maozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu do:
odspajania i wydobywania gruntow (koparki, fadowarki),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, réwniarki),

transportu mas ziemnych (samochody skrzyniowe, samochody samowytadoagzi&j kbtowe),
sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne).

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotygz transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt. 4. 4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinieh dnstosowany do kategorii gruntu (materiatu), jega:tobgi, technologii odspajania i
zatadunku oraz od odledid transportu.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, celem powtdérnego wbudowania w naslyperetmgpowane nagtujace srodki transportu:
. samochody skrzyniowe,

. samochody samowytadowcze,

. ciagniki kotowe i gisienicowe

lub innesrodki transportu zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wydajnas¢ srodkéw transportu powinna bylostosowana do wydajém sprztu stosowanego do wykonywania wykopow.

Zwigkszenie odleglri transportu ponad wala zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o
ile zwickszone odlegli nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie przez Inspektora Nadzoru.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne wymagania dotygee wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" punkt 5.

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymagdalotyczicych doktadnéci, okrelonych w punkcie 5.2.

Wykonywanie wykopow mize nasipi¢ po wykonaniu rob6t przygotowawczych, po wagaiu zgody przez Inspektora Nadzoru.

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowynmzgalgkona zgodnie z ,Instrukej oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym®.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoweh stateczné@® w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodegnikajcych z
nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich pedailub innych odsgpstw od Dokumentacji Projektowej obza Wykonawe robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty (kruszywa) anmym stopniu przydatrigi do budowy nasypéw byly odspajane
oddzielnie, w sposo6b uniemaviaj acy ich wymieszanie (zanieczyszczenie). @pstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych (warstw konstrukcji korpusu drogowego), wymaga zgody InspeddacaN

Odspojone grunty (kruszywa) przydatne do wykonania nasypéw powirngdapdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. Odspajanie i
transport gruntéw (kruszyw) przydatnych, przewidzianych do budowy nagygmapsszczalne tylko wéwczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniong prac
sprztu gwarantupcego rozl@enie i zagszczenie gruntu (kruszywa) zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i ST

O ile Inspektor Nadzoru dogeci czasowe skladowanie gruntéw (kruszyw) tglge odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym zawilgoceniem
(zanieczyszczeniem).

Jezeli grunt jest zamarzgly nie naley odspajé go do gtbokasci okoto 0,5 m powsyej projektowanych rgdnych robot ziemnych.
5.2. Doktadna¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powidrwiklysze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych
robot ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3 cm.
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Szerokd¢ korpusu nie meze r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w
planie.

Pochylenie skarp powinno bygodne z dokumentacprojektows i nie powinno réni¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazone;j
tangensemdta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekracz@ cm przy pomiarze &a3-metrows, albo powinny by
spetnione inne wymagania dotyce rowndci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

5.3. Wymagania dotycce zagszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych pogfirettia wymagania, dotyege minimalnej wartéci wskanika zagszczenia

(I)-

Tablica. Minimalne wartici wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych
Strefa korpusu Minimalna wartg¢ I dla:

drég klasy L kategorii ruchu KR-3

Gorna warstwa o gruldoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie ivmymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje
dogesci¢ do wartdci I, podanej powsej.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone powyej nie mog by¢ oskgnicte przez bezpmednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodpé
srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia. Mgliwe do zastosowaniarodki
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

Dodatkowo mana sprawdZi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie pomigmnego modutu odksztatcenia Egodnie z
PN-02205:1998.

5.4.  Odwodnienie wykopévDdwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urgzei, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagaj tego warunki terenowe, wykobairzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby
zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma akelwtakiego wykonywania wykopéw, aby powierzchniom gruntu nadlawa

w catym okresie trwania robot spadki, zapewgtiajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravateprzydatnéc, Wykonawca ma obowzek usunjcia
tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek #odstch optat ze strony Zamawiagego za te czynsoi, jak
réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniajcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.
Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robét ziemnjgtkonanie wykopow powinno
postpowa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowé odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom poprzecznym spadki, urtiwviajace szybki odptyw wod z wykopu.
Spadek poprzeczny powiniendggodny z dokumentacprojektows i nie powinien by mniejszy nk 2% i nie wikszy niz 4%. Naley uwzgkdni¢ ewentualny
wplyw kolejnaici i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robdieh@enie wymaga dotycacych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robo6t ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigledprowadzi poza teren pasa robot
ziemnych.

5.5. Wymagania odnaie ruchu budowlanego
Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétdwarstwy gruntu (naktadu) povsj rzednych robét ziemnych jest mniejsza 63 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszezaosnim jedynie ruch maszyn wykonaych € czynnéé budowlan. Moze
odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktdre nie spowpdszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robdt ziemnych, wynikagych z niedotrzymania podanych pagjwarunkéw obcizenia Wykonawe rob6t ziemnych.
6. Kontrola jakosci robo6t

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogo6lne wymagania dotysee kontroli jakdci robo6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopdéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgetlro wymaganiami ok&onymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji
projektowe;.
W czasie kontroli szczeg@luwag; nalezy zwroci na:

a) odspajanie gruntow w sposob nie pogatgzaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczfw skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich #ekeniu,
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d) doktadndg¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagaeslonych w pkt. 5.3.

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje 1sza tablica.

Tablica.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemny

Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

Pomiar szerokii korpusu ziemneg Pomiar tdma, szablonem, tat o diluggci 3 m

Pomiar szerokii dna rowéw poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 20 m n

Pomiar rzdnych powierzchni prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naaklk

korpusu ziemnego 0 R > 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m or

Pomiar pochylenia skarp miejscach, ktére budavatpliwosci

Pomiar réwnéci powierzchni

korpusu

Pomiar réwnéci skarp

Pomiar spadku podimego Pomiar niwelatorem ezinych w odstpach co 200 m or.

powierzchni korpusu lub dna rowy w punktach wtpliwych

Badanie zaggzczenia gruntu Wskanik zag:szczenia kresla¢ dla kadej utazone
warstwy, lecz nie rzadziej aiw trzech punktach na 10
m? warstwy

6.2.2. Szerokd&¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.

6.2.3. Szerokd¢ dna rowow
Szerokd¢ dna rowdw nie mie r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

6.2.4. Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wéej niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego ogagj niz 10% wartdci pochylenia wyraonego tangensenata.
6.2.6. Roéwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone dmetrov, nie mog przekracza 3 cm.

6.2.7. Rownai¢ skarp

Nierownaci skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekraczé&+ 10 cm.

6.2.8. Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar piwelatednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w
stosunku do rdnych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.2.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powinien wynd4i,00. W przypadku gruntéw, dla ktérych niezna okréli¢ wskanika
zag:szczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag] zgodnie z normmPN-S-02205:1998.

6.3. Zasady pogpbowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zastairzucone. 3 materiaty nie spetniace wymaga
zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymienajeing ywna wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujviecksze odchylenia cech od okienych w pkt. 5 i 6 specyfikacji powinny Byonownie wykonane przez Wykonasvaa
jego koszt.

7. Obmiar robot

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 ni (metr szécienny) wykonanego wykopu na podstawie Dokumentaciji Projektowej i pomiaru w terenie
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8. Odbidr robdt
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne wymagania dotygeze odbioru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 8.

Roboty ziemne uznajec¢sza wykonane zgodnie z DokumentaEjrojektovs, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 5 i 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
9.1.  Ogolne zasady dotysze podstawy ptatrégi robot

Ogolne wymagania dotysee podstawy platrigi robot podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Platnag¢ za 1 [m ] naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgijakaosci robdt w oparciu o wyniki pomiaréw i baglégaboratoryjnych.
3

Cena wykonania 1 [fhwykop6w obejmuje naspujace czynnéci:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku, obepnaj odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytladunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

zagszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w ST,

rozplantowanie urobku na odktadzie,

rekultywacg; terenu.

10. Przepisy zwazane

PN-EN 1997-1 - Eurokod 7: Projektowanie geotechnicznegeZ: Zasady ogdlne

PN-EN 1997-2 - Eurokod 7: Projektowanie geotechnicznegd€2: Rozpoznanie i badanie poghogruntowego

PN-EN 13285 - Mieszanki niezwjzane. Wymagania

PN-EN 13242 - Kruszywa do niezwizanych i zwiazanych hydraulicznie materiatow stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-B-02480 - Grunty budowlane. Okékenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-02481 - Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar

PN-B-04481 - Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

PN-B-04493 - Grunty budowlane. Oznaczanie kapilaitidiernej

PN-B-06050 - Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-S-06102 - Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

PN-EN 933-8 - Badania geometrycznych witawosci kruszyw. Ocena zawat drobnych czstek. Badanie wskaika
piaskowego

BN-77/8931-12 - Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu

PN-B-12074 - Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchniditoma. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-R-65023 - Materiat siewny. Nasiona §tin rolniczych.
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D.02.03.01
WYKONANIE NASYPOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t przy wykonaniu nasypow waziai z zadaniem
Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Bialy Bor — Wiewiorki

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robét przy wykonaniu nasypéw ékneych w Dokumentacji Projektowej i obejmuyj

- formowanie i zagszczenie nasypow z piasku wraz z transportem

1.4. Okréslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznegacspetarunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koeoarogi i skarpami rowéw.
1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza kil m.
1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbdjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysackgrzekracza 3 m.
1.4.7. Ukop - miej sce pozyskania gruntu do wykonania nasypéwzpoew obebie pasa robét drogowych.

1.4.8. Dokop - miej sce pozyskania gruntu do wykonania nasypéwzqaéopoza pasem robét drogowych.

1.4.9. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw kenzysh w czasie wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy
nasypdéw oraz innych prac zyganych z trasdrogows.

1.4.10. Wskaznik zag:szczenia gruntuwielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

Pa

pds

gdzie:
pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m3).
1.4.11 Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntdéw niespoistych, okreslona wg wzoru:
U= %

le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.12.Wskanik odksztatcenia gruntuwielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

I =

gdzie:
E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.

Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymaganiaeggdkt.
14

1.4.13. Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyadey bezpérednio pod konstrukgjnawierzchni do gbokaici przemarzania, nie mniej jednakz o
gtebokdsci 1 m od zaprojektowanej powierzchni robo6t ziemnych.

1.4.14. Podtaze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) - strefa gruntu rodzimegozppspodu budowli, w ktorej wégiwosci gruntu maja wplyw na projektowanie,
wykonanie i eksploatagjpudowli.

1.4.15. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizuj acymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST DOOMO0 ,Wymagania
0golne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robo6t
Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kavykonania robot oraz za zgodidae Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotycge materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
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2.2. Wymagania ogolne dla materiatéw do budowy nasypéw

Nasypy naley wykonywa& wytacznie z gruntdw niespoistych speta@jch wymagania zawarte w ST 4 gaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Akceptacja powinna nagtowa na biezaco, w czasie trwania rob6t ziemnych, na podstawie przedktadanychgykenawe wynikow bada laboratoryjnych
okreslonych w niniejszej specyfikaciji.

2.3.  Wybor materiatéw do budowy nasypoéw

Do gornych i dolnych warstw nasypow nalestosowad grunty sypkie. Nie nalgy rowniez wykorzystywa gruntéw trudnozagszczalnych, ktérych
maksymalna estas¢ objetosciowa szkieletu jest mniejszazri,6 g/cnl (nie dotyczy tazuzli i popiotow).

W przypadku wbudowywania w strefie do 50 cm pepipowierzchni robét ziemnych piaskéw drobnoziarnistych powinny oné weaznik nosnosci
Wies>10.

Metoda badania przedstawiona jest w normie PN-S-02205:1998,

GoOrna warstwa nasypu grudmd 50 cm winna b§ wykonana z materiatu niewysadzinowego o ¢g@mgicych parametrach:

-zawart@¢ czastek < 0,075 mm < 15%;
-zawart@¢ czastek < 0,02 mm < 5%;
-kapilarndgci biernej Hy < 1,0 m;
-wskaniku piaskowym WP > 35;
-wskaniku réznoziarnistdci Ug g16>5

-wspéiczynniku filtracji ke>6x10° m/s.
3.2.  Sprzt do wykonania nasypow jak w ST D.02.01.01

3.3.  Sprzt do zagszczania jak w ST D.02.01.01
4. Transport

Jak w ST D.02.01.01

5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne warunki wykonania rob6t

Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne" oraz w klauzuli 5.1 ST D.02.01.01.

5.2 Budowa nasypow

5.2.1. Dostawy materiatu na nasypy

Wykonawca jest zobowtany do prowadzenia kontroli dostaw oraz wykonania zgodnie z ustaldProgramie Zapewnienia Jako czstotliwoscia
laboratoryjnych badakontrolnych.

Wyniki tych bada nalezy przekazywa w okreslonym trybie nadzorowi. W Umowie z dostayproducentem) oraz w Programie Zapewnienia skako
nalezy jednoznacznie okéi¢ sposob pogpowania w przypadku dostawy materiatu niezgodnego z wymaganiami réji€pecyfikacji. Pochodzenie
materiatu i jego jak& powinny by wczeniej zaaprobowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinien zaprogofrddi (zrodia) dostaw
materiatow oraz przedstaévivyniki bada jakosci w ramach PZJ.

5.2.2. Wymagania ogolne dla nasypow

W celu zapewnienia statecZgonasypu i jego rownomiernego osiadania, hafgzestrzeganastpujacych zasad:

- styk dwoch przylegtych e%ci nasypu, wykonanych z iorodnych gruntéw wykorggorzy pomocy stopni,
- gOrm warstwe nasypu o grubi co najmniej 0,50 m wykorta materiatlu o wtasrsgiach okrélonych w klauzuli 2.3. (dla gérnej warstwy nasypu),
- nasypy nalgy wykon& metod, warstwowg,
- nasypy powinny b§wznoszone rownomiernie na catej szekuko
- gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i spgiu uzytego do zagszczania,
- przysgpienie do uktadania kolejnej warstwy nasypuwmaoasipi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej,
- grunty o r@nych wigciwosciach naley uklad& w oddzielnych warstwach,
- warstwy gruntu przepuszczalnego rgleklad& poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4 %,
- uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno uniefivsiac lokalne gromadzeniegivody.

5.2.3. Wymagana doktadr$é wykonania nasypéw
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, od osi projektowanej nie powianidkgze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanych
rzednych robot ziemnych nie me przekracza+0 cm i -2 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miewyraznych
zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozi¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka. Maksymalna gbokas¢
nieréwndaci na powierzchni skarp nie powinna przekrack@ cm przy pomiarze faB-metrowa. Rowy powinny speiniawymagania podane w ST D.02.01.01.
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Z profilowanej powierzchni skarp nakeusura¢ kamienie wgksze nk 80 mm a pochylenie poprzeczne gornej powierzchni nasypu wirtnenyionane z
tolerancj + 1%.

5.2.4. Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypow

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu nalew obrbie jego podstawy zakezy¢ roboty przygotowawcze, okilene w Dokumentacii
Projektowej oraz w ST D.01.02.01, D.01.02.02. Wykonawca piygiu widocznych palikbw wyznaczy zarysy skarp nasypow zgodnie zgrieNrS-02205 i
ST D.01.01.01. Przed przypieniem do wykonywania nasypow Wykonawca dokona obmiaru terenugtej zarstwie humusu.

5.2.5. Odwodnienie pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urmdzen stanowicych elementy systeméw odwadri@jch, ugtych w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagaja tego warunki terenowe, wykofarzadzenia, ktore zapewnodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby
zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma abelwitakiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom
gruntu nadawaw catym okresie trwania robét spadki, zapewgtiajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravaieprzydatnét, Wykonawca ma obowzek
usunkcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na witasny koszt bez jakichkolwiek dodgth optat ze strony Zamawiapgo za te czynioi,
jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnagjych zbiornikébw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi
instytucjami.
5.2.6.Zagzszczanie i nénos¢ gruntow w podiau nasypow

Zagzszczanie gruntu w podita nasypow powinno liyzgodne z wymaganiami podanymi w niniejszej ST.

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntow rodzimych, zalegajch w gornej strefie podta nasypu, do gbokasci 0,5 m od
powierzchni terenu. Zeli wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszazmokreilona w tabeli podanej pardj, Wykonawca powinien degci¢ podiaze tak,
aby powysze wymaganie zostalo spetnione.

Minimalne wartdci wskanika zagszczeniaddla podiaga nasypéw do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy 0 wysokeri Minimalna wartg¢ I dla:
Ruch KR3 i KR4 Ruch KR1 i KR2
Do2m 0,97 0,95

Dla kontroli n@gnaosci i zagzszczenia podia nasypow nalsy stosowa metody obcizen plytowych wg zadcznika do normy PN-S-02205 albo inne metody
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Czestotliwos¢ bada (do skutku) wskanika zagszczeniad lub wtérnego modutu odksztatcenia Bowinna wynosi minimum 2 pomiary w przekroju
poprzecznym co 50 m.

5.2.7.Wykonywanie nasypow
5.2.7.1.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Nie zezwala si na wbudowanie gruntow przewilgoconych, ktérych stan uniwia osiagnigcie wymaganego wskaika zagszczenia.
Wykonywanie nasypu natg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wagédopuszczalg tzn. w > Wy 0 2%.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego na skutek nadmiernego zavidgozed jej osuszeniem i powtdrnym gsarzeniem nie wolno uklaéla
nastpnej warstwy gruntu. Warstwa nie powinna pozostamiezagszczona po uleeniu.

5.2.7.2.Wykonywanie nasypéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonanie nasypéw w temperaturze, przy ktérngjshimaliwe oskhgniecie w nasypie wymaganego wahika zagszczenia
gruntow.
Nie wolno wbudowywa gruntéw spoistych zamarziych lub gruntéw przemieszanych ggiegiem lub lodem. W czasie dich opadéwsniegu
wykonywanie nasypow powinno &yrzerwane. Przed wznowieniem robot tiglesuraé $nieg z powierzchni wznoszonego hasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu spoistego zamarzia, to nienpggprzed rozmarzaciem zagszczé lub uktad& na niej nagjpnych warstw.
5.2.7.3. Formowanie nasypow
Skarpom nasypu naig nad& pochylenie zgodne z Dokumenta€jrojektove z doktadnécia podan w klauzuli 5.2.3.

5.2.8.Zagzszczenie gruntu

5.2.8.1 Warunki ogélne zagzczenia i nénosci

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna b§ zag;szczona z zastosowaniem sjwtzodpowiadajcego dla danego rodzaju
gruntu oraz wyspujacych warunkow. Koleja warstwe gruntu mana nakladé po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréGwujozonej
warstwy.

Wykonawca zobowizany jest do:
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a) zagszczania gruntu w warstwie o rownej grédio
b) zagszczania warstwy nasypu na catej sze§oko

Wymagane wskaniki zagzszczenia zawarto w tablicy pasj.

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia gruntu Is w nasypach

Strefa nasypu pongj podbudowy z kruszywa naturalneg Minimalna wartgc¢ Is dla:
Ruch KR3 i Ruch KR1 i
KR4 KR2

Goérna warstwa o gruléci 20 cm 1,03 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu doggokasci od powierzchn 1,00 0,97

robo6t ziemnych 1,2 m,

Warstwa nasypu od powierzchni rob6t ziemnych pajri, 2 0,97 0,95

m1

W przypadku gdy zagzczenie nasypu nie spetnia pasgych wymagéa nalezy usuraé¢ grunt do potowy gibokasci pokazanej w tabeli. Naginie
odkryty nasyp naley dogzsci¢c do wymaganych warci Is i ponownie zasygavarstwami, po kolei zagzczonymi zgodnie z talel
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu nie powinien przekéet;2a

Wtérny modut odksztalcenia w zatesci od kategorii ruchu wynosi: -dla KR1 i KR2 ; E 100 MPa
-dla KR3 i KR4 - & > 120 MPa

5.2.8.2 Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz wybér sgite i liczba przej¢ sprztu zagszczajcego, powinna hy ustalona przez Wykonawc
doswiadczalnie przed przygtieniem do wykonywania nasypow. Odcinek probny dla sprawdzeni@zzagnia gruntu powinno éyvykonane na terenie
oczyszczonym z gleby.

5.2.8.3 Wilgotnos¢ zag:szczonego gruntu

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego gagzania powinna Bydostosowana do metody zagczania i rodzaju stosowanego gpuz
Decyduacym kryterium jest mdiwos¢ zag:szczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego pozisgmecioW przypadku zagszczania walcami
statycznymi wilgotné¢ powinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg préby normalnej mgtody PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotngei optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartgci:
-w gruntach niespoistych +2%,

W przypadku aycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgofidamniejsza od optymalnej, ustalona na odcinku prébnyieliJeilgotnos¢é gruntu
przeznaczonego do zggczania jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wart& wicksza od podanych odchyte to grunt naley osuszy w sposéb naturalny
lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgétrgyuntu jest mniej sza, to zaleca &) zwigckszenie przez spryskiwanie wpdprawdzenie wilgotrigi
gruntu naley przeprowad#i laboratoryjnie.

5.3. Dokop
Miejsca dokopow zostarwybrane przez Wykonawd musz by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
5.3.1.Zasady prowadzenia rob6t w dokopie

Pozyskiwanie gruntu z dokopu t@rozpocac sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu przyd&tnpalegaicego gruntu do budowy nasypoéw oraz po
wydaniu zgody na pinie przez Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robét

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakdci

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania nasypow
Sprawdzenie wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnovymaganiami ok&onymi w niniejszej Specyfikacji oraz w Dokumentacji
Projektowe;.

W czasie kontroli szczeg@lruwag; nalezy zwroci na:

a) badania przydatroi gruntow do budowy nasypéw,

b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegoélnych warstw nasypu,
¢) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu

e) odwodnienie nasypu

6.2.1 Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania powinny byprzeprowadzone na proébkach pobranychzzi&ppartii przeznaczonej do wbudowaniazé@& badanie powinno okilac:
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- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481,

zawart@¢ czesci organicznych, metadchemiczi przez utlenianie za pomodwuchromianu potasu, lub przez wypalenie,
- wilgotno$¢ naturala, wg PN-B-04481,

wilgotnos¢ optymalra i maksymall gestas¢ obj gtosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481,

- kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493,

- wskaznik piaskowy gruntu wg BN-64/8931-01,

- wskaznik filtracji wg BN-76/8950-03.

6.2.2 Badania prawidtow&zi wykonania nasypow:

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania nasypow polegajna sprawdzeniu:
- odwodnienia nasypu
- grubaci warstwy i jej wilgotndci przy zagszczaniu - nie rzadziejnjeden raz na 1 odcinek warstwy.

Kontrole nalezy prowadzt z czstotliwoscia, gwarantupca nalezyte wykonanie robét: Gatotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét

ziemnych:

Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

Pomiar szerokii korpusu Pomiar tama, szablonem, tat o dluggci 3 m

ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m |

Pomiar rzdnych powierzchni prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m

korpusu ziemnego co 20 m, ajna tukach o R>100m, co 50 m na fukach 0o R<100 m o

odcinkach krzywoliniowych co miejscach, ktére budz watpliwosci; rzedne os

10m podtwnej jezdni i krawdzi co 100 m, a na odcinkd

Pomiar réwnéci powierzchni krzywoliniowych co 25 m

korpusu

Pomiar réwnéci skarp

Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem ednych wodstpach co 200

powierzchni wykopu lub dna oraz w punktach wtpliwych

rowu

Badanie zagszczenia gruntu Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazone
warstwy lecz nie rzadziejniv trzech punktach na 10
m? warstwy

Wartci¢ tolerancji:

- szerokd¢ korpusu ziemnego nie m® sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm,

- rzedne powierzchni korpusu ziemnego nie msig rézni¢ od projektowanych o weej niz +Ocm i -2cm,

- nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone 4metrova nie mog przekraczé 3cm,

- spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatogdmych wysokeéciowych, nie mae dawa rdznic, w stosunku
do rzdnych projektowanych, wkszych ni -2 cm i +Ocm.

- wskaznik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powiniendayie mniejszy ni okreslony w niniejszej ST.

7. Obmiar rob6t

Jednostl obmiaru robét jest Fr(metr szécienny) wykonanych nasypow.

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

8. Odbidr robdt
Ogo6lne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine".

9. Podstawa ptatndci
Ogo6lne wymagania dotysee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine".

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- pozyskanie i transport gruntu z dokopu,
- formowanie nasypéw z gruntu z dokopu,
- zagszczenie nasypow,
- profilowanie powierzchni nasypow, rowow i skarp,
- odwodnienie terenu robot,
- przeprowadzenie pomiaréw i bagla
- uporzidkowanie miejsc prowadzonych robaét.

10. Przepisy zwazane

PN-B -04481 Grunty budowlane. Badani a prébek gruntu.
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PN-B-02480 Grunty budowlane. Okkenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilgcioierne;.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wka piaskowego.
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D.04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZENIEM PODLO ZA

1. Wstegp
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjwymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem
i zagzszczeniem podi@a gruntowego w zwizku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Biaty Bor — Wiewiorki

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgvayemeniu i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres rob6t oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot agéinych z wykonaniem koryta przeznaczonego daemia konstrukcji
nawierzchni, profilowaniem i zagzczeniem podi@ gruntowego, i obejmuaj

Mechaniczne wykonanie koryta na szerak@oszerzé nawierzchni w gruncie kat. I-1V z wywozem gruntu oraz jego utylizezag:szczeniem koryta

1.4.  Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wbs00.00.00 ,Wymagania
0gOlne” punkt 1.4.

Koryto ziemne - wykonuje s¢ w goérnej czsci korpusu drogowego w celu umieszczenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, ok§na wg nasipujacego wzoru:

Pd
's=  Pds
w ktérym;

Pq - ggStas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu [Mg/m ],

Pas - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrdona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481,
stuzaca do oceny zagzczania gruntu w robotach ziemnych, zgodnie z adh-77/8931-12 [Mg/r.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogo6lne wymagania dotysee robét podano w ST D.00.00.00 punkt 1.5.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékavykonanych rob6t oraz za ich zgodé@ Dokumentagj Projektow, ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1.  Ogodlne wymagania dotysee sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonywania robot

Wykonawca przyspuj acy do wykonania koryta drogowego wraz z profilowaniem ggagzeniem podi@ powinien wykazasic mazliwoscia korzystania ze
sprztu gwarantujcego widciwa tj. spetniajica wymagania ST jakd robaét.

Do wykonania robot naky stosowa nastpuj acy sprzt mechaniczny dostosowany do szekakavykonywanego koryta:
réwniarki samojezdne,

spycharki uniwersalne z ukaie ustawionym lemieszem,

koparki z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniwskich koryt),

walce statyczne dostosowane do wiéti@ag;szczanej powierzchni, ogumione, wibracyjne,

ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnephysth dla innego spet do zagszczania,

sprzt do rcznego prowadzenia rob6t ziemnych (topaty, szpadle, kilofy, itp.).

Caly sprzt budowlany, maszyny, usdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie, zapewnigym uzyskanie odpowiedniej jas@ robot, w szczegolrioi
stosowany spkt nie mae wywolywa& niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa. Zastosowany spgzbudowlany powinien odpowiadgod
wzgledem typdw i iléci wskazaniom zawartym w PZJ lub projekcie organizaciji robot, egpadevanym przez Inspektora Nadzoru lub w przypadku braku
takich dokumentéw powinien byuzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.¢Spawinien by stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym.



Jakikolwiek sprzt, maszyny, urazenia i nargdzia nie gwarantdfe zachowania wymafiajakasciowych robot zostan przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 4. Materiat z konjgomezna przewoz dowolnymisrodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.

5.  Wykonanie robot
5.1.  Ogo6lne zasady wykonania robét

0Ogo6lne wymagania dotysee wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 5.

5.2.  Warunki przysipienia do robot

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia dopiero po zakazeniu i odebraniu rob6t ziemnych oraz
wszystkich rob6t zwizanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i instalacjideeh podziemnych w korpusie ziemnym. Wykonawca powinien papiist
do wykonania koryta oraz profilowania i zggczenia podima bezpérednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzenia podia i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestlinge wytacznie
za zgod Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany, nie zezany bezpérednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.  Wyznaczenie i wykonanie koryta

Na podstawie Dokumentacji Projektowej nawierzchridzle wykonana w korycie gruntowym.

Sposob wytyczenia powinien utiiwia¢ wykonanie koryta oraz warstw nawierzchni z tolerancjamisbdmgmi w Dokumentacji Projektowej i w ST.
Wymiary koryta powinny b§ wyznaczone przez wcgdej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robiatlyalszpilki, za
ktorych stan odpowiada Wykonawca. Rozmieszczenie palikéw, ustawionyegdach rownoleglych do osi drogi, powinno uttieia¢ nacignigcie sznurkow
lub linek do wytyczenia robo6t w odgiach nie wikszych ni co 10 metrow.

Rodzaj stosowanego spta, a w szczegdlrigi jego moc naley dostosowado gruntu kategorii I-1l, w ktérym prowadzongreboty oraz do stopnia trudée
jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniefilsykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej cealami Inspektora Nadzoru,
tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.4. Profilowanie i zagszczenie podia w korycie

Przed wykonaniem profilowania podw korycie drogowym naty uprzednio oczici¢ je z wszelkich zanieczyszazeNalery usurac btoto i grunt, ktory
ulegt nadmiernemu nawilgoceniu i od¥tena miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Po oczyszczeniu powierzchni pogg ktére ma by profilowane naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaj a uzyskanie po wykonaniu
profilowania zaprojektowanych¢gdnych podiga. Rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 crasag nik projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wistlj a zankenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulahnia
podiaze gruntowe na gbokas¢ zaakceptowanprzez Inspektora Nadzoru, a ngstie dowig¢ dodatkowy grunt spehiggy wymagania obowkujace dla
gornej strefy korpusu, w ifgi koniecznej do uzyskania wymaganyclkdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika za-
geszczenia, okrdonego w tablicy nr 1.

Do profilowania podiga, tam gdzie jest to mtiwe, nalezy stosowd réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
spos6b zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podim w korycie nalgy wykonywa& bezpdrednio po profilowaniu przez watowanie walcami stalowymi, gtadkimi lgjakami
mechanicznymi w miejscach trudno dgstych, zachowudc optymalm wilgotnas¢ zag;szczanego gruntu z toleraadd -20% do +10%.
Zageszczenie podia naley kontrolow& wg normalnej préby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z n@i88/B-04481 (metoda | lub II). Wskak

Tablica 1. Wartéci wskanika zagszczenia podia .
Strefa korpusu Min. wartas¢ wskanika zagszczeniaddla:

drogi o kategorii ruchu KR-1
Gorna warstwa o gruloi h = 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od

powierzchni robét ziemnych lub
terenu.

zag:szczenia nalg okresli¢ zgodnie z normaBN-77/8931-12. Wartei wskaznika zagszczenia podano w tablicy 1.

0,98

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gszrzonego podia

Podiae gruntowe (koryto) po wykonaniu profilowania i odpowiednimesagzeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwkzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie pragstnatychmiast do
uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpiepogiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez zeate folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoraellevyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonaemdzaimych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to napr@awykona on na wlasny koszt.
6. Kontrola jakosci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t
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b)

6.3.

Ogolne wymagania dotysee kontroli jakdci rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” punkt 6.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowane go pealto

WyszczegOdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢

i pomiaréw bada i pomiaréw

Szerokd¢ koryta 10 razy na 1 km

Rownai¢ podiwzna co 100 m na kalym pasie ruchu

ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne'- 10 razy na 1 km

Rzedne wysokéciowe co 100 m

Uksztattowanie osi w €0 100 m

planie '

Zagzszczenie, wilgotn@& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzaeziej nk raz na 1000/

gruntu poditaa
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uéawania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnyg
tukéw poziomych

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Kontrola zagszczenia podia

Wskaznik zag:szczenia gruntu natg sprawdza wg normy BN-77/8931-12, przynajmniej w dwdch punktach, wybranych losowozdajldriatce robocze;.
Wilgotnos¢ optymalry, i maksymall gestas¢ objgtosciowa gruntu naley kontrolow& na podstawie normalnej préby Proctora, wg normy PN-88/B-04481
(metoda I lub 11). Wilgotné¢ gruntu podiga powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod - 20% do + 10%.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniaggacgenia w oparciu o metoroctora jest niemtiwe ze wzgédu na gruboziarniste uziarnienie materiatu
tworzacego podiae, kontrok zag:szczenia nalgy oprze na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia poziong
normy PN-S-02205. Stosunek wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia nie pauariaaczadlazwirow, pospotki i piasku warkei 2,2 przyis > 1,0
i2,5przys<1,0.

Do odbioru zagszczenia podim Wykonawca powinien przygotowa przedstawd w sposéb tabelaryczny zestawienie wynikow thadavskanika
zag:szczenia, wraz z wagoiamisrednimi dla catlego odbieranego odcinka - otrzymane na podstawaedjikontroli zagszczenia.

6.2.2. Kontrola wykonanego profilu koryta drogowego a) Sprawdzenie révipodiaza

Nierownaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tata o dlugaci 4 m co 20 m w kierunku podtoym.
Nierbwnaci poprzeczne naky mierzy tata dostosowamdo szerokéci koryta co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwnaci podiaza nie mog przekracz& 20 mm.

Sprawdzenie spadkdéw poprzecznych

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomos 4 metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystkich phrgtéavnych tukow
poziomych. Spadki poprzeczne padigowinny by zgodne z DokumentacProjektow z zachowaniem warunkow tolerancji + 0,5 %.

Sprawdzenie gbokadici koryta i rzdnych dna

Gilebokas¢ koryta i rzdne dna naley sprawdzé, co 20 m w osi jezdni i na jej krgdziach. Na odcinkach krzywoliniowych co 10 m.

Rdéznice pomédzy rzdnymi wysokgciowymi koryta i projektowanymi nie powinny przekraéz& cm, + 0 cm. Wymagassiaby 95% zmierzonych ¢gdnych
podtaza nie przekraczato dopuszczalnych odciyle

d) Sprawdzenie uksztattowania osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nafg sprawdzé w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie jrzasidzie 100 m.
Os drogi w planie nie mze by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej aeej niz £ 5 cm.

e) Sprawdzenie szeroka koryta

Szerokdc¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokd¢ koryta nie mae r&@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cmii - 5 cm.

6.2.3. Ocena wykonanych pomiarow i bada

Poziom jakdéci wykonanego profilowania i zagzczenia koryta natg uzn& za zgodny z wymaganiamizgi wszystkie wyniki pomiaréw i badaspetniaja
wymagania podane w punkcie 6.2 niniejszej ST.

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego piaito

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyigksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch w punkcie 6.2 powinny lynaprawione przez spulchnienie
do gkbokdsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonangjwrggst niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 ni (metr kwadratowy) wykonanego (wraz z profilowaniem iexagzeniem) koryta drogowego.
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8.  Odbior robot
8.1.  Ogollne zasady odbioru rob6t

Ogo6lne wymagania dotygee odbioru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd& i wymaganiami Inspektora Nadzorugk wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2.  Odbidr robdt zanikapych lub ulegajcych zakryciu

Odbidr koryta oraz wyprofilowanego i zgggczonego podi@a dokonywany jest na zasadach odbioru robét zaikel i ulegajcych zakryciu. Odbiér robot
powinien by przeprowadzony w czasie unliaviaj acym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposbbot.

Wykonawca powinien zgtosilnspektorowi Nadzoru do odbioru zakaony odcinek koryta (wyprofilowanego i z@gczonego podi@). Do odbioru
Wykonawca powinien przedstatmivszystkie wyniki bad@az biezacej kontroli robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie raportow Wykonawesaedjikontroli robét, ewentualnych uzupeta@jch bada i pomiaréw oraz
ogledzin warstwy. Inspektor Nadzoru zleci Wykonawcy lub niezadenu laboratorium przeprowadzenie uzupedaiaih bada i pomiarow w przypadku, gdy:
zakres lub ogstotliwos¢ bada Wykonawcy § niezgodne z niniejazST - koszty tych badaw caldici ponosi Wykonawca,

istnieja jakiekolwiek watpliwosci co do jakdci robo6t lub rzetelnéei bada Wykonawcy - koszty tych badaonosi Wykonawca tylko w razie stwierdzenia
usterek.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wyaid6t poprawkowych albo poleci powt6rzenie robét wg zasadlokyeh w
niniejszej ST.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektadzoru.
Odbidr kaxcowy dokonywany jest po catkowitym zalazeniu robét na podstawie wynikdw pomiardw i bajkosciowych.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogdlne zasady dotyg® podstawy platriai robét

Ogolne wymagania dotysee podstawy platrigi rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 ni wykonanego koryta natg przyjmowa zgodnie z obmiarem robét i ocen
jakosci wykonanych robét na podstawie wynikow pomiarow i ialdhoratoryjnych.

2
Cena wykonania 1 m wyprofilowanego i zagczonego koryta obejmuije:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad,
profilowanie dna koryta,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w ST.

10. Przepisy zwazane

1. PN-87/S-02201

2. PN-88/B-04481 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzagwy i okrélenia Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i bad&at. A i B. Drogi samochodowe. Roboty ziemneyridégania i badania. Drogi

4. PN-S-02205:1998 samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celégalvgch i lotniskowych.

5. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pomiar row&od nawierzchni planografem i fatDrogi samochodowe. Oznaczanie wakka zagszczenia gruntu.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgétno

6. BN-68/8931-04 1. ilInstrukcje" IBDIM- Warszawa 1999 "Warunki techmie: Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99."

7. BN-77/8931-12

8. PN-B-06714-17
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D.04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgj\ymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zgg@anych z utéeniem warstw podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie wazli z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Bialy Bor — Wiewiorki

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyeemiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie, i obejmuj

* Nawierzchnia z kruszywa tamanego stab. mech. 0/31,5 mm —gr. 18cm
» Nawierzchnia z kruszywa tamanego stab. mech. 0/31,5 mm —gr. 12cm
* Nawierzchnia z kruszywa tamanego stab. mech. 0/31,5 mm — gr. 6cm

1.4.  Okredlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — opisywana rowni¢ jako podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznrigvarstwa zagszczona stanowga warstw
nosha nawierzchniow.

1.4.2. Stosowane okétenia podstawoweazgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wCs00.00.00 ,Wymagania
0golne" punkt 1.4.

1.5.  Ogélne wymagania dotyaeze robot
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 ,Warunki og6lne", pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot oraz za ich zgodaé@ Dokumentagj Projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

2. Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow
Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania quéike2. 2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechamomiio by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otaczakéw albo ziaiem wickszych od 8 mm. Kruszywo powinnodjgdnorodne bez zanieczyszazsbcych
i bez domieszek gliny. Uziarnienie i weawosci kruszywa powinny bzgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3 niniejszej specyfikacji.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania normy PN-B-11112.
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Rys. 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywaresteditidacji mechanicznej 1-2 kruszywo na podbuglow
zasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow 1-3 kruszywo na podbud@dolma warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna zawiesk w polu dobrego uziarnienia wedtug PN-B-06714-15. Krzywa uziarnieniaysmaszowinna by ciagta i nie
moze przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniazziejnienia nassiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa
nie maze przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.



2.3.2. Widciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w poniszej tablicy.

Kruszywa tamane
Podbudowa | Badania wg |
| Lp. |
Wyszczegblnienie wiziwosci zasadnicza  [pomocnicza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych 0,075 mm, % (m/m od 2 do 10 od 2do 12| PN-B-06714-15
Zawarté¢ nadziarna, % (m/m), nie wiej niz 5 10 PN-B-06714-15
3 ZawartG¢ ziarn nieforemnych % (m/m), nie gaej 35 40 PN-B-06714-16
niz
4 ZawartG¢é zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), 1 1 PN-B-04481
nie wiecej niz
5 Wskaznik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu od 30do 7 od30do7( BN-64/8931-01
metod, | lub Il wg PN-B-04481, %
6 Scieralndi¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnd¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw,
wigcej niz 35 50 PN-B-06714-42
b) cieralnag¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotd
nie wiecej niz 30 35
7 Nashkliwosé¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 5 PN-B-06714-18
8 Mrozoodporné¢, ubytek masy po 25 cyklach 5 10 PN-B-06714-19
zamraania, %(m/m), nie wicej niz
9 Rozpad krzemianowyzelazawy #cznie, % (m/m), PN-B-06714-37
nie wigcej niz PN-B-06714-39
10 Zawarta¢ zwiazkOw siarki w przeliczeniu na SO 1 1 PN-B-06714-28
%(m/m), nie wgcej niz
11 Wskaznik nosnosci wi; mieszanki kruszywa, %, n
mniejszy ni: 80 60 PN-S-06102
a) przy zagszczeniud > 1,00
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 -

2.4. Woda

Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250. 2.5Zrddta kruszywa

Kruszywa uyte do budowy powinny ky pobierane tylko zerdédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca @owini
dostarczy Inspektorowi Nadzoru wyniki baddaboratoryjnych i reprezentatywne prébki tych materiatow.

3. Sprzt
3.1.  Ogodlne wymagania dotysee sprztu
Ogo6lne wymagania dotysee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonywania podbudowy

Wykonawca przyspuj acy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powimtaza sie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
a)mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewgiwytworzenie jednorodnej mieszanki o
wilgotnaosci optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych deszgania. W miejscach trudno dgstych powinny b§ stosowane zagzczarki
ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, lub innyspaakceptowany przez Inspektora Nadzoru w miejscu nigaogh dla walczykdw.

4, Transport

4.1.  Ogoblne wymagania dotygee transportu

Ogo6lne wymagania dotyaeze transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 4. Réazijow transportu musi Byzaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

4.2.  Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materjat
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatow powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5.  Wykonanie robot
5.1.  Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogo6lne wymagania dotysee wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 5.

5.2.  Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Przygotowanie podia
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Jezeli podiaze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny dgne usunite wg zasad zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Podbudowa powinna Bywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentaé€jrojektova.
Uksztattowanie podbudowy powinno odbyiak wg wczéniej przygotowanych i odpowiednio zamocowanych linek.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowadmzywa uziarnienia i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszankach stacjonarnych
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczri zapewnienia jednorodéa materiatu nie dopuszcza; siytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegollnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodiiltop@vinna by transportowana na miejsce wbudowania w sposéb
przeciwdziatajcy segregacji i nadmiernymi wysychaniu.

5.2.3. Rozkiadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowe] grédictakiej, aby jej ostateczna gruféopo zagszczeniu byka rowna gruba
projektowanej. Warstwa podbudowy powinna¢ bpziazona w sposéb zapewniafy oshgniccie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych.
Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna jest jego segregacja, powiytnprzed zagszczeniem zagpione materiatem o odpowiednich ddawosciach.
5.2.4. Zagszczenie mieszanki

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naie przystpi¢ do jej zagszczenia przez watowanie. Walowanie powinno guusta
stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni, albo od dolnej do gornejdaigwzy podbudowie o spadku jednostronnym.
Jakiekolwiek nieréwngei lub zagtbienia powstate w czasie zggczenia powinny ywyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usunicie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niegmsgch dla walcow podbudowa powinnaélmag:szczona zagszczarkami
ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inspekt@dzoru. Wilgotn& kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna
wilgotnosci optymalnej okrédonej wg normalnej préby Proctora zgodnie z npRPiIN-88/B-04481 (metoda I1). Zeli materiat zostat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldeilgotnos¢ materiatu jest rsza od optymalnej, materiatl powinienctgwilzony wodh i
réwnomiernie wymieszany. Wilgotdd przy zagszczaniu powinna kiyw przedziale umdiwiaj acym prawidtowe zagszczenie warstwy.

Zageszczenie nalg/ kontynuowa& do osagniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszega hj0 wedtug normalnej préby Proctora zgodnie z
norma PN-88/B-04481 (metoda Il) lub wg BN-64/8931-02 jako stosunek modutu odksztaldénego & do pierwotnego Ei, ktéry powinien byie wickszy
niz 2,2.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagoniem nasipnej warstwy, powinna liyutrzymywana w dobrym stanie.zéd Wykonawca hdzie wykorzystywal, za
zgod Inspektora Nadzoru, gotavpodbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniklych z niewitsiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. Kontrola jakosci robo6t
6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot
Ogo6lne wymagania dotysee kontroli jakdci rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaértzadania kruszyw i przestatmivyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru. Badania te powinny
obejmowa wszystkie wiaciwosci kruszyw okrélonych w punkcie 2.3 niniejszej ST.
6.3.  Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

WyszczegOdlnienie bada Czestotliwos¢ bada

Minimalna liczba bad@ana Maksymalna powierzchnia podby-
dziennej dziatce roboczej dowy przypadaijca na jedno badanje
(m’)

Uziarnienie mieszanki 2 600
Wilgotnos¢ mieszanki

Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10 000°m

Badanie wtéciwosci kruszywa wg dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3. Probkizyafmbierd w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej
zagszczeniem. Wyniki badapowinny by na biegaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.3. Wilgotné¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda ), z tolerah@fbo
-20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17.
6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
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Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jestliesne wzgedu na gruboziarniste
kruszywo, kontraj zag:szczenia naley oprzé na metodzie obgien plytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziejzmiaz na 5000 fy lub wedtug zalede
Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgaleng& za prawidtowe, gdy stosunek wtornego moduhd& pierwotnego modutu odksztalcenia
Ei jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

<272

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3. Prébki do baflgpelnych powinny b§ pobierane przez
Wykonawe w sposéb losowy w obecfw Inspektora Nadzoru.

6.4. Pomiary cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Wyszczegolnienie bada pomiardw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

Szeroké¢ podbudowy 10razy na 1l km

Rownai¢ podiwzna w sposob eigly planografem albo co 20 mdata kadym pasie
ruchu

ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne*- 10 razy na 1 km

Rzgdne wysokéciowe Co 100m

Uksztaltowanie osi w planie*- Co 100m

Grubad¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nadkej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 f
Przed odbiorem: w 3 pkt, lecz nie rzadziej @iz na 2000 fm

Nosnaos¢ podbudowy: - modut co najmniej w dwoéch przekrojach nazkie 1000 m

odksztalcenia

- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomycl

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mige r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraxnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokgi warstwy wyej lezacej, o co najmniej 25 cm lub o waftonvskazan
w dokumentacji projektowe;j .

6.4.3. Réwna¢ podbudowy

Nieréwnaci podiwzne podbudowy naky mierzy 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nierownaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinégdydne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, +0 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto
O$ podbudowy w planie nie mie byt przesunita w stosunku do osi projektowanej aegj niz + 5 cm.

6.4.7. Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%,
- dla podbudowy zasadniczej = 10%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 powiniert lzgodny z podanym w tabl. 3, Wgie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z
podanym w tabl. 3.
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Tablica 3. Cechy podbudoy

Podbudowa z

Wymagane cechy podbudowy

kruszywa o

Wskaznik zag:sz-

Maksymalne ugicie spezyste pod

Minimalny modut odksztatcenia mierzon

y

wskazniku Wy nie czenia § nie kotem, mm plyta o $rednicy 30 cm, MPa

mniejszym nt, % mniejszy nk 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego obaienig
obcigzenia § Eo

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjcksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny Bynaprawione przez spulchnienie lub
zerwanie do gbokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtOrnie gszrzone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej waestivy |

niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerébigorojektowanej o wdcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonvejjlezacym, to Wykonawca
powinien na wtasny koszt poszetzyodbudow przez spulchnienie warstwy na pegiruba¢ do potowy szerokiei pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne

zag:szczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubdé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztgm grubéci, Wykonawca wykona napravwpodbudowy. Powierzchnie powinnybgaprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiedgicbokas¢, zgodnie z decyajInspektora Nadzoru, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyréwnane i ponownie zggzczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tycmeasiypt ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewlasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie robotyediezlnlo zapewnienia wymaganegnasci, zalecone
przez Inspektora Nadzoru.
Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdyemanndnosci podbudowy wynikto z niewkgiwego wykonania robét
przez Wykonawe podbudowy.

7. Obmiar rob6t

7.1.

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne wymagania dotysee obmiaru podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" punkt 7.

7.2.

Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovg jest 1 m (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowaaelganinznie.

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne wymagania dotygeze odbioru rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST, Dokumenjdejojektows i poleceniami Inspektora Nadzoruzéé wszystkie badania i pomiary z zachowaniem

tolerancji wg pkt'u 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatngci

9.1.

Ogolne zasady dotygze podstawy ptatrigi robot

Ogo6lne wymagania dotysee podstawy ptatrgi podano ST D.00.00.00 ,Wymagania og6lne" punkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 mi wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mectiamaky przyjmowa zgodnie z obmiarem robét i ocen
jakosci wykonanych robét
na podstawie wynikow pomiaréw i badeboratoryjnych.

Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i 0znakowanie prowadzonych robdét,

przygotowanie podiaa,
zakup materiatow,
transport materiatow,

przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recegbstarczenie na miejsce wbudowania,
roztozenie zgodnie z zakom grubdcia, szerokécia i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,

zag:szczenie warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w ST,
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- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirmanieczyszczeobcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunaisaego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi

S PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieahdigiosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormetod, bezpo-
sredni

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirzanieczyszczeorga-
nicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirgarki metod bromowg

PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkiemowego

PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpathrawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczaieralngci w bebnie Los Angeles

PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania
techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzdnogowychZwir i
mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzdnogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzdnogowych. Piasek

PN-EN Cement - Cgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczace cemen

197-1:2002
téw powszechnegozytku.

PN-B-23006 Kruszywa lekkie - Cg¢ 1: Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkiej
zaprawy.

PN-EN Wapno budowlane - @& 1: Definicje, wymagania i kryteria zgodsui.

459-1:2003

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizoghrmechanicznie

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia ezthia kamiennego

PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane doieehni drogowych

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie waki&a piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztataemiaerzchni podat-

nych i podtaa przez obeaizenie ptyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowsmonawierzchni planografem i kat
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych ugiciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych, IBDiM- Warszawa 199



D.06.01.01
UMOCNIENIE POWIERZCHNIOW E SKARP | ROWOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zywdanych z przeciwerozyjnym umochieniem

powierzchniowym skarp i rowéw w zgiku z zadaniem Remont nawierzchni drogi gminnej 40152C Biaty Bor — Wiewiorki
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyegeniu i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z trwalym powierzchniowym umocnieniem skarp i rowow
nastpujacymi sposobami:

. humusowanie skarp z obsianiem przy gdgbbumusu do 5 cm
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Réw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2. Ziemia urodzajna (humus)- ziemia rélinna zawierajca co najmniej 2% &ci organicznych.

1.4.3. Humusowanie- zespot czynrgei przygotowugcych powierzchri gruntu do obudowy glinnej, obejmujacy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie
ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i gkagzeniem.

1.4.4. Moletowanie - proces umdiwiajacy dog:szczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, przeprowadzany pprnzac walca o odpowiednio uksztattowanej
powierzchni.

1.4.5. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna warstwa na powierzchni skarp, wykonana z ptynnych osddi@kowych, emulsji bitumicznych lub lateksowych,
biowtdkniny i geosyntetykdw, dofaie zabezpieczaga przed erozjpowierzchniow do czasu przegia tej funkcji przez okrywroslinna.

1.4.6. Ramka Webera- ramka o boku 50 cm, podzielona drutem ytka na 100 kwadratéw, kay o powierzchni 25 cfndo okrélania procentowego udziatu
gatunkow rélin, po obsianiu.

1.4.7. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymaagdiize" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotygee robot

Ogoblne wymagania dotygee robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. Materiaty

2.1.  Ogo6lne wymagania dotygze materiatow
Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania qgdl@e"
2.2 Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i rowovetyhji niniejsz, ST %
- ziemia urodzajna,
- nasiona traw oraz §bn motylkowatych,

2.3.  Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinn& lyilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm
oraz wolna od zanieczyszcezebcych.

W przypadkach waipliwych Kierownik Projektu mge zlecé wykonanie badaw celu stwierdzenia,e ziemia urodzajna odpowiada rgstjacym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartd¢ fosforu (ROs) > 20 mg/n,

c) zawartd¢ potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasowd¢ pH >5,5.

2.4, Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw naky dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalegasgisowa mieszanki traw o drobnymgsgtym ukorzenieniu,
spetniajace wymagania PN-R- 65023:1999 i PN-B-12074:1998.

2.5. Do nawa@enia traw nalgy stosowa nawozy mineralne.



3. Sprzet
3.1.  Ogdlne wymagania dotysee sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przysgpuj acy do wykonania umochienia skarp powinien wykegia mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
. rowniarek,

. ew. walcéw gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,

. ubijakow o ecznym prowadzeniu,

« cysterny z wodl pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4, Transport
4.1.  Ogdlne wymagania dotygee transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2.  Transport materiatow

Nasiona traw mmna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieazajych je przed zawilgoceniem.
Ew. inne materiaty mma przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieaegth je przed uszkodzeniami.
5. Wykonanie robot

5.1.  Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gornej kraszi skarpy do jej dolnej krasdzi. Warstwa ziemi urodzajnej powinngga¢ poza gora krawedz
skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubai¢ pokrycia ziemi urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu. w zalaosci od gruntu wysipujacego na powierzchni
skarpy. W celu lepszego pawania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem. na powierzchni skarpgynalkonywa: rowki poziome lub poddem 30 do 45 o
gtebokdsci od 3 do 5 cm. w odgbach co 0.5 do 1.0 m. Utona warstwe ziemi urodzajnej nafey zagrabé (pobronowa) i lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub
mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie teawoslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowow poprzez obsianie nasionami tédiw inatylkowatych polega na:

wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:
humusowanie (patrz pkt 5.2). lub.

wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadaiskowymi za pomagosprztu agrouprawowego. aby uzyskeawartd¢ czgsci organicznych warstwy co
najmniej 1%.

obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traglinrmotylkowatych i
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bylin w ilosci od 18 g/m do 30 g/m . dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzajugpodystawy oraz pochylenia skarp).
naniesieniu na obsiampowierzchng tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkt 5.4) metodiczowania lub hydromulczowania.

W okresach posusznych najesystematycznie zraszavoda obsiane powierzchnie. 5.4. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna dmia zabezpiecza przed erppowierzchniow do czasu przegia tej funkcji przez okrywroslinna.

Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna zmadoy¢ wykonana z biowiokniny, geosyntetykdw, z ptynnych osadéiekowych, emulsji bitumicznych lub
lateksowych np. metadnulczowania lub hydromulczowania.

Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzglgniintusciotki (np. sieczki, strgyn, trocin, substratu torfu) z lepiszczem (np. emulsifaltows) w celu
ochrony przed wysychaniem i ergzjv ilosci od 0,03 do 0,05 kg/m

Zaleca si wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej na wyprofilopghnskarpach, ktére jeszcze w stanie surowym powinmtynigzwiocznie
zabezpieczone przed ergziMtasciwe umocnienie skarp, przewidziane w dokumentacji projektowej, powinfavidonywane w optymalnych terminach
agrotechnicznych.

6. Kontrola jako $ci rob6t
6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 6.

6.2. Kontrola jak@ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakiowykonanych robét i ich zgodici z ST, oraz na sprawdzeniu datyawesci swiadectwa wartéci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw. Po wgeiu roslin, taczna powierzchnia nie pamigtych miejsc nie powinna Bywicksza ni 2% powierzchni obsianej skarpy, a
maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nieiiew przekracza0,2 nf. Na zarénictej powierzchni nie magwystpowa: wyzobienia
erozyjne ani lokalne zsuwy.



7.

7.1

Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2.

Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest:

2

* m (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowdéw umocnionych przez humusowanie z obsianiem

8.

Odbio6r robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8. Roboty yzzej@ydionane zgodnie z dokumentgujojektows, ST i
wymaganiami Kierownika Projektu,7eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pazgty

9.

Podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrgi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 9.

Cena wykonania 1m humusowania obejmuje:

*
*
*

*

8.

9.

10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

23.

24.
25.
26.

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,

nabycie, dostarczenie i wbudowanie humusu,

nabycie i dostarczenie oraz wysianie nasion i nawoz6ow mineralnych,
zraszanie waglw okresach posusznych,

usuwanie chwastow,

dosianie traw w okresie gwarancyjnym,

1 koszenie na zakozenie robot,

uporzdkowanie terenu,

przeprowadzenie bafld pomiaréw wymaganych w specyfikaciji.

10. Przepisy zwhpzane
PN-B-11104:196
PN-B-11111:1996 Materiaty kamienne. Brukowiec
Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawienzcliogowych Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzchnogowych. Piasek Usdzenia
wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie porghni bio- wtdknin. Wymagania i
badania przy odbiorze Zagospodarowanie pomelionacyVymagania i metody batda
Zaprawy budowlane zwykite
Cement. Cgs¢ |: Sktad, wymagania i kryteria zgodsub dotyczce cementu powszechnego
uzytku
Wyroby powrdnicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
Materiat siewny. Nasiona §bn rolniczych
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan
Drogi samochodowe. Popioty lotne
Cement. Transport i przechowywanie
Beton zwykty
Beton. Czs¢ 1: Wymagania, wigciwosci, produkcja i zgodnig Prefabrykaty budowlane z
betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdwrowisk tramwajowych. Wspoélne
wymagania i badania

Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-B-11113:1996
PN-B-12074:1998

PN-B-12099:1997
PN-B-14501:1990
PN-EN 197-1: 2002

PN-P-85012:1992
PN-R-65023: 1999
PN-S-02205:1998
PN-S-96035:1997
BN-88/6731-08
PN-B-06250
PN-EN 206-1:2003
BN-80/6775-03/01

PN-EN 1340:2004
PN-EN 1340:2004/AC
BN-77/8931-12
PN-B-04481:1988
PN-B-06250:1988
PN-B-04111:1984

Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu Grunty budowlane. Badanie probelatgr

Beton zwykty

Materiaty kamienne. Oznaczeniécieralngci na tarczy Boehmego Prefabrykaty
budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ,ulgarkingdw i torowisk

tramwajowych. Wspo6lne wymagania i badania Prefadgykbudowlane z betonu.

BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

PN-EN 1008:2004

Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingbw i torswitramwajowych. Kraegniki i
obrzeza Woda zarobowa do betonow
Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanyafdbrykaty budowlane z betonu.
Metody pomiaru cech geometrycznych Prefabrykatyoldane z betonu. Elementy

PN-B-06711:1979 26 PN-B-10021:1980 27. BN-80/67268 nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i torowisk tranjaaych. Ptyty chodnikowe

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED),

Transprojekt-Warszawa, 1979.






