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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznegjveymagania wspdlne dla poszczegélnych wynatggchnicznych dotyezych
wykonania i odbioru robét, ktére zostawykonane dla ,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji Owczavierkocin — Parski” -Budowa
chodnika od km 0+388,00 do km 0+703,06

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanavaizes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych i rigl@e stosowd przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST
Specyfikacg Technicza D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" naje rozumi€ i stosow& w powigzaniu z nkej wymienionymi

Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi:

Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specyfikacjach Techniczmyahdtosowane przez Wykonage jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#gj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.45.

1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.9.

1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedolacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno- aytkowa (droga) albo jego €%¢ stanowaca
odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziengaghw

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyrod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéwuohagz pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi
zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piggorganu wydajcego, wydany zgodnie z obaaiujacymi przepisami,
stanowicy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do notowania zdarsaé okolicznagici zachodzacych w toku wykonywania
robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania poléweej korespondencji technicznej paaity Inspektorem Nadzoru,
Wykonawg, i projektantem.

Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zajpeega, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest

Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.
Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawepowaniona do kierowania robotami i do wygbwania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postejmi gaighcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzehia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzaefga w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigzka Obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymingtreh&acy do wpisywania przez Wykonawc
obmiaru dokonywanych robot w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w Ksizce Obmiaréw podlegapotwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zgawago, niezldne do przeprowadzenia wszelkich hada
i préb zwhzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robét.

Materialy - wszelkie tworzywa niezlolne do wykonania robét, zgodne z Dokumentajojektova i Specyfikacjami Technicznymi,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozktadania aly@n od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych
dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémminio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujca s¢ migdzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudew

Podbudowa - dolna cz$¢ nawierzchni stlaca do przenoszenia obgén od ruchu na podi®. Podbudowa nie sktada sig z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
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d) Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skfadasi¢ z jednej lub dwdéch
warstw.
e) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem
wody, mrozu i przenikaniem ggtekpodida. Maze zawieré warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.
f) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktérej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkaran@ziarozu.
g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unierliwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchohte)
powyzej.
h) Warstwa odsiczajaca - warstwa stdaca do odprowadzenia wody przedasgtej st do nhawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodneé¢ - zgodndé¢ wykonywanych roboét z dopuszczonymi tolerancjamigsk jezedziat tolerancji nie zostat okdteny -
Z przecgtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanyc

1.4.18. Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony dosroiania w nim drogi i zwzanych z g urzadzen oraz drzew i
krzewow. Pas drogowy me réwnie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chronkcych ludzi isrodowisko
przed ucizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczeqdaairarganizacji i bezpiectstwa ruchu oraz do
ruchu pieszych, s#aca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4ecy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.21. Podioze ulepszone nawierzchni gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu umtiwienia przegcia ruchu
budowlanego i wisciwego wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie Inspektora Nadzoru wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzéytmie pisemnej, dotyaze sposobu
realizacji robo6t lub innych spraw zyzianych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem Dokumentacji Projektowej.
1.4.24.Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju pogim) istniejcego padczenia.

1.4.25. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktdra wskazuje lokalizagharakterysty i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.26. Rekultywacja - roboty majce na celu uposdlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym wiezaalizacji zadania
budowlanego.

1.4.27. Specyfikacje Techniczne zbior wytycznych i wymagaokreslajacych warunki i sposoby wykonania, kontroli, odbioru, obmiaru i pkairza
roboty budowlane.

1.4.28. Sprzgt - wszystkie maszynysrodki transportowe i drobny sgitzz urzdzeniami do budowy, konserwaciji i obstugi, potrzebne dla zgodnej z
Umowa (Kontraktem) realizacji robét budowlanych.

1.4.29. Slepy Kosztorys- wykaz robét z podaniem ich #ici (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.4.30. Przedmiar robét - wykaz rob6t z podaniem ich #ia (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.31. Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca wymienione w kontjakoievorzce
czes¢ terenu budowy.

1.4.32.Umowa (Kontrakt) - zgodne éwiadczenie woli Zamawiagego i Wykonawcy wyrzona na gimie, o wykonanie ok&onej w jej tréci roboty
budowlanej w ustalonym terminie i za uzgodnionym wynagrodzeniem.

1.4.33.Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, z kiGtamawiagcy zawart Umow (Kontrakt) w wyniku wyboru ofert oraz jej napty prawni.

1.4.34.Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanowga odebng calas¢ konstrukcyjm lub technologicza zdolmm do
samodzielnego pelnienia funkcji technicznozytbowych. Zadanie mi@ polegéd na wykonywaniu rob6t zwranych z budow
modernizacj/przebudow, utrzymaniem oraz ochrarmudowli drogowej lub jej elementu.

1.4.35.Zamawiajacy - kazdy podmiot, szczegétowo oldleny w Umowie (Kontrakcie), udzielgy zamowienia na podstawie ustawy z dnia 29 stycznia

2004 roku - Prawo zaméwigublicznych.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych rob6t, bezpiearmtwo wszelkich czynnigi na terenie budowy, metodyyde przy

budowie oraz za ich zgodftoz dokumentagj projektova, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.



1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrdlonym w dokumentach kontraktowych prze&aWwykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokaliza¢jwspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtaghy kos

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowatizie zawieré rysunki, i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje projekt organizacji rucltzasawykonania robét oraz geodeayffiokumentagj powykonawcz
obiektu

Jesli jednak w czasie realizacji robot ateask, ze Dokumentacja Projektowa dostarczona przez Zamgeigp wymaga uzupehiieWykonawca

przygotuje na wiasny koszt niegine rysunki oraz ST i przedipje w czterech kopiach do akceptacji przez Inspektora Nadzoru.

1.5.3. Zgodnoéé robot z Dokumentacj Projektowsa i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekegamawcy przez Inspektora Nadzoru stanpedes¢ umowy, a
wymagania okrdone w chaéby jednym z nich sobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obowe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych

warunkach ogélnych" (,0gdélnych warunkach umowy").

Wykonawca nie mze wykorzystywad bledow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast adevnt
Inspektora Nadzoru, ktéry podejmie degyajwprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbienosci wymiary podane na fnie @ wazniejsze od wymiarOw okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatislzgodne z DokumentacpProjektove i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedy uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalneagchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowlegrwgkazywa zgodndé z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty

tych cech nie magprzekracz& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z DokumentacProjektova lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢
elementu budowli, to takie materiaty zostaraspione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,pod ruchem")

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istyel obiektow (jezdnieiciezki rowerowe, cigi piesze,
znaki drogowe, bariery ochronne, saizenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania rejalikantraktu, & do zak@éczenia
odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwieagzeagiodniony z odpowiednim zadem drogi i
organem zargzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresiria budowy. W zalanosci od potrzeb i pogpu
robét projekt organizacii ruchu powiniendaya bieaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kaorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstalujgzid obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgie takie jak:

zapory swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewatay ten sposob bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni statle warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze cdagl

bezpieczastwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje lxda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposdb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez
umieszczenie, w miejscach idmach okrélonych przez Inspektorem Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorycit tsedzie zatwierdzona przez

Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjngdl utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodyj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w Cen Kontraktows.
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b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowitany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania reakpatjaktu & do zak@czenia i odbioru ostatecznego
robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywaé tymczasowe utglzenia zabezpieczaje, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie,

sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie ignoelki niezlzdne do ochrony robat, wygody spotecgcid innych.

W miejscach przylegagych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub smjeaoznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z

Inspektorem Nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyngosatuprzy realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w

sposoOb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Wykonawca winien zapewfii zainstalowa i utrzyma& przez caty okres trwania Kontraktu tablice informacyjne (2 sktukg wzoru
uzgodnionego z Inspektorem Nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéy zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktova.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dagenchronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj],
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mgje na celu stosowaniezglo przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych

i innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innyategregowstatych w nagbstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk, ukopow i drég dojazdowych
2) srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksygzn

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, c}liwomscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa
Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bhdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawnyetsprzeciwpagarowy, na terenie baz

produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w rohszymjazdach.

Materiaty fatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przpdrdastob trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaneaqgm wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez peiso

Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatdbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od dopuszczalnego, olmnego

odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyie do robét bda miaty aprobag techniczi, wydan, przez uprawnionjednostk, jednoznacznie okéj ace brak

szkodliwego oddziatywania tych materiatéwmadowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po gekeniu robot ich szkodlivég zanika (np. materialy pylaste) mphyc
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zéi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien

otrzyma zgod: na wycie tych materiatow od wéaiwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikagjarith wycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie

srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawoyaj



1.5.8. Ochrona wiasndci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wtadz dglacych wigcicielami tych urzdzex potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamaeggjo w ramach planu ich

lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalaafizairw czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego rodzaju robét, ktére mdjy¢ wykonane w
zakresie przelgenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadérmspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykanawezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowane wtadze oragdkie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instedagowierzchni ziemi i ugglzer podziemnych

wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamae.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabugdomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposob powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniovwegiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléwa.

Inspektor Nadzoru dalzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych palny Wykonawea a wiacicielami nieruchomgxi i
dotyczicych korzystania z whasia i drog wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru ani Zamaw@®@j nie kkdzie ingerowat w takie

porozumienia, o ile niegola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcijzen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowasie do ustawowych ogranicaeaciskow osi ha drogach publicznych przy transporcie materiatoywasaenia na i

z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie nidnie zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o adym takim przewozie dnlzie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Inspektor Nadzorgenpolect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne obgienie osiowe nie dula
dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w oddrie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten

sposoOb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczaéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpiecaestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkolldls zdrowia
oraz nie spetiaicych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i

zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bez@weagublicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymafjakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w

Cenie Kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenobo6t i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od Daty Rozpacia do daty wydania
Potwierdzenia Zakizenia przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinagptnywadzone w taki sposéb, aby budowla

drogowa lub jej elementy byly w zadowaleym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polednspektora Nadzoru powinien rozpgicemoboty utrzymaniowe nie

pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne §yzeggulaminy i wytyczne,
ktore s w jakikolwiek sposéb zvizane z wykonywanymi robotami ¢tizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanopieiczas

prowadzenia robét.

Wykonawca kdzie przestrzedgapraw patentowych idazie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymageawnych odnénie
znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu doetsprmaterialéw lub urgzer uzytych lub zwiazanych z

wykonywaniem rob6t i w sposObagity bedzie informowé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawikppie zezwol i inne
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odnane dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstvania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektspetyfikacji dostarczonej

przez Inspektora Nadzoru.

1.5.13. ROéwnowaznos¢ norm i przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&ankretne normy i przepisy, ktore spethiaaja materiaty, sprat i inne towary oraz
wykonane i zbadane robotyeds obowhzywa® postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych noepisgwzo

ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotang namzepisy § paistwowe lub odnoszsic do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewggajrowny lub wyszy poziom wykonania apowotane normy
lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierqaepimlnspektora Nadzoru. Réce pomédzy powotanymi normami a ich

proponowanymi zamiennikami mushky¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedi@one Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostabo znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte
na terenie budowyddla uwazane za wlasng Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnspektora Nadzoru i pagtowa
zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, Inspektor Nadzoru
po uzgodnieniu z Zamawiglym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktén nalezy zwiekszy¢ cere

kontraktows.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiekiatéiv przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstawi
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia szczegdtowe informacije dgtygroponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania

tych materiatéw jak rownieodpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtéw z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegumdta uzyskap zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniag materialty uzyskane z dopuszczonegiita w sposob goty

spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materialtow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwad wiacicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiekdet miejscowych
wtaczaj ac w to zrédta wskazane przez Zamawiizggo i jest zobowkzany dostarcay Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed

rozpoczciem eksploatacitrédta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumgentagieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniaj ac aktualne decyzje o eksploatacji organéw administracistpawej i

samorzdowej.
Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagalosciowych i jakdgciowych materiatéw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytutu wydobycia materiafarezawy i inne jakie okz sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem

materiatéw do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Buddowy innych miejsc wskazanych w dokumentach umowds b

wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagawy lub wskazalnspektora Nadzoru.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegélnione w dokunhentac

umowy, chybaze uzyska na to pisemrzgod: Inspektora Nadzoru.
Eksploatacjarddet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na danym obszarze.
2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy i ztone w miejscu wskazanym przez
Inspektora Nadzoru. delnspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych materiatow do innych robétzre dla ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przeweidavany (skorygowany) przez Inspektora Nadzoru.



Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wagke, liczc sk z jego
nieprzygciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4, Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglunazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych rdhotac
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze tak szybtorjadliwe przed uyciem tego materiatu, albo w okresie ustalonym
przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu péehyégpézniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czabedgdyne wyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaly swaj jakaos¢ i whasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@adatzlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub
poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykenaaakceptowanych przez Inspektor Nadzoru.

2.6.  Inspekcja wytwdérni materiatow

Wytwornie materiatdéw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia ggjadasowanych metod produkcji
z wymaganiami. Probki materiatow mpby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §efavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do
akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoredzie przeprowadzat inspekojvytworni musz by¢ spetnione nasgpujace warunki:

Inspektor Nadzorudulzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw w czasie przeprowadzania inspekciji,
Inspektor Nadzoru duizie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni, gdzie odbywa si produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robét,

Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora Nadzoru zezwolenie dla

przeprowadzenia inspekcji i bader tych miejscach.
3. SPRAT

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na ggkeykonywanych robot.
Sprzt uzywany do robét powinien lgyzgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typéw i iléci wskazaniom zawartym w
ST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspd¥tatzoru; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej
dokumentach spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistikrgmi w Dokumentacji Projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowad do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwiacyzhj dopuszczenie sgim do wytkowania i bada okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca kdzie konserwowasprz:t jak rowniez naprawig lub wymienig sprzt niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidupazliwosé wariantowego iycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jegeptact przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacii
Inspektora Nadzoru, nie me byt pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostaorzez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na jakis wykonywanych robot i
wiasciwosci przewaonych materiatdw. Liczbdrodkow transportu dulzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami d&rg/mi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminieigzzzmym umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotyceze przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
naciskow na ©i innych parametréw technicznycfrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Inspektora
Nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegtkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.
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Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowad@®@ga pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkamiyuonaz za jak& zastosowanych materiatow i wykonywanych
robot, za ich zgodrié z Dokumentagj Projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym jVy&mnawe oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Sposob wykonania, spitz materiaty do robot nie offiych odebnymi Specyfikacjami Technicznymi, Wykonawca ustali z Inspektdtexdroru z
okreslonym przez niego wyprzedzeniem.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robaot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczerokadgisvszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i
rzednymi okr&lonymi w Dokumentaciji Projektowej lub przekazanymi narpé przez Inspektora Nadzoru.
Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosansungte przez Wykonawg na wlasny koszt, z waytkiem, kiedy

dany bhd okaze sk skutkiem btdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy fraipiprzez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysckprzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedz@lza ich
dokfadndgc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robd4 bparte na wymaganiach okienych w
dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w ST, adak normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzor
uwzgledni wyniki bada& materiatéw i robdt, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z

przeszigci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wpltywaae na rozwzam kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny¢byykonywane przez Wykonawcw czasie okr@donym przez Inspektora Nadzoru pod 4y

zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Inspektora Nadzoru programu zapewnieniégiakld programie zapewnieni
jakosci Wykonawca powinien oké#¢ zamierzony sposob wykonywania robot, Aiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot

gwarantugcy wykonanie robot zgodnie z Dokumentgfojektows, ST oraz ustaleniami. Program zapewnieniagakowinien zawier&

a) cz$¢ 0gllm opisupca:
- organizacj wykonania robdt, w tym terminy i spos6b prowadzenia robaét,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposéb zapewnienie bhp.,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegolnych

elementow robot,

- system (sposob i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jalo

wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium

wiasnego lub laboratorium, ktdremu Wykonawca zamierzaézteoiwvadzenie bad,

- sposéb oraz formmgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,

nastaw mechanizmow stegaych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponspasdp i

forme przekazywania tych informaciji Inspektorowi Nadzoru;

b) cz$¢ szczegodtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo- kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzenh do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedauttatwviasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i proceddampomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek,
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legalizacja i sprawdzanie udze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania miglszavykonywania poszczegoélnych

elementoéw robot,

- sposO6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, akygosi zatazona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontrohczetc

personel, laboratorium, spitz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzortemeaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize
poziom ich wykonywania jest zadowajey.
Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz rob6t zstatliwoicia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano

zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam
okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, ajpgvwné wykonanie rob6t zgodnie z umawwWykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoruéwiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadaj wymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Inspektor Nadzoruduzie mie nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inspektor Nadzoru dulzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgaoigciach dotyczcych uradzea
laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawcziehnizEdocagniecia te lzda tak powane,ze mog
wplynaé¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynigaie do rob6t badanych materiatow i dépije do uwycia dopiero

wtedy, gdy niedoaigniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zostiarsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zvazane z organizowaniem i prowadzeniem adateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki Izda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych naieasadvszystkie jednostkowe

elementy produkcji magby¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do bagla

Inspektor Nadzorudulzie mie€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonawé zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone przez
Wykonawe do bada wykonywanych przez Inspektora Nadzoredd odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore ludatpliwosci co do jakdéci, o

ile kwestionowane materiaty nie zosigorzez Wykonawe usunéte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych iaubdrywa

Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty ygvaddamawigicy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargdls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie abjajkregjokolwiek badania

wymaganego w ST, stosowmazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lubebdta

wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi rai@iich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badain

Wykonawca hdzie przekazywé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami bagek najszybciej, nie piej jednak ni w terminie

okreslonym w programie zapewnienia jaion

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczorsegonprgo wzoru lub innych, przez

niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i hadzeiriatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a
Wykonawca i producent materiatéw powinien udZietiu niezlednej pomocy.
Inspektor Nadzoru, dokorug weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykoratxgizie ocenid zgodndé¢ materiatdw i robot z

wymaganiami ST na podstawie wynikow wiasnych tddantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru powinien pobiérprobki materiatéw i prowadgibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj kosztzaé wyniki tych bada
wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to Inspektor Nadzoru oprze witacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgéxno
materiatow i rob6t z dokumentacprojektowa i ST. Maze rownie zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkolsda i pobierania probek

poniesione zostamrzez Wykonawe

6.7.  Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru ni@ dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktdre posiadgj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodddz kryteriami technicznymi okénymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz tawych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

Polsky Normg lub

aprobad techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normglijaie s objete certyfikacy okreslona w pkt.
1. i ktére spetniaj wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumentyws/magane przez ST, kda partia dostarczona do robétbie posiadate dokumenty,

okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby popartewyiiada wykonanych przez
niego. Kopie wynikéw tych badabeda dostarczone przez Wykonagvimspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spefntggh
wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy (1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obzoyjicym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy
Terenu Budowy do kixa okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ohawjacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na biaco i beda dotyczy¢ przebiegu robo6t, stanu bezpieggiva ludzi i mienia oraz technicznej

i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jepimieni
nazwiska oraz stanowiska ghowego. Zapisy d1la czytelne, dokonane trwatechnilky, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenggaboznaczone kolejnym numerem snika i opatrzone dati podpisem

Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do Dziennika Budowy nals wpisywa w szczegOIngci:

dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

dat przekazania przez Zamawijeggo Dokumentacji Projektowej,

dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienigijakarmonogramow robdt,

terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegodinych elementdw robot,

przebieg robot, trudréci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw robét zani@ych i ulegaicych zakryciu, czsciowych i ostatecznych odbioréw robét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6linym waziwi z
warunkami klimatycznymi,

zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,

dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonychitagadaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygamienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydprzediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowana si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisajeazzeniem ich przggia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosanicosé. Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma
uprawnigé do wydawania pole@eéWykonawcy robot.

2 Ksigzka Obmiaréw

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementdéw robét. Obmiary wykonanych robét

przeprowadza siw sposob cigty w jednostkach przgtych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéi materiatéw, orzeczenia o jada materiatow, recepty robocze i kontrolne
wyniki badar Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnieniggakbokumenty te stanowizahczniki do

odbioru robdt. Winny by udostpnione na kadezyczenie Inspektora Nadzoru.

4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &la przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formiiel pieaeej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadvghazyczenie Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentopjektows i ST, w jednostkach ustalonych w

Kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzakvesie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co

najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru leda wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widimch podanych Wlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznyeh

zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét. Blne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru riapé.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagal do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie

okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonavirdinspektora Nadzoru.

7.2.  Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wdaeiwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w m jako diug@ pomnaona przez
sredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ghbda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rokgililzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagcleeli urzadzenia te lub spet wymagaja bada atestujcych to

Wykonawca hdzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4. Wagiizasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anlizenia wagowe odpowiadaje odnénym wymaganiom Specyfikacji TechnicznyctedBie utrzymywa

to wyposaenie zapewniaf w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, adak przypadku wygpowania dhiszej

przerwy w robotach. Obmiar robét zanik@jch przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robé6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczegda Wwykonane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcigzkisDbmiarow. W

razie braku miejsca szkice mphy¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do Ksizki Obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z

Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbior robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot, ktdre w dalszym procesie

realizacji ulega zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez

hamowania ogoélnego pepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jedsmoerepowiadomieniem Inspektora

Nadzoru. Odbior édzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i

powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zasyerajkomplet wynikéw bada

laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumgmeagektovs, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.  Odbior czesciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie doi i jakosci wykonanych czsci robot. Odbioru agciowego robdt dokonujegivg zasad jak przy odbiorze

ostatecznym robé6t. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
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8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w eninieksi ich ildci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do Dziennika Budowy z

bezzwtocznym powiadomieniem naipie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, ficzod dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru

zakaiczenia robo6t i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zaatagiaw obecnii Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbieraj
aca roboty dokona ich oceny jadadowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafi@apomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodeio

wykonania rob6t z Dokumentadprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapozaa sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robdét zanikajych i ulegaicych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robo6t uzupetyiah i robo6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzugmioiajw warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoid ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiegenedanej
dokumentagj projektows i ST z uwzgtdnieniem toleranciji i nie ma whkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpistze ruchu,

komisja dokona podcen, oceniajac pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odatenzmsgo robét spaidzony wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohmariy przygotowé&nastgpujace dokumenty:

Dokumentagj Projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniap zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bati@d oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zaiczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych
zgodnie z ST i PZJ.

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraggeh (np. na przef@nie linii telefonicznej, energetycznej, gazowséyjyietlenia itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robét vdecielom uradzen.

Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu.

Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentarygaejykonawczej. W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wagn

przygotowania dokumentacyjnego nigdlip gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykanayanaczy ponowny termin

odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag leda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaagajo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupeltiggh wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robétzaniych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych

w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z wamginiem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbi6r

ostateczny robét".
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogélne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykornaagednosti obmiarova ustalon dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podatgMatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvev danej pozyciji

Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowdgie uwzgédniac wszystkie czynnei, wymagania i badania skladeg sé na

jej wykonanie, okrédone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob@tip obejmowa:

Robocizr bezpadrednh wraz z towarzysggymi kosztami

Wartas¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytlewspartu na Teren Budowy.

Wartcs¢ pracy Sprztu wraz z towarzysecymi kosztami

Koszty pgrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

Podatki obliczane zgodnie z oba®ujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie pgleliczac podatku VAT.

9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogolne D-M-00.00.00

9.3 9.2.1 Zakres prac towarzysgcych i robot tymczasowych

Prace towarzysze:

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

- powykonawcza dokumentacja techniczna. Roboty tymczasowe:
- organizacja i likwidacja placu budowy,

- organizacja ruchu na czas budowy, obejtajkoszty wg punktu 9.3.

Koszt wykonania prac towarzygz/ch i robét tymczasowych zostanie rozliczony na

warunkach okrdonych w umowie.

Koszt dostosowaniaestdo wymaga Warunkow Umowy i WymagaOgolnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olmne w w/w dokumentach, a nie

wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

@) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instyitRijajektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii Projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmgodnigs wynikajacych z posipu robaét.
(b) Ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatzteva ruchu.
(© Optaty/dziezawy terenu
(d) Przygotowanie terenu
(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krakow, barier, oznakowgi drenau.
® Tymczasowa przebudowa adzer obcych.
Koszt Utrzymania objazdow/przejazd6w i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet
(b) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuije:
(@) Usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
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11.

PRZEPISY ZWI AZANE

12. Normy i normatywy

Wszystkie roboty naley wykonywa zgodnie z obowgizujacymi w Polsce normami i normatywami. Wszystkie najwejsze przepisy i normy

dotyczice danego asortymentu robétveyszczegdlnione w punkcie 104dej szczegdtowej specyfikaciji technicznej.

10.1Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowrany zna wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiadmavpave jak i lokalne oraz inne regulacje
prawne i wytyczne, ktéreasw jakiejkolwiek sposdb zwkane z prowadzonymi robotamig¢dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych

regut i wytycznych w trakcie realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:

1.

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 roku - Prawo zamowigolicznych (Dz. U. Nr 19 z 09.02.2004 r. poz. 177 - m@szymi zmianami) wraz z

obowizujacymi przepisami wykonawczymi.

2.Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. Nr 89/1994 poz. 414) wrazggaymi zmianami.

3.Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (D&0A2088) wraz z pdniejszymi zmianami.

4.

10.

11.

12.

13.

14.

Ustawa o dogpie do informacji agsrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddzialywani&awowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (Dz. U Nr
109/2000 poz. 1157) wraz z fdejszymi zmianami.

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r. (Dz. U. Nr 3p828%3) wraz z pgdiejszymi zmianami.

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz. U. Nr 92/2004 poz. 881) wrakEispgmi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie oceny zgaamowvymaga jakie powinny spetnianotyfikowane jednostki uczestnige w
ocenie zgodrgei oraz sposobu oznaczania wyrobdw budowlanych oznakowaniem CE z dnigphias2©04 r. (Dz. U. Nr 195/2004 poz. 2011)
wraz z pé&niejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobéw deklarowania zgodmgrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym z dnia 11 sierpnia 2004 r. (Dz. U. Nr 198 poz. 2041) wraaiejgdymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnigstdpada 1995 r. zmienigje rozporadzenie w sprawie aprobat i
kryteridw technicznych dotyazych wyrobéw budowlanych (Dz. U. Nr 136/1995, poz. 672) wrazzmipjfszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawgzegétowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120 poz.
1133 z 2003 r.) wraz z pdiejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawieslghrna metod i podstaw spadzania kosztorysu inwestorskiego,
obliczania planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych koszbdvlradowlanych okgtonych w programie funkcjonalno -
uzytkowym (Dz. U. Nr 130 poz. 1389 z 2004 r.) wraz zmpéjszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wirga 2004 r. w sprawie ok§ienia szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progarkcjonalno - gytkowego (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004 r.)
wraz z péniejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w spraMdenacji dotyczacej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczastwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.) wrazzi@§zymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1998grawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowtada

drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430) wrazragjgzymi zmianami.
Wykonawca kdzie przestrzegat praw autorskich i patentowycfdzie w petni odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagawnych w

odniesieniu do kywanych opatentowanych udzei lub metod. Bdzie informowat zaradzapcego realizagjumowy o swoich dziataniach w tym

zakresie, przedstawigj kopie certyfikatow.
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D.01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH
Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgzdanych z odtworzeniem

(wytyczeniem) trasy drogowej i jej punktéw wysékmwych w zwizku z: ,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji Owczarkiwierkocin —
Parski” —Budowa chodnika od km 0+388,00 do km 0+703,06

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét olafych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegnuzystkie czynnéi zwiazane z wyznaczeniem trasy w terenie réwninnym oraz punktow
wysokasciowych drog i obejmug

e wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy dla wszystkich tiran

« uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperéw roboczych),

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

« zastabilizowanie wyznaczonych punktow w sposob trwaly i oznakowanie icHiwrapyce ich odszukanie i ewentualne odtworzenie,

« wykonanie inwentaryzacji powykonawczej dla wszystkich ran

1.4.  Okreilenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtébwne trasy- s1 to punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz gtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi normami oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne".

1.5.  Ogodlne wymagania dotygee robot
Ogdlne wymagania dotyaze robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékevykonanych rob6t oraz za ich zgodé@ dokumentagj projektowa, ST oraz z poleceniem
Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogolne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pad&idD.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt. 2.2.2. Materialy do
wykonania robot

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinng dmadnic; 0,15°0,20 m i dlug& 1,5*1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniane o dtugei ok. 0,30 m érednicy 0,05°0,08 m, a dla punktéw utrwalanych w
istniepcej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki" wbijane obok palikéw osiowych powinny njie
dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

Do wykonania robét konieczne sastpuj ace materialy:
- stupki betonowe,

-rury stalowe,

-trzpienie stalowe,

- pale drewniane.

3. Sprzet
3.1.  Ogodlne wymagania dotygee sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonania robot

Roboty zwizane ze stabilizagji oznaczeniem gtdwnych elementéw trasy oraz roboczych punktéw wysokgch kda wykonane ¢cznie.
Roboty pomiarowe zwrzane z wytyczeniem oraz okkeniem wysokéciowym powyszych elementéw trasy wykonangdh specjalistycznym
sprztem geodezyjnym:

teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

edalmierze,



styczki,
ofaty,
stasmy stalowe.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtéwnych powinien gwarattozyskanie wymaganej doktaditd pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine".

Dopuszczalny jest dowolny rodz&jpdkow transportowych zaakceptowany przez Inspektora Nadzarcwtdo przewozu geodetow, spia
geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i zakresu rob6t

5. Wykonanie robét
5.1.  Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne", pkt. 5.

5.2.  Zasady wykonywania prac pomiarowych

Zamawiajicy zobowiazany jest wytyczg i zastabilizowa w terenie punkty gtowne osi trasy oraz punkty wysclawe (repery robocze) i
dostarczy Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wysakmvych oraz wszelkie inne dane, niedbe do zidentyfikowania tych
punktow w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego Wykonawca powinien przeprowadmbliczenia i pomiary geodezyjne niedone do
szczegOtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi
odpowiedzialné za nasipstwa niezgodnwi wykonanych robét z dokumentacprojektowa, ST, oraz zmianami wprowadzonymi w nich
zawczasu przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o jakichkolwiekebiach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy
i/lub reperéw roboczych. Bily te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawde&zy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w takim rejonigavinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji
przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wyti&ag rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdmnych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostgkonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
Nadzoru oznaczag roboty dodatkowe w takim przypadku aliei Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazagijna pomiarach Wykonawcy nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora
Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punktyngalnie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia otagace w sSposob wyray i
jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize czasie trwania robot. dgi znaki pomiarowe
przekazane przez Zamavdeggo zostanzniszczone przez Wykonawgwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robo6t, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej reatidagfinaléa do obowizkéw Wykonawcy.

5.3.  Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy
Tyczenie osi trasy drogowej nalewykona w oparciu o0 Dokumentagprojektowa, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny pyzesunjte wigcej niz o 3 cm w stosunku do projektowanych, @ree punktéw na osi naie
wyznaczy z dokfadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych projektu.

5.4.  Wyznaczenie punktow wysoktiowych osi trasy

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania
trasy, lecz nie rzadziej, nco 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunkokidonentacji projektowej nie me by wigksze nk 5 cm. Rzdne
punktéw osi naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych okrélonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy
w terenie nalgy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych. Usgaie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykanaotot zaspi

je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza grabiat.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:
+ wyznaczenie kraadzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (@lerie granicy rob4t ziemnych),
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9.

wyznaczenie w czasie trwania robo6t ziemnych zarysu (konturoéw) nasypow i wykop&ekragjach poprzecznych .

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy najestosowa w przypadku
nasypow o wysokai przekraczajcej 1 metr. Odlegkd miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odlegtbta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacijektovs.
Konieczne jest profilowanie przekrojow poprzecznych we wszystkich pumktgodnie z dokumentagprojektowa oraz w innych dodatkowych
punktach akceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Og0lne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne", pkt. 6.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysikeych naléy prowadzé wg
ogolnych zasad okéenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Kontrola rob6t pomiarowych

Wymagania dla rob6t pomiarowych:

- wysokai¢ reperéw +0,5cm

- wysokaici elementow projektowanych +1cm,
- doktadndci pomiaréw poziomych+ 1 cm/50 m

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinnd lpyzeprowadzone wg napujacych zasad:

o$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co 200rostyah,

robocze punkty wysokciowe naley sprawdz niwelatorem na catej diugo budowanego odcinka,

wyznaczenie nasypow i wykopow nayesprawdzt tasma i szablonem z poziomi¢ co najmniej w 5 miejscach nazlym kilometrze oraz w
miejscach budicych watpliwosci.

7. Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarov robot jest 1 km (kilometr) trasy drogowej, kanalizacyjnej zgodnie z DokumegiRteajpktovd.

8. Odbidr robot
8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8. Odbiér retyéhobkg ST D.01.01.01 polega na
sprawdzeniu zgodioi wyznaczonych elementow z Dokumentaejojektove.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentagjrojektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk wszystkie pomiary, z
zachowanymi tolerancjami wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenigmgetna podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada Inspektorowi Nadzoru.
Podstawa ptatndgci

9.1.0g0Ine ustalenia dotysgze podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotysze podstawy platrégi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Pfatnag¢ za 1 km nalegy przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej.

Cena wykonania robot obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysiokoych

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowggnapbzy,

wykonywanie pomiarow bigcych w miag postpu robdt, zgodnie z DokumentacProjektov,

zastabilizowanie punktdw w sposaéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakataéwiajce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
sporzdzenie mapy powykonawczej

10Przepisy zwhzane

1.
2.

BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Robpitymne.
PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziefreminologia, wymagania i badania.
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Instrukcj a techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonyavanac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGlowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

D.01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikaciji Technicznegjdymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgzianych ze zdciem warstwy

humusu wykonywanych w zaiku z ,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji Owczarl§iwierkocin — Parski” -Budowa chodnika od km
0+388,00 do km 0+703,06

1.2.Zakres stosowania ST

1.1.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetardamyraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie

1.3.Zakres rob6t okfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z ,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji

Oweczarki —Swierkocin — Parski” -Budowa chodnika od km 0+388,00 do km 0+703,06

zdgcie warstwy humusu
zatadunek i transport humusu na odktad oraz utylizacja nadmiaru

1.4.0kredlenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST

D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu - warstwa zienglirmej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.

1.5.0g06Ine wymagania dotygee robot

Ogdlne wymagania dotyaze robét podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogoélne" pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami Inspektora

Nadzoru.

Materiaty

Nie wystpuja.

Sprzet

Do wykonania robot zwzanych ze zdiem warstwy humusu lub/i darniny nie nag&jj st do powtdrnego tycia naley stosowa:

rowniarki,

spycharki,

topaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie ratdespr
zmechanizowanym nie jest uliove,

koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na cdlegimagajca zastosowania takiego spta.

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadajej st do powtdrnego zycia, naley stosowa:
noze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
topaty i szpadle.

Sprzt uzyty do wykonania robo6t powinien bygprawny technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4.

4.1.

Transport

Ogdlne wymagania dotyaee transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2.

Transport humusu i darniny
Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przéwmansportem samochodowym. Wybg&odka

transportu zatey od odlegtdci, warunkoéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewoz¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtérnegovzasta, powinna ona by

transportowana w sposoéb nie powoglty uszkodza.

22



5.  Wykonanie robot

5.1.  Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne" pkt 5. Teren pogdradow pasie robo6t ziemnych, w
miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powjnieczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2.  Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do dejszego #ycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu
drzew i krzewoéw oraz do innych czyrind okrelonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powidno by
wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. Wkayjych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn
nie jest wystarczage dla prawidiowego wykonania robot, wadhie mae stanowd zagraenie dla bezpiechstwa robot (zmienna grubod
warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie roboét, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz w innych miejscaghoniyich w dokumentaciji projektowej
lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Grubai¢ zdejmowanej warstwy humusu (zala od gtbokaici jego zalegania, wysoka nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie
itp.) powinna by zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub wskazana rzeektora Nadzoru, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktycznytzie stanowit podstaswdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdriem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinéypirez Wykonaweg tak dobrane, aby
humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniemza tefgdzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w czasie intensywnych
opaddw i bezp@ednio po nich, aby unilgé zanieczyszczenia glifub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Kontrola usungcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakaei rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunicia humusu lub/i darniny.
Kontroli podlega w szczegéléo zgodnd¢ wykonania rob6t z Dokumentadprojektova:

- powierzchnia zdjcia humusu,

- grubcé¢ zdjetej warstwy humusu,

- prawidlowd¢ spryzmowania humusu.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdtej warstwy humusu lub/i darniny.

8. Odbior robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 8.

9. Podstawa ptatndci

9.1.  Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy platrici
Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrgi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuije: - prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robat,

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdlwogi lub odwiezieniem na odklad,
- zaladunek i transport humusu na terenie budowy,

- zaladunek i transport humusu na sktadowisko Wykonawcy,

- uporzidkowanie miejsc prowadzonych robaot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne.
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D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N | PRZEPUSTOW

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjwwmagania dotyece wykonania i odbioru robét zgzianych z rozbiork elementéw
drog i ogrodzé w zwiazku z ,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji OwczarRivierkocin — Parski” -Budowa chodnika od km 0+388,00 do
km 0+703,06

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z rozbiérkelementéw drdg i ogrodaewykonywanych
w ramach rob6t przygotowawczych na pasie drogowym, i obgjmuj

* Rozbidrka istnigjcychscian przepustow do przedienia
» Rozbidrka istnigjcych nawierzchni

1.4.  Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweazgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SJ000.00
~Wymagania ogoélne" punkt 1.4.

1.5.  Ogoblne wymagania dotygeze robot

Ogolne wymagania dotysze robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 1.5. Wykonawca robot jest athpalvieza jakéc
wykonanych robét oraz za ich zgodti@ Dokumentagj projektows, ST oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", punkt 2.
3. Sprzet

3.1.  Ogolne wymagania dotygee sprztu

Ogdlne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne", pkt 3.

3.2.  Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérkelementéw drdg i ulic natg stosowa:

. spycharki,

. pity mechaniczne,

. tadowarki,

. mioty pneumatyczne,

. zurawie samochodowe,
. samochody egizarowe,

. zrywarki,

. koparki,

badZ inny sprat zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport

4.1.  0OgOllne wymagania dotygze transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne", punkt 4.
4.2.  Transport materiatu z rozhiérki

Materiat z rozbiorki naley przewozé transportem samochodowym na miejsce wskazane przez InspektorauNablyborsrodka transportu
zalezy od warunkéw lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spéetmigmagania dotyege przepisdOw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obgien na osie, wymiaréw tadunku i innych parametrow technicznych.

5.  Wykonanie robot
5.1. Wymagania ogélne
Ogodlne zasady dotygze wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, punkt 5.

Rozbidrce podlegajwszystkie elementy drdg, ulic i ogrodzerykazane w Dokumentacji Projektowej i niniejszej ST (wg pkt 1.3).



Jeli Dokumentacja Projektowa nie zawiera dokumentacji inwentayyzejiclub/i rozbiorkowej, Inspektor Nadzoru e polecé Wykonawcy
sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe naly wykonywa mechanicznie orazecznie w sposéb okéwny w ST lub przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezaogjovaych, nalgy speiné warunki okrglone w ST D.05.03.11
.Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno".

Warstwy nawierzchni i podbudowy naleusuw& mechanicznie przy zastosowaniu gpuzwymienionego w pkt. 3. Niewielkie powierzchnie
robot rozbiérkowych mma wykonywa recznie.

Roboty rozbiérkowe nawierzchni i podbudowy rigleprowadzé w taki sposob, aby krawlz rozbieranej warstwy na styku z istraiej
nawierzchni byla pionowa i prostopadta do osi drogi, niezaby¢ postrzpiona.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdnych uszkodze O ile uzyskane
elementy nie stajsie wtasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST stsi§ wlasnagcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drdg i ulic znajgbg s w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentagjojektovs beda
wykonane wykopy drogowe, powinnydtymczasowo zabezpieczone. W szczegdinualezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe).

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczagcegdo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w ST D.02.00.00 ,Roboty ziemne".

5.2. Rozbiérka urdzen bezpieczastwa ruchu

Demonta nalery przeprowadd w taki sposdbzeby nie zniszczytych elementéw. Wykonawca zobawany jest przekazaZamawiajcemu
wszystkie materiaty pochosdlze z demontau urzdzer bezpieczastwa ruchu drogowego i dostar¢zg do wskazanego przez Inspektora Nadzoru
miejsca skladowania.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady dotygee kontroli rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, pkt 6.
6.2. Kontrola prawidtowéci wykonania rozbiorki

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych robot rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia lub
zanieczyszczenia elementéw i materiatdw przewidzianych do powtérnego wstamizy

Zagzszczenie gruntu wypelnigiego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni powinno spein@powiednie wymagania
okreslone w ST D.02.00.00 ,Roboty ziemne™.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady dotygeze obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarova robét zwhzanych z rozbiork elementéw drég i ulic jest:
- dla nawierzchni — m2. (metr kwadratowy),
- dla ogrodzenia - mb (metr kigcy).

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot zawanych z rozbiork elementéw drég podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, punkt 8.

9. Podstawa ptatngci
9.1.  Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotysee podstawy platrégi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”, punkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- reczne lub mechaniczne rozebranie wiaty lub ogrodzenia,

- rozkucie elementéw betonowych,

- rozbiorka podbudowy lub tawy betonowej oraz elementéw stalowych,
- zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki.
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10.

11.

Przepisy zwhzane

BN-72/8932-
PN-S-02205:

98

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402

BN-87/5028-

BN-77/8931-

01
1<

12

12
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Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

Tarcica léciasta og6lnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane naagorogélnego stosowania

Rury stalowe bez szwuagjnione i walcowane na zimno ogélnego przezna-
czenia

Stal walcowana. gtowniki rownoramienne

Katowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane nagor

Gwozdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i kwadrato

wym
Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.



D.02.01.01 ,
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KATEGORII I-IV
1. Wstgp

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvsymagania dotyece wykonania i odbioru wykopow w gruncie kategorii I-1V w gakiu z
,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji Owczarkwierkocin — Parski” -Budowa chodnika od km 0+388,00 do km 0+703,06

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét oltych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w gruntach kategorii I-1V, i obgjmuj
» wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych kat. I-IV z wywozem gruntu na odktad lub jegaciy!

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow przemystowych, gretna@junki stateczgoi i
odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.
1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktérego ghokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gteboki - wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3 m.
1.4.6. Bagno- grunt organiczny nasycony wgd matej nénaosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod abeniem.

1.4.7. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasieywania wykopow, a nie wykorzystanych do
budowy nasypow oraz innych prac zmanych z tragsdrogova.

1.4.8. Wskaznik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
P

pds
gdzie:
pa - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w
robotach ziemnych, (Mg/m3).
1.4.9 Wskaznik ré znoziarnistosci - wielko$é charakteryzujgca zageszczalno$é gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:

U= d60
d10
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.10. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
E2
El
gdzie:
E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D000 ,Wymagania
ogolne" pkt. 1.4

Iy =

lo

1.5. Ogd6lne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kaevykonanych robét oraz za ich zgodd@ Dokumentagj Projektows, ST oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dodgezrobdt podano w ST D.00.00.00 pkt. 1.5.

Przed przysipieniem do wykonania robot ziemnych nglezakaiczy¢ wszelkie roboty przygotowawcze. Zakres rob6t przygotowawczych i
wymagania dotycce ich wykonania ok&ono w ST D.01.00.00 ,Roboty przygotowawcze".

2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania qgatke?.
Materiat wysépujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdzie stanowit podtze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych

konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych powinien charakteryzswagrup nasnosci G;.
2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny Ipyzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Do
budowy nasypow dgla wykorzystane tylko grunty kategorii I-1l. Wybor gruntu do wykonania nasygéwusu drogowego, uzyskanego z
wykopow, powinien b§ dokonany po przeprowadzeniu badaboratoryjnych i zakwalifikowaniu go jako przydatnego, to jest sjetego



wymagania okrdone w normie BN-72/8932-01 i zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoreg&@nere dane dotygze gruntow przydatnych
do wykonania nasypOow podano w ST D.02.03.01 ,Wykonanie nasypow".

Grunty przydatne do budowy nasypéw mdy¢ wywiezione poza teren budowy tylko za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, rigad nadmiarem oktosci robot ziemnych, zostaty za zgpthspektora
Nadzoru wywiezione przez Wykonag@oza teren budowy z przeznaczeniem inny biidowa nasypow lub wykonanie prac epgh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnaoiej objetosci gruntdw przydatnych zarddet wkasnych, zaakceptowanych
przez Inspektora Nadzoru.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw powinnyvaywiezione przez Wykonawma odkiad. Zapewnienie terenéw na odkiad
nalezy do obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie oki&ono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzoruenoakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatmnwynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrigi.

3. Sprzet
3.1.  Ogodlne wymagania dotygee sprztu

0OgobIne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.

Roboty ziemne zwizane z wykonaniem wykopOwetla prowadzone gcznie i przy uyciu sprztu mechanicznego do robo6t ziemnych
zaakceptowanedo przez Inspektora Nadzoru i podanego w niniejszej ST.

3.2.  Sprzt do robdét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykés#& maozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu do:
odspajania i wydobywania gruntow (koparki, tadowarki),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, réwniarki),

transportu mas ziemnych (samochody skrzyniowe, samochody samowytadowgzi&j kbtowe),
sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne).

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogdlne wymagania dotyaze transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt. 4. 4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkow transportowych oraz metod transportu powinieh dnstosowany do kategorii gruntu (materiatu), jegatobgi, technologii
odspajania i zatadunku oraz od odlggtdransportu.

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, celem powtdrnego whudowasigownog by¢ stosowane nagtujace srodki transportu:
. samochody skrzyniowe,

. samochody samowytadowcze,

. ciagniki kotowe i gisienicowe

lub innesrodki transportu zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wydajnai¢ srodkow transportu powinna bylostosowana do wydajfm sprztu stosowanego do wykonywania wykopow.

Zwigkszenie odleghxi transportu ponad walc zatwierdzone nie mie byt podstaw roszczé Wykonawcy, dotycacych dodatkowej zaptaty za
transport, o ile zwgkszone odleghxi nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez Inspektora Nadzoru.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogdlne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 5.
Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymadalotyczicych doktadnéci, okrelonych w punkcie 5.2.
Wykonywanie wykopow mie nasipi¢ po wykonaniu robét przygotowawczych, po wagaiu zgody przez Inspektora Nadzoru.

Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowymzpabeykona& zgodnie z ,Instrukg oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie
drogowym".

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantosta stateczn@ w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa uszkodamikajacych
Z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich pgaiailub innych odgpstw od Dokumentacji Projektowej ohzia Wykonawe robot
ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty (kruszywa) anym stopniu przydatrigi do budowy nasypéw byty
odspajane oddzielnie, w sposéb uniglwadaj acy ich wymieszanie (zanieczyszczenie). @pstwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych (warstw konstrukcji korpusu drogoweg@gavygody Inspektora Nadzoru.

Odspojone grunty (kruszywa) przydatne do wykonania nasypéw powirnlgdapdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad.
Odspajanie i transport gruntéw (kruszyw) przydatnych, przewidzianych do pudasypu s dopuszczalne tylko woéwczas, gdy w miejscu
wbudowania zapewniono prasprztu gwarantujacego rozigenie i zagszczenie gruntu (kruszywa) zgodnie z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej i ST.

O ile Inspektor Nadzoru dopei czasowe sktadowanie gruntow (kruszyw) nglie odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem
(zanieczyszczeniem).
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Jezeli grunt jest zamarzely nie naley odspajé go do gébokasci okoto 0,5 m powsyej projektowanych rgnych robét ziemnych.
5.2. Doktadna¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powinhywigksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do
projektowanych rgdnych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wdcej niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych
zalama w planie.

Pochylenie skarp powinno byggodne z dokumentacprojektows i nie powinno rani¢ sic od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekr@c2® cm przy pomiarze fat
3-metrovy, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikajace ze sposobu umochienia powierzchni.

5.3. Wymagania dotycge zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych pogfiehuia wymagania, dotyege minimalnej wartéci wskaznika
zag:szczenia §).

Tablica. Minimalne wartici wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych
Strefa korpusu Minimalna wartg¢ I dla:

drég klasy L kategorii ruchu KR-3

Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie ma&jymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem konstrukciji
nawierzchni nalgy je dogsci¢ do wartdci ls, podanej powsej.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone powyej nie mog by¢ osagnicte przez bezpwednie zagszczanie gruntdow rodzimych, to
nalezy podpc¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég umdliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia. Maliwe do
zastosowaniarodki proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

Dodatkowo mana sprawd@i nosnosé warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie pomiaru wtbmedutu odksztatcenig E
zgodnie z PN-02205:1998.

5.4.  Odwodnienie wykopévDdwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w dokumentacji projektowej, Wykonawca
powinien, o ile wymagajtego warunki terenowe, wykofarzadzenia, ktdre zapewnodprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszar
robo6t ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ahkelitakiego wykonywania
wykopow, aby powierzchniom gruntu nadawe catym okresie trwania robot spadki, zapevwgti@jprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryvatieprzydatné, Wykonawca ma
obowinzek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek tdodech optat ze strony
Zamawiajacego za te czynioi, jak rownie: za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnagjych zbiornikdw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi
instytucjami.

Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot ziemnyghkoWanie wykopow
powinno posipowa w kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym spadki, uttiziajace szybki odptyw
wod z wykopu. Spadek poprzeczny powinie bgodny z dokumentacprojektows i nie powinien by mniejszy nk 2% i nie wikszy niz 4%.
Nalezy uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnixi i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykonywania innych rolspiehaienie wymaga
dotyczicych prawidtiowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigledprowadzi poza teren
pasa robo6t ziemnych.

5.5. Wymagania odrémie ruchu budowlanego

Nie nalery dopuszczé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréwvarstwy gruntu (nakladu) pouvsj rzednych rob6t ziemnych jest
mniejsza ni 0,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszezacsinim jedynie ruch maszyn wykonaych t czynndé
budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowpdsgkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikagych z niedotrzymania podanych powjywarunkéw obcizenia Wykonawe robot
ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot
6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne wymagania dotyseze kontroli jakdci robot podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 6.
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6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zdgodno wymaganiami ok&onymi w niniejszej specyfikacji oraz w
dokumentacji projektowe;j.

W czasie kontroli szczeg@uwag; nalezy zwrécic na:

a) odspajanie gruntow w sposob nie pogatszaich wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich #ekeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagaeslonych w pkt. 5.3.

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje 1sxai tablica.

Tablica. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych roboét ziemny

Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

Pomiar szerokii korpusu ziemneg Pomiar tdma, szablonem, lat o diugdci 3 m

Pomiar szerokii dna rowéw poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m 1

Pomiar rzdnych powierzchni prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naatlh

korpusu ziemnego 0 R > 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m or

Pomiar pochylenia skarp miejscach, ktére budavatpliwosci

Pomiar réwnéci powierzchni

korpusu

Pomiar réwnéci skarp

Pomiar spadku podimego Pomiar niwelatorem ezinych w odsgpach co 200 m or.

powierzchni korpusu lub dna rowy w punktach wtpliwych

Badanie zagszczenia gruntu Wskanik zagszczenia okida¢ dla kadej utazone
warstwy, lecz nie rzadziej aiw trzech punktach na 10
m? warstwy

6.2.2. Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie rae r&znic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 10 cm.

6.2.3. Szeroké¢ dna rowow
Szerokd¢ dna rowdw nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.2.4. Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o wéej niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.5. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego ogegj niz 10% wartdci pochylenia wyraonego tangensemta.
6.2.6. Roéwnai¢ korony korpusu

Nierowndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone dmetrova, nie mog przekracza3 cm.

6.2.7. Rbéwna¢ skarp
Nierowndaci skarp, mierzone fat3-metrows, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.2.8. Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar nieslatzdnych wysokéciowych, nie mae
dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.2.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 powinien wynddi,00. W przypadku gruntow, dla ktorych nie zna
okresli¢ wskaznika zagszczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag| zgodnie z normaPN-S-02205:1998.

6.3. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zastalnizucone. J materiaty nie spetniage
wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymievigjeine, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w pkt. 5 i 6 specyfikacji powinny byponownie wykonane przez
Wykonawe na jego koszt.

7. Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotygze obmiaru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine" punkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest 1 ni (metr szécienny) wykonanego wykopu na podstawie Dokumentaciji Projektowe]j i pomiaru w terenie
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8. Odbidr robot
8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogdlne wymagania dotyaze odbioru robdt podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" punkt 8.

Roboty ziemne uznaje¢sta wykonane zgodnie z DokumentgByojektova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;gk wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 5 i 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
9.1.  Ogolne zasady dotysee podstawy ptatrigi robot

Ogolne wymagania dotysee podstawy platrégi rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Pfatnag¢ za 1 [m ] naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocelakaosci robét w oparciu o wyniki pomiaréw i batléaboratoryjnych.
3

Cena wykonania 1 [fhwykop6éw obejmuje naspujace czynnéci:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku, obepnaej odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

zag:szczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w ST,

rozplantowanie urobku na odkfadzie,

rekultywacg; terenu.

10. Przepisy zwazane

PN-EN 1997-1 - Eurokod 7: Projektowanie geotechnicznegcZ: Zasady ogdlne

PN-EN 1997-2 - Eurokod 7: Projektowanie geotechnicznegd€2: Rozpoznanie i badanie pogogruntowego

PN-EN 13285 - Mieszanki niezwjzane. Wymagania

PN-EN 13242 - Kruszywa do niezwizanych i zwiazanych hydraulicznie materiatow stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-B-02480 - Grunty budowlane. Okékenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-02481 - Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar

PN-B-04481 - Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

PN-B-04493 - Grunty budowlane. Oznaczanie kapilaitidiernej

PN-B-06050 - Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-S-06102 - Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

PN-EN 933-8 - Badania geometrycznych witawosci kruszyw. Ocena zawadt drobnych czstek. Badanie wskaika
piaskowego

BN-77/8931-12 - Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu

PN-B-12074 - Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchniddioma. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-R-65023 - Materiat siewny. Nasiona §tn rolniczych.
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D.02.03.01
WYKONANIE NASYPOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjpws/magania dotycce wykonania i odbioru rob6t przy wykonaniu nasypow wazii z

.Remont drogi gminnej nr 40112C relacji Owczarkwierkocin — Parski” -Budowa chodnika od km 0+388,00 do km 0+703,06

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowyaktomty przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robét przy wykonaniu nasypow ékneych w Dokumentacji Projektowe;j i
obejmuja:

- formowanie i zagszczenie nasypow z gruntu z dokopu wraz z pozyskaniem i transportem matsraiz (nateriatem)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lumtu gmtropogenicznego spetnigia warunki stateczioi i
odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona koroarogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysakdest mniejsza @il m.
1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktdrego wysgkgrzekracza 3 m.
1.4.7. Ukop - miej sce pozyskania gruntu do wykonania nasypéwzpoéow obgbie pasa robot drogowych.

1.4.8. Dokop - miej sce pozyskania gruntu do wykonania nasypéwz@aéopoza pasem robét drogowych.

1.4.9. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow porgckav czasie wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do
budowy nasypow oraz innych prac zmanych z trasdrogows.
1.4.10. Wskanik zag:szczenia gruntuwielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
I — pd
s =L
pds
gdzie:
pa - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
pas - maksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w
robotach ziemnych, (Mg/m3).
1.4.11 Wskaznik réznoziarnist@ci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:
U= d60
10
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.12.Wskanik odksztalcenia gruntuwielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

E2
El
gdzie:
E1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.
Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SD@00.00 ,Wymagania

ogolne" pkt. 1.4

lo

1.4.13. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyadey bezpdrednio pod konstrukgjnawierzchni do gbokdsci przemarzania, nie mniej
jednak nk do gkbokasci 1 m od zaprojektowanej powierzchni rob6t ziemnych.

1.4.14. Podtaze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) - strefa gruntu rodzimegozppspodu budowli, w ktorej wiaiwosci gruntu maja wptyw na
projektowanie, wykonanie i eksploatagudowli.

1.4.15. Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowgizuj acymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w STD@O00.00
~Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania robot oraz za zgodd@ Dokumentagj Projektowa, ST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materiaty
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2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

34



2.2. Wymagania ogolne dla materiatéw do budowy nasypow

Nasypy naley wykonywa wytacznie z gruntéw niespoistych speta@jch wymagania zawarte w STa zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Akceptacja powinna ngsbwa na bieaco, w czasie trwania rob6t ziemnych, na podstawie przedktadanych Wykonawe
wynikéw bada laboratoryjnych okrdonych w niniejszej specyfikacji.

2.3.  Wybor materiatéw do budowy nasypéw

Do goérnych i dolnych warstw nasypéw najestosowd grunty sypkie. Nie nalgy réwniez wykorzystywa gruntow trudnozagszczalnych,
ktérych maksymalnaegtos¢ objetosciowa szkieletu jest mniejszazri,6 g/cnt (nie dotyczy tauzli i popiotéw).

W przypadku wbudowywania w strefie do 50 cm geppowierzchni robot ziemnych piaskédw drobnoziarnistych powinny oné wskaznik
nosnosci W,>10.

Metoda badania przedstawiona jest w normie PN-S-02205:1998,

Gorna warstwa nasypu gridod50 cm winna b§ wykonana z materiatu niewysadzinowego o ¢mgicych parametrach:

-zawart@¢ czastek < 0,075 mm < 15%;
-zawart@¢ czastek < 0,02 mm < 5%;
-kapilarngci biernej Hy < 1,0 m;
-wskaniku piaskowym WP > 35;
-wskaniku réznoziarnistéci Ug 6g16>5

-wspétczynniku filtracji ke>6x10° m/s.
3.2.  Sprzt do wykonania nasypéw jak w ST D.02.01.01

3.3.  Sprzt do zagszczania jak w ST D.02.01.01
4. Transport

Jak w ST D.02.01.01

5. Wykonanie robot

5.1 Ogodlne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne" oraz w klauzuli 5.1 ST.D102.0

5.2 Budowa nasypow

5.2.1. Dostawy materiatlu na nasypy

Wykonawca jest zobowrany do prowadzenia kontroli dostaw oraz wykonania zgodnie z ustaldProgramie Zapewnienia Jako
czestotliwasdcia laboratoryjnych badakontrolnych.

Wyniki tych bada naley przekazywd& w okreslonym trybie nadzorowi. W Umowie z dostaw€producentem) oraz w Programie
Zapewnienia Jakoi nalezy jednoznacznie okgé¢ sposob pogpowania w przypadku dostawy materiatu niezgodnego z wymaganiami réjiejs
Specyfikacji. Pochodzenie materiatu i jego jgk@owinny by wcze&niej zaaprobowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinien
zaproponowazrodio rodta) dostaw materiatdw oraz przedstawiniki bada jakasci w ramach PZJ.

5.2.2. Wymagania ogolne dla nasypéw

W celu zapewnienia statecZeonasypu i jego rownomiernego osiadania, hafgzestrzeganastpujacych zasad:

- styk dwoch przylegltych e#ci nasypu, wykonanych z zborodnych gruntow wykorégprzy pomocy stopni,
- go6rm warstwe nasypu o grubi co najmniej 0,50 m wykotta materiatu o wtasrsgiach okrélonych w klauzuli 2.3. (dla gérnej warstwy
nasypu),
- nasypy nalgy wykona metod, warstwovd,
- nhasypy powinny b§wznoszone rownomiernie na catej szekko
- grubc¢ warstwy w stanie lktnym powinna b§ odpowiednio dobrana w zalgosci od rodzaju gruntu i spgiu wytego do zagszczania,
- przystpienie do ukladania kolejnej warstwy nasypuwmaasipi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej,
- grunty o r@nych wigciwosciach naley uktad& w oddzielnych warstwach,
- warstwy gruntu przepuszczalnego nglaekliad& poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze spadkiem gornej pawieikoto 4 %,
- uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno uniefivaia¢ lokalne gromadzeniegsivody.

5.2.3. Wymagana dokfadré wykonania nasypéw
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, od osi projektowanej nie powtinyi¢dksze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do
projektowanych rgdnych robo6t ziemnych nie me przekracza+0 cmi-2 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mie r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wdcej niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mie
wyraznych zatama w planie.
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Pochylenie skarp nie powinnozrii¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka. Maksymalna
gtebokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekra&c¥@ cm przy pomiarze faB-metrows. Rowy powinny spethiawymagania
podane w ST D.02.01.01. Z profilowanej powierzchni skarpzgalsumé¢ kamienie wgksze nk 80 mm a pochylenie poprzeczne gornej
powierzchni nasypu winno bywykonane z tolerangj 1%.

5.2.4. Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypéw

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu nalew obrbie jego podstawy zakezy¢ roboty przygotowawcze, okdlene w
Dokumentacji Projektowej oraz w ST D.01.02.01, D.01.02.02. Wykonawca pyziuuwidocznych palikow wyznaczy zarysy skarp nasypow
zgodnie z normp PN-S-02205 i ST D.01.01.01. Przed prapgniem do wykonywania nasypéw Wykonawca dokona obmiaru terenu ¢iej zdj
warstwie humusu.

5.2.5. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urmzen stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca
powinien, o ile wymagajtego warunki terenowe, wykofarzadzenia, ktdre zapewnodprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszar
robo6t ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ahkelitakiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaatym okresie trwania rob6t spadki, zapevatiajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawecy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravaleprzydatnéé, Wykonawca ma
obowiazek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek tdodech optat ze strony
Zamawiajicego za te czynsoi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikbw naturalnych i wdzen odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.
5.2.6.Zagzszczanie i nénos¢ gruntow w podiau nasypow

Zaggszczanie gruntu w podta nasypow powinno l#yzgodne z wymaganiami podanymi w niniejszej ST.

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag;szczenia gruntdw rodzimych, zaleggjch w gornej strefie podda nasypu, do gbokasci
0,5 m od powierzchni terenu.zéd wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszazrokreslona w tabeli podanej patgj, Wykonawca powinien
dogesci¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Minimalne wartgci wskanika zagszczeniaddla podtaa nasypéw do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy 0 wysokeci Minimalna wartd¢ Is dla:
Ruch KR3 i KR4 Ruch KR1 i KR2
Do2m 0,97 0,95

Dla kontroli n@gnaosci i zagiszczenia podiea nasypéw nalgy stosowé metody obeizen ptytowych wg zadcznika do normy PN-S-02205
albo inne metody zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Czestotliwos¢ bada (do skutku) wskanika zagszczeniadlub wtérnego modutu odksztatcenia fiowinna wynosi minimum 2 pomiary w
przekroju poprzecznym co 50 m.

5.2.7.Wykonywanie nasypow
5.2.7.1.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Nie zezwala s na wbudowanie gruntow przewilgoconych, ktérych stan unitiwia osiagniccie wymaganego wskaika zagszczenia.
Wykonywanie nasypu natg przerwd, jezeli wilgotnoé¢ gruntu przekracza wadgddopuszczalg tzn. w > Wy 0 2%.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego na skutek nadmiernego zawilgocenig pezeskgmiem i powtdrnym zeggczeniem nie
wolno uktad& nasgpnej warstwy gruntu. Warstwa nie powinna pozostameazagszczona po uteniu.

5.2.7.2.Wykonywanie nasypéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonanie nasypow w temperaturze, przy kiérgst maliwe oshgniecie w nasypie wymaganego wahika
zagzszczenia gruntéw.
Nie wolno wbudowywaé gruntéw spoistych zamarztych lub gruntéw przemieszanych geiegiem lub lodem. W czasie dich
opaddwsniegu wykonywanie nasypéw powinnodyyrzerwane. Przed wznowieniem rob6t aiglesurac snieg z powierzchni wznoszonego
nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu spoistego zamarzta, to niezpgég przed rozmarzanciem zagszcz& lub uktadgd na niej
nastpnych warstw.

5.2.7.3. Formowanie nasypow
Skarpom nasypu nate nad@ pochylenie zgodne z Dokumenta€jrojektows z doktadnécia podan w klauzuli 5.2.3.

5.2.8.Zagzszczenie gruntu
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5.2.8.1 Warunki ogdlne zasgczenia i nénosci

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna by zag:szczona z zastosowaniem sgimzodpowiadajcego dla danego
rodzaju gruntu oraz wygbujacych warunkéw. Kolejawarstwe gruntu mana naktadapo stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréw
juz utozonej warstwy.

Wykonawca zobowizany jest do:
a) zag:szczania gruntu w warstwie o réwnej grétio
b) zag:szczania warstwy nasypu na catej szesoko

Wymagane wskaniki zagzszczenia zawarto w tablicy pas.

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia gruntu Is w nasypach

Strefa nasypu po#ej podbudowy z kruszywa naturalneg Minimalna wartdg¢ Is dla:
Ruch KR3 i Ruch KR1 i
KR4 KR2

Goérna warstwa o grulsci 20 cm 1,03 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu doggokasci od powierzchn 1,00 0,97

robo6t ziemnych 1,2 m,

Warstwa nasypu od powierzchni rob6t ziemnych pejrii, 2 0,97 0,95

m1

W przypadku gdy zagzczenie nasypu nie spetnia paszych wymagéa nalezy usuraé grunt do potowy gibokadsci pokazanej w tabeli.
Nastpnie odkryty nasyp naty dog:sci¢c do wymaganych wargci Is i ponownie zasygawarstwami, po kolei zagzczonymi zgodnie z
tabeh.

Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu nie powinien przekégt;2a

Wtérny modut odksztalcenia w zatesci od kategorii ruchu wynosi: -dla KR1 i KR2 , B 100 MPa
-dla KR3 i KR4 - & > 120 MPa

5.2.8.2 Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz wyboér sgtz i liczba przej¢ sprztu zagszczajcego, powinna hy ustalona przez
Wykonawe doswiadczalnie przed przygtieniem do wykonywania nasypow. Odcinek probny dla sprawdzenjazzagnia gruntu powinno by
wykonane na terenie oczyszczonym z gleby.

5.2.8.3 Wilgotnos¢ zag;szczonego gruntu

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego gagzania powinna ldydostosowana do metody zagczania i rodzaju stosowanego
sprztu. Decydujcym kryterium jest mdiwos¢ zag:szczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego pozigmascioW przypadku
zag:;szczania walcami statycznymi wilgoiégpowinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej nagtedy PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotréei optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartdci:

-w gruntach niespoistych +2%,

W przypadku @ycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgofidanniejsza od optymalnej, ustalona na odcinku prébnyaelideilgotnasé
gruntu przeznaczonego do zagczania jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wart& wicksz od podanych odchyeto grunt nalgy osuszy
w sposOb naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wig@mnmtu jest mniej sza, to zaleca jgj zwickszenie przez spryskiwanie
woda. Sprawdzenie wilgotrgi gruntu naley przeprowadzi laboratoryjnie.

5.3. Dokop
Miejsca dokopow zostarwybrane przez Wykonawé musz by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
5.3.1.Zasady prowadzenia rob6t w dokopie

Pozyskiwanie gruntu z dokopu g@rozpoczé sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu przydéthaalegajcego gruntu do budowy
nasypéw oraz po wydaniu zgody nérpie przez Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robo6t

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakdci
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania nasypow
Sprawdzenie wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodmnovymaganiami ok&onymi w niniejszej Specyfikacji oraz w
Dokumentacji Projektowej.

W czasie kontroli szczeg@muuwag; nalezy zwrécic na:

a) badania przydatrici gruntow do budowy nasypow,
b) badania prawidtowi&ei wykonania poszczegdélnych warstw nasypu,
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¢) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu
e) odwodnienie nasypu

6.2.1 Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania powinny by przeprowadzone na probkach pobranych &ppartii przeznaczonej do wbudowania.z6@ badanie powinno
okreslac:

- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481,

zawartd¢ czesci organicznych, metadchemiczia przez utlenianie za pompdwuchromianu potasu, lub przez wypalenie,
- wilgotnos¢ naturalm, wg PN-B-04481,

wilgotnas¢ optymalry i maksymallg gestasé obj etosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481,

- kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493,

- wskaznik piaskowy gruntu wg BN-64/8931-01,

- wskaznik filtracji wg BN-76/8950-03.

6.2.2 Badania prawidtowszi wykonania nasypow:

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania nasypow polegajna sprawdzeniu:
- odwodnienia nasypu
- grubdci warstwy i jej wilgotndci przy zagszczaniu - nie rzadziejnjeden raz na 1 odcinek warstwy.

Kontrolg nalezy prowadz¢ z czstotliwoscia, gwarantupca nalezyte wykonanie robot: Gatotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

wykonanych rob6t ziemnych:

Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

Pomiar szerokgi korpusu Pomiar tama, szablonem, tat o dlugdci 3 m

ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m |

Pomiar rzdnych powierzchni prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 n

korpusu ziemnego co 20 m, ana tukach o0 R>100m, co 50 m nakach o R<100 m oraz

odcinkach krzywoliniowych co miejscach, ktore budz watpliwosci; rzedne og

10m podtwznej jezdni i krawdzi co 100 m, a na odcinka

Pomiar rownéci powierzchni krzywoliniowych co 25 m

korpusu

Pomiar rownéci skarp

Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem ednych w odsipach co 200

powierzchni wykopu lub dna oraz w punktach wipliwych

rowu

Badanie zagszczenia gruntu Wskanik zag:szczenia okrda¢ dla kazdej utazone
warstwy lecz nie rzadziejhiv trzech punktach na 10
m? warstwy

Wartas¢ toleranciji:

- szerokd¢ korpusu ziemnego nie e sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm,

- rzedne powierzchni korpusu ziemnego nie meg rozni¢ od projektowanych o weej niz +Ocm i -2cm,

- nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone dmetrova nie mog przekraczé 3cm,

- spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorgimych wysokéciowych, nie mae dawa
réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wikszych nk -2 cm i +0Ocm.

wskaznik zag:szczenia gruntu okékony zgodnie z BN-77/8931-12 powiniendayie mniejszy i okreslony w niniejszej ST.

7. Obmiar roba6t

Jednostk obmiaru robét jest Fr(metr szécienny) wykonanych nasypow.

Ogdlne wymagania dotyaze obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

8. Odbidr robot
Ogdlne wymagania dotyaze odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

9. Podstawa ptatndgci
Ogolne wymagania dotyseze ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

Cena wykonania robot obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- pozyskanie i transport gruntu z dokopu — zakup materialu z dowozem
- formowanie nasypéw z gruntu z dokopu,
- zagzszczenie nasypow,
- profilowanie powierzchni nasypow, rowow i skarp,
- odwodnienie terenu robét,
- przeprowadzenie pomiardw i bagla
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- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robat.

10. Przepisy zwazane

PN-B -04481 Grunty budowlane. Badani a prébek gruntu.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okkenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilgcioiernej.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego.
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a)

b)

D.04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZENIEM PODLO ZA

1. Wstgp
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrepymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t zgzdianych z wykonaniem koryta
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@ gruntowego w zwizku z ,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji Owczarwierkocin —
Parski” —Budowa chodnika od km 0+388,00 do km 0+703,06

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét olafych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot agénych z wykonaniem koryta przeznaczonego daenlia
konstrukcji nawierzchni, profilowaniem i zegzczeniem podi@a gruntowego, i obejmug

Mechaniczne wykonanie koryta na calej szetokoawierzchni w gruncie kat. I-1V z wywozem gruntu na odktad (chodnik, palaokism, zjazdy
Z kism)

Mechaniczne profilowanie i zagzczanie podiea w gruncie kat. I-IV pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni (chodnik, pabo&ism, zjazdy z
kism

1.4.  Okreilenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wEs00.00.00
~Wymagania ogoélne" punkt 1.4.

Koryto ziemne - wykonuje st w gérnej czsci korpusu drogowego w celu umieszczenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Wskaznik zageszczenia gruntu- wielko$¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okilna wg nasipujacego wzoru:

Pd
's = Pds
w ktérym;

Ppq - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu [Mg/m ],

pgs - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotimd optymalnej, okrdona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z
PN-88/B-04481, stinca do oceny zagzczania gruntu w robotach ziemnych, zgodnie z addh-77/8931-12 [Mg/r.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 punkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kevykonanych robét oraz za ich zgodé@ Dokumentagj Projektows, ST oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1.  Ogodlne wymagania dotygee sprztu
0Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonywania robot
Wykonawca przyspuj acy do wykonania koryta drogowego wraz z profilowaniem kgagzeniem podi@ powinien wykazasic mazliwoscia
korzystania ze spetu gwarantujcego widciwa tj. spetniajca wymagania ST jakid robot.

Do wykonania rob6t naky stosowa nastpuj acy sprzt mechaniczny dostosowany do szeakevykonywanego koryta:
réwniarki samojezdne,

spycharki uniwersalne z ukaie ustawionym lemieszem,

koparki z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniwskich koryt),

walce statyczne dostosowane do wiétii@ag;szczanej powierzchni, ogumione, wibracyjne,

ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnemysth dla innego spgiu do zagszczania,

sprzt do recznego prowadzenia robot ziemnych (fopaty, szpadle, kilofy, itp.).



Caly sprzt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie, zapewnigym uzyskanie odpowiedniej jas@ robot, w
szczegoOlnéci stosowany spez nie mae wywolywa niekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu podiea. Zastosowany spgzbudowlany
powinien odpowiada pod wzgtdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w PZJ lub projekcie organizacji robo6t, epadewanym przez
Inspektora Nadzoru lub w przypadku braku takich dokumentéw powini€magodniony i zaakceptowany przez Inspektora NadzorugtSprz
powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania wymagagakasciowych robot zostan przez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Transport

4.1. Ogdblne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 4. Materialtp\anja mana przewozi dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.

5. Wykonanie robot
5.1.  Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyaze wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 5.

5.2.  Warunki przysipienia do robot

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima dopiero po zakwzeniu i odebraniu robot ziemnych
oraz wszystkich robot zezanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i instalacjidag podziemnych w korpusie ziemnym. Wykonawca
powinien przystpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podia bezpérednio przed rozpogziem robét zwizanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Waénéejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzenia podiea i wykonywanie tych
robot z wyprzedzeniem jest dive wytacznie za zgoglInspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zggczonym podizu nie mae odbywa sie ruch budowlany, nie zwzany bezpgrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.  Wyznaczenie i wykonanie koryta

Na podstawie Dokumentacji Projektowej nawierzchridzie wykonana w korycie gruntowym.

Sposo6b wytyczenia powinien udlivia¢ wykonanie koryta oraz warstw nawierzchni z tolerancjamisdngmi w Dokumentacji Projektowej i
w ST.

Wymiary koryta powinny b§ wyznaczone przez wcggej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rdikdiyia
szpilki, za ktérych stan odpowiada Wykonawca. Rozmieszczenie palikéawiosych w rzdach réwnolegtych do osi drogi, powinno
umazliwia¢ nachgniecie sznurkoéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj stosowanego spta, a w szczegolriai jego moc nakey dostosowé do gruntu kategorii |-, w ktérym prowadzong mboty oraz do
stopnia trudnéci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniei fykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i ealemi
Inspektora Nadzoru, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkfad w miejsce wskazarlagpektora Nadzoru.

5.4. Profilowanie i zagszczenie podia w korycie

Przed wykonaniem profilowania podw korycie drogowym naly uprzednio oczici¢ je z wszelkich zanieczyszazeNalery usumé bloto i
grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu i odsiea miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo ktére ma by profilowane naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaj a uzyskanie po
wykonaniu profilowania zaprojektowanychednych podigea. Rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cniseg ni
projektowane rzdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony | wystij a zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien
spulchnig podtaze gruntowe na gbokas¢ zaakceptowan przez Inspektora Nadzoru, a rgstie dowig¢ dodatkowy grunt spetniajcy
wymagania obowaizuj ace dla gérnej strefy korpusu, wild koniecznej do uzyskania wymaganyctdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe

do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okidonego w tablicy nr 1.

Do profilowania podiea, tam gdzie jest to ntiwe, nalezy stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zagzszczenie podia w korycie naley wykonywa bezpdrednio po profilowaniu przez watowanie walcami stalowymi, gtadkimmiubijakami
mechanicznymi w miejscach trudno dgstych, zachowua optymaln wilgotncs¢ zag;szczanego gruntu z toleraacid -20% do +10%.
Zageszczenie podiaa naley kontrolowa& wg normalnej préby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z nBi88/B-04481 (metoda | lub II).

Tablica 1. Wartéci wskaznika zagszczenia podia ..
Strefa korpusu Min. wartas¢ wskanika zagszczeniaddla:

drogi o kategorii ruchu KR-3
Gorna warstwa o gruoi h = 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od

powierzchni robét ziemnych lub
terenu.

Wskaznik zag:szczenia nalgy okresli¢ zgodnie z normpBN-77/8931-12. Wartei wskanika zagszczenia podano w tablicy 1.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zsgrzonego podia

Podiaze gruntowe (koryto) po wykonaniu profilowania i odpowiednimesagzeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robo6t zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie prayst
natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabeyfiporiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez
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b)

roztazenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzaeli \igprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu
zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwyzma przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonasrg:aimych napraw. Jeli zawilgocenie nasgpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wlasny koszt.
6. Kontrola jakosci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne wymagania dotyseze kontroli jakdci robot podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 6.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanego koryta i wyprofilowane go poalto

WyszczegOdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢

i pomiaréw bada i pomiarow

Szerokd¢ koryta 10 razy na 1 km

Rownai¢ podiuzna co 100 m na kalym pasie ruchu

Rownai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne*- 10 razy na 1 km

Rzedne wysokéciowe co 100 m

Uksztattowanie osi w co 100 m

planie '*

Zagzszczenie, wilgotn@& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzaeziej nk raz na 1000/

gruntu poditaa
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ataénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnyg
tukéw poziomych

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Kontrola zagszczenia podia

Wskaznik zag:szczenia gruntu natg sprawdzé wg normy BN-77/8931-12, przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo zukejka
dzialce roboczej. Wilgotrié optymalry i maksymall gestai¢ objetosciowa gruntu naley kontrolowa na podstawie normalnej préby Proctora,
wg normy PN-88/B-04481 (metoda | lub II). Wilgotiéayruntu poditaa powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod - 20% do +
10%.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniagacgenia w oparciu 0 metpéroctora jest niemitiwe ze wzgédu na gruboziarniste uziarnienie
materiatu tworzcego podiae, kontrot zag:szczenia nalgy oprze na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia podia wg normy PN-S-02205. Stosunek wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcqriavimien przekraczadla zwirdw,
pospotki i piasku wartei 2,2 przyis > 1,0 2,5 przys < 1,0.

Do odbioru zagszczenia podita Wykonawca powinien przygotowa przedstawd w sposéb tabelaryczny zestawienie wynikéw lhada
wskaznika zagszczenia, wraz z wagoiamisrednimi dla catego odbieranego odcinka - otrzymane na podstawiedji&ontroli zagszczenia.

6.2.2. Kontrola wykonanego profilu koryta drogowego a) Sprawdzenie révipodiaza

Nierowndaici profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tata o dlugagci 4 m co 20 m w kierunku podtoym.
Nierownaci poprzeczne naty mierzy fata dostosowamdo szerokéci koryta co najmniej 10 razy na 1 km.
Nierownaci podiaza nie mog przekracz& 20 mm.

Sprawdzenie spadkoéw poprzecznych

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4 metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystkich punktach
gtéwnych tukoéw poziomych. Spadki poprzeczne pedipowinny by zgodne z DokumentacProjektova z zachowaniem warunkdw tolerancji =
0,5 %.

Sprawdzenie gbokadsci koryta i rzdnych dna

Glebokas¢ koryta i rzdne dna naley sprawdzé, co 20 m w osi jezdni i na jej kradziach. Na odcinkach krzywoliniowych co 10 m.
Rd&znice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta i projektowanymi nie powinny przekraéza2 cm, + 0 cm. Wymagacsiaby 95%
zmierzonych rgdnych podtaa nie przekraczato dopuszczalnych odcinyle

d) Sprawdzenie uksztalttowania osi koryta

Uksztaltowanie osi koryta nafg sprawdzé w punktach giéwnych trasy i w innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie jjzsidzie
100 m.

Os drogi w planie nie mie by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej aeagj niz £ 5 cm.
e) Sprawdzenie szerokoi koryta

Szerokd¢ koryta naley sprawdzéa co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokd¢ koryta nie mae r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cmi- 5 cm.

6.2.3. Ocena wykonanych pomiarow i bada

Poziom jakdci wykonanego profilowania i zagzczenia koryta natg uzn& za zgodny z wymaganiami,zgi wszystkie wyniki pomiarow i
bada spetniaja wymagania podane w punkcie 6.2 niniejszej ST.

6.3. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego piajto

42



Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujvicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez
spulchnienie do gbokasci co najmniej 10 cm, wyrOGwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonane;j
warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne wymagania dotygze obmiaru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest 1 ni (metr kwadratowy) wykonanego (wraz z profilowaniem iesagzeniem) koryta drogowego.

8. Odbidr robot
8.1.  Ogolne zasady odbioru robot

Og6lne wymagania dotygee odbioru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine" punkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekid&® i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.2.  Odbhidr robét zanikarych lub ulegajcych zakryciu

Odbiér koryta oraz wyprofilowanego i zgggczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru robét zayeel i ulegaicych zakryciu.
Odbiér rob6t powinien byprzeprowadzony w czasie ugtizviaj acym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowaniaposobdt.
Wykonawca powinien zgtosilnspektorowi Nadzoru do odbioru zakzony odcinek koryta (wyprofilowanego i zegczonego podi@). Do
odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie wyniki badaz biezacej kontroli robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie raportow Wykonawcaedjikontroli robot, ewentualnych uzupetaigjch bada i
pomiaréw oraz oghzin warstwy. Inspektor Nadzoru zleci Wykonawcy lub niezsenu laboratorium przeprowadzenie uzupeiciagh bada i
pomiaréw w przypadku, gdy:

zakres lub ogstotliwos¢é bada Wykonawcy g niezgodne z niniejazST - koszty tych badaw caldci ponosi Wykonawca,

istniejs jakiekolwiek watpliwosci co do jakéci robét lub rzetelnéei bada Wykonawcy - koszty tych badgonosi Wykonawca tylko w razie
stwierdzenia usterek.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykomdndit poprawkowych albo poleci powt6rzenie robot wg zasad
okreslonych w niniejszej ST.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspekiadzoru.
Odbiér kaxicowy dokonywany jest po catkowitym zalazeniu robét na podstawie wynikéw pomiardw i biagikosciowych.

9. Podstawa ptatngci
9.1. Ogolne zasady dotygz podstawy ptatréai robot

Ogdlne wymagania dotygee podstawy ptatrégi rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 ni wykonanego koryta natg przyjmowa: zgodnie z obmiarem robét i ocen
jakosci wykonanych robét na podstawie wynikow pomiaréw i lhaldhoratoryjnych.

2
Cena wykonania 1 m wyprofilowanego i zagczonego koryta obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robaét,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odkitad (przy nadmiarze — utylizacja nagmiar
profilowanie dna koryta,

zagszczenie,

utrzymanie koryta,

43



przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w ST.

agkrwdPE

No

PN-87/S-02201
PN-88/B-04481
PN-S-02205:1998
PN-S-02205:1998
BN-75/8931-03

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12
PN-B-06714-17

10. Przepisy zwazane

Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzetwy i okr&lenia Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i bad@at. A i B. Drogi samochodowe. Roboty ziemne/idégania i
badania. Drogi samochodowe. Pobieranie probek grudb celéw drogowych i lotniskowych.

Drogi samochodowe. Pomiar réwéeo nawierzchni planografem i tat Drogi samochodowe. Oznaczanie wskka
zagzszczenia gruntu. Kruszywa mineralne. Badania. Qzrde wilgotndci.
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D.04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJ ACE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wykonaniem warstwy
odsiczapcej i odcinagcej w zwinzku z ,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji Owczarkiwierkocin — Parski” -Budowa chodnika od km
0+388,00 do km 0+703,06

2.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét olafych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem warstwy aggapcej i obejmug:

* Wykonanie i zagszczenie warstwy odszapcej w korycie o grub. zgodnie z projektem
1.4.  Okreilenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweazgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SJ0000.00
~Wymagania ogolne" punkt 1.4.

1.5.  Ogodlne wymagania dotygee robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot oraz za ich zgod@ Dokumentagj Projektovs, ST oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotygeze robét podano w ST D.00.00.00 punkt 1.5.

2. Materiaty

2.1.  Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania'qudike2.

2.2. Kruszywo stosowane do wykonania warstwy odeicgjj Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstwy

odcinagcej jest piasek. Kruszywa do wykonania warstw odgtyaih powinny spethiawarunki:
a) szczelnfxi, okreslony zaleznoécia:

Dis
—=<5
dss

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odgciedub odgsczapcej

d85 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu padto

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstwaordahcych warunek szczeldo musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest
ukladana na warstwie odcineag;.

b) zag:szczalnéci, okreslony zaleznoscia:

u=de0,5
le
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

d60 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tyeego warstw odcinajca,

d10 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tyeego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odairyajh powinien spetniawymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Oprécz wymienionych powagj wiasciwosci materiat uyty do wykonania warstw odcingjych nie powinien zawieéanastpujacych
zanieczyszcze

obcych - zawart& nie wiecej niz 0,3%, badania wg PN-76/B-06714/12,
organicznych - barwa cieczy nie ciemniejsza od wzorcowej, badania wg normy BA67/4/26Zr6dta stosowanych materiatow.

Zrédta materiatéw powinny ywybrane przez Wykonawa wyprzedzeniem, przed rozp@ciem rob6t. Czas nie powinien bghuzszy niz 30
dni przed rozpoexiem robot z uyciem tych materiatow, Wykonawca powinien dostaédngpektorowi Nadzoru wyniki baddaboratoryjnych
i reprezentatywne probki materiatéw. Wyniki badaboratoryjnych dostarczone przez Wykonawowinny dotyczy wszystkich wiciwosci

okreslonych w punkcie 2.2 niniejszej ST.



Jakiekolwiek materiaty, ktorych parametry odbiegaj ST naley odrzuct i badania wykonana innych materiatactzao uzyskania padanych
cech.

2.3. Sktadowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaorsacej nie jest wbudowane bezpednio po dostarczeniu na budpwzachodzi
potrzeba jego okresowego skltadowania, to Wykonawca robo6t powinien zdmépiruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi. Podie w miejscu sktadowania powinnodsowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. Sprzt
3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

OgodIne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonywania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z maszyn i spta gwarantujcych wigciwa tj.
spetniajica wymagania ST jakiei robét.

Do wykonania rob6t naky stosowa nastpujacy sprzt mechaniczny:

réwniarki samojezdne, uktadarki,

walce dostosowane do wiellad zag;szczanej powierzchni,

piyty wibracyjne,

ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudnemysth dla innego spgiu do zagszczania.

4. Transport

4.1.  0OgOllne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt. 4. Roddipw transportu musi byaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

4.2.  Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5.  Wykonanie robot
5.1.  Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyaze wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 5.

5.2.  Zakres wykonywanych robét 5.2.1. Przygotowanie paaito

Podi@e gruntowe pod warstwodcinajca z piasku, powinno kywykonane zgodnie z wymaganiami oitomymi w ST D.02.00.00 ,Roboty
ziemne" oraz w ST D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem iggagzeniem podi@”.

Przed wykonaniem warstwy odcinegj wszelkie koleiny i mikkie miejsca podiza z materiatdw niezwkanych spoiwami oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazgge odchylenia wysokgiowe od zat@aonych rzdnych powinny b§ naprawione przez
spulchnienie, dodanie wody lub osuszenie poprzez mieszanieagaigsia wilgotndgci optymalnej, powtdrne wyréwnanie i zggczenie.

Warstwy odcinajace powinny by wytyczone w sposéb umliwiaj acy wykonanie ich zgodnie z Dokumentacjrojektova, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania warstw powinny¢lwczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie
robot przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi pobocza i wedach réwnolegtych do osi pobocza lub w inny spos6b zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utivaia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wikszych, nk co
10 m.

5.2.2. Rozkladanie materiatu

Kruszywo do wykonania warstw powinnodxpzkiadane w warstwie o jednakowej grétigorzy wyciu odpowiedniego speiu, z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢dnych wysokéciowych. Rozigona warstwa powinna mietakq grubdé, aby ostateczna gruko warstwy po
zagzszczeniu bytka réwna gruba projektowanej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywayngleed zagszczeniem wymiedi kruszywo na materiat 0 odpowiednich
wiasciwosciach.

Whbudowanie warstwy odcingjej powinno odbywasie w sprzyjagcych warunkach atmosferycznych, na niezawilgocone peditabrania si
uktadania warstwy w deszczu.

Natychmiast po kiccowym wyprofilowaniu warstw naky przystpi¢ do jej zagszczania.

5.2.3. Zagszczanie
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Zagzszczanie nalg wykona po wyprofilowaniu warstw odcinagych poprzez watowanie. Watowanie powinno ppstvat stopniowo od dolnej
do gornej krawdzi warstwy. Jakiekolwiek nieréwsd lub zagtbienia powstale w czasie zggczania powinny lywyrdwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niegimstch dla walcow
warstwy powinny by zagszczone za pomaczag:szczarek ptytowych lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanyneiz prispektora
Nadzoru.

Zageszczanie naley kontynuowg do osagniecia wskéanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00. Wslik zag:szczenia naley okresli¢
zgodnie z norm BN-77/8931-12 w oparciu o normalprobe Proctora okréddona wg PN-88/B-04481.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej (z tolerangjod -20% do +10%), okénej wg normalne;j
proby Proctora, zgodnie z nogrRN-88/B-04481 (metoda | lub 11). Zadi materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powinien zZostaiszony przez
mieszanie i napowietrzanie. z& wilgotnos¢ materiatu jest rhsza od optymalnej, materiat powiniencbgwilzony wody i rbwnomiernie

wymieszany.

Zageszczona warstwa powinna charakteryzéwia nasgpujacymi cechami:
- jednorodnécia,
- prawidiows rowndascia.

5.2.4. Utrzymanie warstwy odcinaggej

Warstwy odcinajace po wykonaniu, a przed aniem nasgipnej warstwy powinny byutrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanych warstwach.

Wykonawca jest zobowkany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddziahezgnidkow atmosferycznych (opady,
wiatr, mréz).

Wszystkie koszty naprawy powstale wskutek nideitsego utrzymania ulmnych warstw ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogolne wymagania dotyseze kontroli jakdci robot podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 6.

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadaistematyczne badania kontrolne i dostar&zgie ich wynikéw Inspektorowi Nadzoru.

Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa zakresie i z egtotliwoicia gwarantujca zachowanie wymagasjakasci robot, lecz nie
rzadziej nk wskazano to w niniejszej ST.

6.2. Badania przed przygtieniem do rob6t

Przed przysipieniem do wykonania prac Wykonawca powinien przeprowautailania kruszyw przeznaczonych do robét i przedétaymiki
tych bada Inspektorowi Nadzoru, w celu akceptacji materiatow. Badania te powipeynowa wszystkie wtaciwosci okreslone w punkcie 2
niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odcingjej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odcinage;

Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
i pomiaréw
Szerokd¢ warstwy 10 razy na 1 km
Rowna¢ podiuzna co 100 m na kalym pasie ruchu
Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne'- 10 razy na 1 km
Rzedne wysokéciowe co 100 m
Uksztattowanie osi w co 100 m
planie?
Grubai¢ warstwy Podczas budowy:
- w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej raz na
500 nf
Przed odbiorem:
- w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 2000 f
Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzaelziej nk raz n
wilgotnos¢ kruszywa 1000 nt

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2. Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. Rownai¢ warstwy

Nierownaci podiwzne warstwy natey mierzy¢ 4-ro metrove tata, zgodnie z norsnBN- 68/8931-04.

Nierownaci poprzeczne warstwy nae mierzy¢ 4 metrow tata. Nierébwndci nie mog, przekracz& 20 mm.
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6.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy na prostych i fukach powingyzggdne z dokumentagcprojektows z toleranci = 0,5%.
6.3.5. Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraézd cmi +0 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej azegj niz + 5 cm.

6.3.7. Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleraacjl cm, +0 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagim grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez spulchnienie warstwy,
uzupetnienie nowym materialem o odpowiednichsail@osciach, wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robéphpsnowny pomiar i ocena grudm warstwy, wedtug wiej
podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy
Wskaznik zag;szczenia warstwy odciregjej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien &ynniejszy od 1,0.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujez gorownanie wartei modutdw odksztatcenia, to wagtostosunku wtérnego do
pierwotnego modutu odksztatcenia, ctomych zgodnie z normBN-64/8931-02, nie powinna byvigcksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly bad#& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé kruszywa powinna ky rowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady pogbowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od @d&rgich w p. 6.3, powinny kynaprawione przez
spulchnienie, wyréwnanie i powtérne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jegtusieczalne.

7. Obmiar rob6t

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne wymagania dotyaze obmiaru rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest 1 m wykonanej warstwy odcinegj z piasku

Obmiar warstwy powinien l&ydokonany na budowie, po ukniu i zagszczeniu.

Obmiar robo6t nie powinien obejmowgakichkolwiek dodatkowych, wykonanych powierzchni nie wykazanych w DokurjePtejektowej, z
wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych ndnpie przez Inspektora Nadzoru. Nadmierna gétbob powierzchnia warstwy w stosunku do
Dokumentacji Projektowej, wykonana bez pisemnego polecenia Inspektorardladie mae stanowé podstawy do roszczaeo dodatkow
zaptat.

8. Odbidr robot
8.1.  Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine" punkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzorugk wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2.  Odbidr robét zanikarych

Odbidr warstwy odcinagej powinien by przeprowadzony w czasie ugtizviajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowaniapost
robot.

Wykonawca powinien zgtosinspektorowi Nadzoru do odbioru zaloazony odcinek warstwy odcirgiej. Do odbioru Wykonawca przedstawia
wszystkie wyniki bad&z biezacej kontroli materiatoéw i robot.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie wynikow tb&dgkonawcy z bigacej kontroli jakdci materiatdw i robot, ewentualnych
uzupetniagcych bada i pomiaréw oraz oghzin warstwy.

Inspektor Nadzoru zleci Wykonawcy lub niezademu laboratorium przeprowadzenie uzupedcigh bada i pomiaréw w naspujacych
przypadkach:

gdy zakres lub estotliwos¢ bada Wykonawcy g niezgodne z niniejszymi ST, koszty tych baganosi Wykonawca,

gdy istniej jakiekolwiek watpliwosci co do jakdci wykonanych robo6t lub rzetelda bada Wykonawcy, koszty tych badgonosi Wykonawca
w momencie stwierdzenia usterek.
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W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykortdodit poprawkowych, lub poleci wymiama nova wadliwie
wykonanej warstwy, wg zasad okienych w niniejszej ST.

Roboty poprawkowe lub wymiganna nows wadliwie wykonanej warstwy Wykonawca wykona na wlasny koszt rmitge ustalonym z
Inspektorem Nadzoru.

9. Podstawa ptatndgci
9.1. Ogolne zasady dotygze podstawy ptatrici robot

OgdIne wymagania dotygee podstawy ptatrégi rob6t podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 ni wykonanej warstwy odszaj acej naley przyjmowa zgodnie z obmiarem robét i ocejakaosci wbudowanego materiatu i
wykonanej warstwy na podstawie wynikow

pomiaréw i bada laboratoryjnych.

2Cena wykonania 1m warstwy agigapcej z piasku obejmaga:

prace pomiarowe,

dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym pcadiavarstwy zakupionego materiatu o grétid jakosci okreslonej w Dokumentacji
Projektowej i ST,

wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

zag:szczenie wyprofilowanej warstwy zgodnie z ST,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

PN-55/B-04492 Drogi samochodowe. Pobieranie pr@pektoéw do celéw drogowych i lotniskowych
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Pomiar ré@emnmawierzchni planografem i tat

BN-75/8931-0 Kruszywo mineralne.

BN-68/8931-04 PN-B-11111 Kruszywo naturalne do maméhni drogowychZwir i mieszanka.

PN-B-11112 PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych. Kruszywo mineralkreszywo naturalne do nawierzchni drogowych. &kas

utrzymanie warstwy.
10. Przepisy zwhzane

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie dregdodziat, nazwy i okékenia

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek run

PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Rastéenia ogolne

PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Pddrzwy i okrélenie bada

PN-76/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartéci zanieczyszczeobcych

PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego

PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci

PN-78/B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartri zanieczyszczeorganicznych PN-S-02205 Oznaczanie wakea ngnosci gruntu jako podiza
nawierzchni podatnych

PN-55/B-04492 Grunty budowlane. Badaniedwstaosci fizycznych. Oznaczanie wskaika wodoprzepuszczalgd.

ouA~wNRE

~

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemnenégania i badania.
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D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrejygmagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zgzanych z uteeniem warstw

podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznieagkawi ,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji OwczarRinvierkocin —
Parski” —Budowa chodnika od km 0+388,00 do km 0+703,06

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.2.  Zakres robo6t olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie, i obejmuj

e Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. 0/31,5 mm - chodnik, zjazdy
1.3.  Okreilenia podstawowe

1.3.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznigedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstw
nosna nawierzchni drogowe).

1.3.2. Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi wCs500.00.00
~Wymagania ogolne" punkt 1.4.

1.4.  Ogodlne wymagania dotygee robot
Ogdlne wymagania dotyaeze rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Warunki ogolne", pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kaevykonanych robét oraz za ich zgodd@ Dokumentagj Projektowa, ST oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
2.1. Ogoélne wymagania dotygze materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymaggitie" punkt 2. 2.2. Rodzaje
materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechamomnigo by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otaczakowakazaviru wickszych od 8 mm. Kruszywo powinnodjednorodne

bez zanieczyszcambcych i bez domieszek gliny. Uziarnienie i $diavosci kruszywa powinny byzgodne z wymaganiami podanymi w punkcie
2.3 niniejszej specyfikacii.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania normy PN-B-11112.
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Rys. 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywangestedtitidacji mechanicznej 1-2 kruszywo na
podbudow zasadnicg (g6rm warstwe) lub podbudow jednowarstwow 1-3 kruszywo na podbud@wdolm warstwe)



Krzywa uziarnienia kruszywa powinna zawiesk w polu dobrego uziarnienia wedtug PN-B-06714-15. Krzywa uziarnienia krugzywiana
by¢ ciagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarmargaiednich sitach. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie pmoprzekracz&2/3 grubdci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Widciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speinéawymagania okrdone w poniszej tablicy.

Kruszywa famane
Podbudowa | Badania wg |
| Lp. |
Wyszczego6lnienie wiaiwosci zasadnicza ~ jpomocnicza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych 0,075 mm, % (m/m od 2 do 10 od 2do 12| PN-B-06714-15
Zawarté¢ nadziarna, % (m/m), nie wiej niz 5 10 PN-B-06714-15
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych % (m/m), nie yaej 35 40 PN-B-06714-16
niz
4 ZawartGé zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), 1 1 PN-B-04481
nie wiecej niz
5 Wskaznik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu od 30do 7 od 30do 7( BN-64/8931-01
metod, | lub Il wg PN-B-04481, %
6 Scieralndi¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotdw,
wigcej niz 35 50 PN-B-06714-42
b) scieralng¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotd
nie wiecej niz 30 35
7 Naskkliwosé¢, %(m/m), nie wécej niz 3 5 PN-B-06714-18
8 Mrozoodporné¢, ubytek masy po 25 cyklach 5 10 PN-B-06714-19
zamraania, %(m/m), nie wcej niz
9 Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % (m/m), PN-B-06714-37
nie wiecej niz PN-B-06714-39
10 ZawartGé zwiazkdw siarki w przeliczeniu na SO 1 1 PN-B-06714-28
%(m/m), nie wecej niz
11 Wskaznik nosnosci wy mieszanki kruszywa, %, n
mniejszy ni: 80 60 PN-S-06102
a) przy zagszczeniud > 1,00
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 -

2.4. Woda

Nalezy stosowa wodk wg PN-B-32250. 2.5Zr6dta kruszywa

Kruszywa uyte do budowy powinny kiypobierane tylko zerddet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca
powinien dostarcaylnspektorowi Nadzoru wyniki baddaboratoryjnych i reprezentatywne probki tych materiatéw.

3. Sprzt
3.1.  Ogodlne wymagania dotygee sprztu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.

3.2.  Sprzt do wykonywania podbudowy

Wykonawca przyspuj acy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powigleaz®& sie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego sprztu:

a)mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce woa. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie jednorodnej
mieszanki o wilgotngci optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych deszgania. W miejscach trudno dgmstych powinny by stosowane

zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, lub inngtgar@kceptowany przez Inspektora Nadzoru w miejscu
niedos¢pnym dla walczykdw.

4. Transport

4.1.  Og6Ilne wymagania dotygeze transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 4. Raddipw transportu musi lbyzaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

4.2.  Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaajh je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatow powinien odb§\sa zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. Wykonanie robot
5.1.  Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyaze wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 5.
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5.2.  Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Przygotowanie podia

Jezeli podtaze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny dgne usunite wg zasad zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Podbudowa powinna Bywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentaéjrojektova.
Uksztattowanie podbudowy powinno odbyinske wg wczéniej przygotowanych i odpowiednio zamocowanych linek.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanlk kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowadmzywa uziarnienia i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w mieszankach
stacjonarnych gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczni@ zapewnienia jednorodid materiatu nie dopuszcza
sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakajrodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinnattgnsportowana na
miejsce wbudowania w sposo6b przeciwdzigigjsegregaciji i nadmiernymi wysychaniu.

5.2.3. Rozkiadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grétidakiej, aby jej ostateczna gruéqpo zagszczeniu byta réwna
grubdci projektowanej. Warstwa podbudowy powinng lbgztazona w sposob zapewniagy oshgniccie wymaganych spadkéw iganych
wysokasciowych. Kruszywo w miejscach, w ktdrych widoczna jest jegoeggmja, powinno kyprzed zagszczeniem zagpione materiatem o
odpowiednich wigciwosciach. 5.2.4. Zagszczenie mieszanki

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przystpi¢ do jej zagszczenia przez watowanie. Watowanie powinno
postpowa stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni, albo od dolnej do gérnejdaiguvzy podbudowie

o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nieréweidub zagebienia powstate w czasie zggczenia powinny iywyroéwnane przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usecie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niegwsich dla walcéw podbudowa
powinna by zag:szczona zagszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowampyrgz Inspektora Nadzoru. Wilgotio
kruszywa podczas zesgczania powinna IByrowna wilgotndci optymalnej okr&onej wg normalnej préby Proctora zgodnie z norm
PN-88/B-04481 (metoda II). deli materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powinien zoetuszony przez mieszanie i napowietrzanigelde
wilgotnos¢ materiatu jest risza od optymalnej, materiat powinienttewilzony wody i rbwnomiernie wymieszany. Wilgotedprzy zagszczaniu
powinna by w przedziale umdiwiaj acym prawidtowe zagszczenie warstwy.

Zagzszczenie nalgy kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszege hjO0 wedtug normalnej proby Proctora
zgodnie z norm PN-88/B-04481 (metoda 1) lub wg BN-64/8931-02 jako stosunek modutu odksztatdéniego k& do pierwotnego Ei, ktory
powinien by nie wickszy niz 2,2.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasjpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie.zé#i Wykonawca bdzie
wykorzystywat, za zgadInspektora Nadzoru, gotewpodbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z siémego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne wymagania dotyseze kontroli jakdci robot podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne" punkt 6.
6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykdrmdania kruszyw i przestatuivyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiaciwosci kruszyw okrélonych w punkcie 2.3 niniejszej ST.
6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Wyszczegolnienie bada Czgstotliwos¢ bada

Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia podby-
dziennej dziatce robocze;j dowy przypadaica na jedno badan
(m?)

D

Uziarnienie mieszanki 2 600
Wilgotnos¢ mieszanki

Zagszczenie warstwy 10 prébek na 10 000

Badanie wtéciwosci kruszywa wg dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

tab. 1, pkt 2.3.2
6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bggodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3. Probkizyghebierad w sposéb losowy, z roztonej warstwy,
przed jej zagszczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.3. Wilgotng¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnasci optymalnej, okrélonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda ll), z
tolerancj +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wediug PN-B-06714-17.
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6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zagzszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagzszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jesttieseme wzgédu na
gruboziarniste kruszywo, kontrotag:szczenia nalsy oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegnaz na 5000
m?, lub wedtug zaledelnspektora Nadzoru.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modulld& pierwotnego modutu
odksztalcenia Ei jest nie gkiszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

<22

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacery wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3. Probki do badl@etnych powinny by pobierane
przez Wykonawg w sposéb losowy w obecfwm Inspektora Nadzoru.

6.4. Pomiary cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyg/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Wyszczegolnienie bada pomiardw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

Szeroké¢ podbudowy 10razy na 1 km

Rownai¢ podiwna w sposob eigly planografem albo co 20 mdata kadym pasie
ruchu

ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne*- 10 razy na 1 km

Rzgdne wysokéciowe Co 100m

Uksztaltowanie osi w planie*- Co 100m

Grubad¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nadej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 f
Przed odbiorem: w 3 pkt, lecz nie rzadziej @iz na 2000 fm

Nosnoé¢ podbudowy: - modut co najmniej w dwoéch przekrojach nazke 1000 m

odksztalcenia

- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomycl

6.4.2. Szerokd¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mige r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyej lezacej, o co najmniej 25 cm lub o
wartas¢ wskazan w dokumentacji projektowej .

6.4.3. Réwna¢ podbudowy

Nierownaci podiwne podbudowy naky mierzyt 4-metrova tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nierownaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.

Nierownaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinaygdydne z dokumentagcprojektows, z tolerangi £ 0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, +0 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pazalto
Os podbudowy w planie nie me byt przesunita w stosunku do osi projektowanej c;egj niz + 5 cm.

6.4.7. Gruba¢ podbudowy

Grubas¢ podbudowy nie mze sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wcej niz:
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%,
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 powiniert lzgodny z podanym w tabl. 3, Wgie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno
by¢ zgodne z podanym w tabl. 3.
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Tablica 3. Cechy podbudoy

Podbudowa z Wymagane cechy podbudowy
kruszywa o Wskaznik zag:sz- | Maksymalne ugicie spezyste pod  Minimalny modut odksztatcenia mierzony

wskazniku Wy nie czenia § nie kotem, mm plyta o $rednicy 30 cm, MPa

mniejszym nt, % mniejszy nk 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego obaienig
obcigzenia § Eo

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujicksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny Bynaprawione przez
spulchnienie lub zerwanie doefbkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerétigorojektowanej o wdcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonzejjlezacym, to
Wykonawca powinien na wtasny koszt poszérpgdbudow przez spulchnienie warstwy na pefgruba¢ do potowy szerokii pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grub@¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy. Powierzchnie powinny by
naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowieghtiokas¢, zgodnie z decyzjinspektora Nadzoru, uzupethione nowym
materialem o odpowiednich wigwosciach, wyrdwnane i ponownie zgrczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po
wykonaniu tych robdt nagti ponowny pomiar i ocena grugm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie robotyediezido zapewnienia wymaganej
nosnaosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, @yisenie nénosci podbudowy wynikto z niewkgiwego
wykonania robét przez Wykonawpodbudowy.

7. Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Og6Ine wymagania dotygeze obmiaru podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" punkt 7.

7.2.
Jednostk obmiarowy jest 1 m (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowagelganioznie.

Jednostka obmiarowa

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogdlne wymagania dotyaze odbioru robét podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" punkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST, Dokumenddjojektove, i poleceniami Inspektora Nadzoruzéé wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt'u 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndgci

9.1.  Ogolne zasady dotysee podstawy ptatrigi robot

Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptatrigi podano ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine" punkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 ni wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechamietgy przyjmowa zgodnie z obmiarem
robot i ocen jakasci wykonanych robot

na podstawie wynikow pomiaréw i badboratoryjnych.

Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuije:

prace pomiarowe i oznakowanie prowadzonych robét,

przygotowanie podia,

zakup materiatow,

transport materiatow,

przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z recegbstarczenie na miejsce wbudowania,
roztozenie zgodnie z zakog grubdcia, szerokdcia i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,
zagszczenie warstwy,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w ST,
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- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. Przepisy zwazane

SPECYI

PN-B-04481

PN-B-06714-12

PN-B-06714-15

PN-B-06714-16

PN-B-06714-17

PN-B-06714-18

PN-B-06714-19

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112

PN-B-11113

PN-EN
197-1:2002

PN-B-23006

PN-EN

459-1:2003

PN-B-32250

PN-S-06102

PN-S-96023

PN-S-96035

BN-88/6731-08

BN-84/6774-02

BN-64/8931-01

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirmanieczyszczeobcych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadunaiaego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieahdigiosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormetod, bezpo-

sredni
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirzanieczyszczeorga-

nicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirgarki metod bromowg
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkiemowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpathzawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczawieralngci w bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania

techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzdnogowychZwir i

mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzdnogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzdnogowych. Piasek

Cement - Cgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczace cemen

téw powszechnegozytku.
Kruszywa lekkie - Cg¢ 1: Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkiej

zaprawy.
Wapno budowlane - @& 1: Definicje, wymagania i kryteria zgodsui.

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizoghrmechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia ezthia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane doieehni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie waki&a piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztataemiaerzchni podat-

nych i podtaa przez obeaizenie ptyt
Drogi samochodowe. Pomiar rowsmonawierzchni planografem i kat

Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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D 08.03.01

OBRZEZA BETONOWE
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjyymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zggdanych z ustawieniem obrae

betonowych w zwizku z ,Remont drogi gminnej nr 40112C relacji Owczar&iwierkocin — Parski” -Budowa chodnika od km 0+388,00 do
km 0+703,06

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktgveyememiu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.2.  Zakres robét olafych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t przy ustawieniu atyrbetonowych, i obejmaj

» ustawienie obrzg betonowych o wym. 8x30 cm na podsypce cem. - piaskowej gr. 3 cm i na tawie betonowej C8/10 z@A8&MZ)
1.3.  Okreilenia podstawowe

1.3.1. Obrzeza betonowe- prefabrykowane belki betonowe rozgranigzaj jednostronnie lub dwustronnieagi komunikacyjne od terenéw nie
przeznaczonych do komunikaciji.

1.3.2. Pozostale ok&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.4.  Ogoblne wymagania dotygee robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 ,Warunki ogolne" pkt 1.5. Wykonawca robét jest odpowiedzialnyé&a jako
wykonanych robdt oraz za zgodidaobot z DokumentagjProjektows, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
2.1.  Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine", punkt 2.
2.2.  Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
« betonowe obrzea chodnikowe o wymiarach 8*30 cm odpowiagdaj wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
» piasek do wykonania podsypki powinien spetniggmagania normy PN-B-11113.
¢ podsypka cementowo-piaskowa 1:4,

. zaprawa cementowo-piaskowa 1:2,
. woda,
. materiaty do wykonania fawy.

2.3. Betonowe obrza chodnikowe - wymagania techniczne 2.3.1. Wymiary betonowychzgbrze

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj obrzea Wymiary obrzey, cm

dhugasé szerokaé wysokas¢
Obrzea niskie 75 8 30

100

chodnikowych Wymiary obrzg betonowych podano w tablicy 1.

2.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obtg®opuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy

Tablica 2. Dopuszczalne odchyiki wymiaréw oliy

Rodzaj wymiaru Dopuszczalna odchyika,
mm
Gatunek 1

diugasé¢ +8

szerokd¢, wysokaé +3

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia abrze



Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Kgduie elementow powinny Byrowne
i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i édairelementow nie powinny przekraéaaartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia oty
Rodzaj wad i uszkodze Dopuszczalna wielk@é
wad i uszkodzée
Gatunek 1

Wklestos¢ lub wypuktai¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
uszkodzenia (Scieralne)
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate powierzchnie: 2206

liczba, max diugé&t, mm, max gtbokas¢, mm

max

2.3.4. Sktadowanie

Obrzera betonowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Obrzeza betonowe naly uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych o wymiarach coiegjgnubéé 2,5 cm, szerokd 5
cm, diuga¢ minimum 5 cm wiksza ni szeroké¢ obrzeza.

2.4. Materiaty na podsygk do zapraw

Piasek do wykonania podsypki powinien odpowéadgmaganiom PN-B-11113. Piasek na podsypimentowo-piaskogvpowinien
odpowiadé wymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowe]j powinien byt cementem portlandzkim klasy ,32,5", odppeyavymaganiom
PN-EN 197-1 oraz PN-EN 197-2. Woda powinné bgimiany , 1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

3. Sprzet
3.1.  Ogolne wymagania dotygee sprztu
Ogdlne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne", pkt 3.

3.2.  Sprzt do ustawiania obrzg

Podsypka piaskowa i cementowo-piaskowa pod ghrbetonowe dlzie wykonanagcznie przy ayciu podstawowych nagdzi budowlanych.
Narzedzia brukarskie do wbudowania ohirgdetonowych.

4. Transport
4.1.  0OgOllne wymagania dotygze transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne", punkt 4.

4.2.  Transport obrzey betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po agjnigciu przez beton wytrzymagoi minimum 0,7
wytrzymatcci projektowanej. Obrz& powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemusszkodzeniami w czasie transportu.

4.3.  Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatow podano w ST D.08.01.01/b gn@iki betonowe". Sprg do transportu powinien by aakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

5.  Wykonanie robot
5.1.  Ogolne warunki wykonania robot
Ogoélne warunki wykonania robé6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne" punkt 5.

5.2. Wytyczenie w terenie obrzg betonowych

Wykonawca dla wtasnych potrzeb seowyznaczy i zastabilizowa dodatkowe punkty sytuacyjno - wysck@mwe niezlgdne do wykonania
robot.

Wyznaczenie takich punktow oglirie s¢ w oparciu o punkty wczeiej zastabilizowane przez shy geodezyjne.

5.3.  Wykonanie koryta pod obrza betonowe

Koryto pod podsypk piaskows i cementowo-piaskoavnalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Powyzsze roboty wykonanegHa recznie lub mechanicznie. Wykonane koryto powinné wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi scieku. Grunt w podizu koryta naley odpowiednio zaggci¢. Stopié zag:szczenia nie powinien Bymniejszy od 0,97 zgodnie z
BN-77/8931-12 ,Drogi samochodowe. Oznaczanie visika zagszczenia gruntu".

Dopuszczalne odchylenia wefiokasci wykonanego koryta wynosgz: 1 cm. Dopuszczalne odchylenia od projektowanej niwelety sénzie
powinny przekracza0,5%.

5.4.  Wykonanie tawy

tawe betonow zwykla w gruntach spoistych wykonujegddez szalowania, przy gruntach sypkich aplstosowa szalowanie.



d)

tawe betonow z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezfrednio w korycie powinien ywyrownywany
warstwami. Betonowanie taw naie wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym xaktosowda co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumiczarmag, zalewowy.

5.5. Podsypka cementowo-piaskowa

Podiae pod ustawienie obrza wg pkt. 1.3 stanowi podsypka cementowo-piaskowa 1:4 o griubem po zagszczeniu.
Podsypk cementowo-piaskoawvykonuje st przez zasypanie koryta mieszamementowo- piaskoy zagzszczenie z polewaniem wad

5.6. Ustawienie obrzey betonowych

Betonowe obrziea chodnikowe nalgy ustawig& na wykonanym podia w miejscu i zéwiattem (odlegtécia gérnej powierzchni obrza od cigu
komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskienawirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracZazerokéci 1 cm. Naley wypelni je piaskiem lub zapraywcementowo-piaskogwv stosunku 1:2. Spoiny przed
zalaniem nalgy oczyci¢ i zmy¢ wods. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na petrgicbokasé.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogdlne zasady dotygze kontroli rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, punkt 6.
6.2. Badania przed przygtieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdénbadania materialdw przeznaczonych do ustawienia betonowychzypbrze
chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i policzenie uszkadagskpujacych
na powierzchniach i kraydziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary stugagtebokaici uszkodzé naley wykona za
pomoa przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktaddia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw mglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub
tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzetéw prostych w nar@ach elementéw wykonujeesprzez przytaenie ktownika do
badanego naa i zmierzenia odchytek z dokiadim do 1 mm. Badania pozostatych materiatdw powinny obejrdiomszystkie whaciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod taw betonow - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

b) tawy betonowej - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,

C) podsypki cementowo-piaskowej - zgodnie z wymaganiami pkt 5.5,

ustawienia obrza betonowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.6, przy dopuszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktére mae wynos¢ + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

niwelety gérnej ptaszczyzny obrze, ktore mae wynost 1 cm na kade 100 m diugéxi obrzeza,

wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktére powinno wyka&zgaowite wypetnienie badanej spoiny na pejfebokasé.

7. Obmiar i odbiér robot
7.1.  Ogolne wymagania dotygze obmiaru robét

Ogdlne wymagania dotyaze obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne", punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest 1 m (metr) ustawionego obzaebetonowego na podsypce cementowo-piaskowej i na tawie betonoweemompar
podstawie Dokumentacji Projektowe]j i pomiaru w terenie.

8. Odbidr robdt
8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, punkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumensgmjojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,gk wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr roboét zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegai:
» wykonanie koryta pod tagy

* wykonanie tawy,

» wykonanie podsypki.

9. Podstawa ptatndci
9.1.  Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy platrici

Og0lne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, punkt 9.



9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatow,

wykonanie koryta,

wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunku i zalaniem szczelin dytateity
rozécielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrza,

wypetnienie spain,

obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,

wykonanie bad@i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwazane

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiarin @a@ometrycznych
PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzcliogowych Zwir i mie®
szanka
PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzciogowych. Piasek
BN-80/6775-0: Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhdg, ulic, parkingow i
/01
torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania i badania
BN-80/6775-0: Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhdg, ulic, parkingow i
104

torowisk tramwajowych. Krageniki i obrzeza.
Katalog Szczegoétéw Drogowych Ulic, Placow i Parkidlejskich - Centrum Techniki Budownictwa Komunalimeg



