D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania
ROZBUDOWA DROG GMINNYCH NR 040157C | 040158C RUDA — SZYNYCH

1.2.Przedmiot WWiORB

Przedmiotem niniejszej WWIORB, svymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakawych.

1.3.Zakres rob6t okfych WWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszych WWIiORB doty@asad prowadzenia rob6t zeanych ze

wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz poémia obiektow inynierskich.

Zakres robét obejmuje:

zalazenie sytuacyjnej i wysokoiowej osnowy realizacyjnej

zastabilizowanie punktow osnowy w sposob trwalghiochrona oraz oznakowanie w
sposoOb utatwiapy ich lokalizacg i ewentualne odtworzenie lub wznowienie,
wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtéwnych osi trasy giownej i
pozostatych dr6dg oraz innych obiektow towarzgyzh obgtych tym
zadaniem/opracowaniem

wyznaczenie granic pasa drogowego

zastabilizowanie granic pasa drogowego betonowymnkfami granicznymi z
krzyzem na gornej poziomégiance, w przypadku stwierdzenia braku stabilizaciji
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami wg pelr

oznaczenie pikietai w spos6b trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonychkigum
pikietazu roboczego na higco do kdica okresu realizacji rob6t

wyznaczenie i uzgodnienie z icielami nieruchoméxi zjazdoéw do przylegtych nieruchoed,
odtworzenie lub wznowienie punktéw istniegj osnowy geodezyjnej poziomej i
wysokaciowej poza granicami robét ziemnych.

stabilizacja i pomiar pof@nia wszystkich punktéw granicznych pasa drogowego
(takze tych nie wymagagych wznowienia) - po zakgzeniu inwestycji i w oparciu o
osnow geodezyja w uktadzie 2000

sporadzenie inwentaryzacji powykonawczej.

koszty ewentualnego odtworzenia lub wznowieniaieginej osnowy geodezyjnej
zniszczonej w wyniku dziateWykonawcy.

Pomiar powykonawczy zrealizowanych obiektowymierskich naley wykona w oparciu o
Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych | Administracji z dnia 9 listopada 2011 r.
w sprawie standard6éw technicznych wykonywania gegjdgch pomiaréw sytuacyjnych i
wysokasciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikgah pomiaréw do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznegd[2011.263.1572)



1.3.1 Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkiegelegu granic prawnych z ich
stabilizacy w terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodni@zm BN-67/6744-09) i
swiadkami betonowymi tych znakéw wykonanymi zgodnieahczonym rysunkiem (zat.
nr 1) nie rzadziej 1z 100m.

Warunki wykonania szkicu:

1. Granig zastabilizowé znakami granicznymidwiadkami betonowymi
osadzonymi na granicy kopca granicznego od stremygrznej pasa drogi.

2. Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3

3. Szkic powinien zawieka

a.
b.

@ "0 ao

nazwe wojewodztwa, gminy, olbu
w tytule napis: ,Szkic przebiegu granic prawnyclsgarogowego drogi
krajowej nr 15 od km -0+340 (istn. 312+356) do km+388 (istn.
329+640)"
kilometraz pocaitkowy i koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizaciji
punkty graniczne wraz z numeracjodzajem stabilizacji
miary od krawdzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czotowymi
grunty pozostagce w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiadaniu Skarbu
Paistwa, nie stanowce ich wiasnéci, a zagte pod drogi publiczne (art.
73 ust. 1 z dnia 13 pdziernika 1998 r. Przepisy wprowad#ag ustawy
reformupce administragj publiczry, Dz. U. nr 133 z 1998 r.)
opis skrzyowan i rzek
szczegoly sytuacyjne stce do identyfikaciji potzenia punktéw granicznych
w
teren

ie
w zasegu po 10 m od granic pasa drogowego

- krawkedzie jezdni

- os drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu krivjezdni

- stupki hektometrowe z opisem

- przepusty

- pocatek i koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)

- ogrodzenia trwate i chodniki

- $wiadki punktow referencyjnych

- pojedyncze drzewa

- kontury l&ne

- stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkamii finajduj

ace s¢ w odlegtaci do 10 m od granicy pasa
- numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych okerunki
ich granic

4. Do szkicu naley dolaczye:

- wykaz wspotrzdnych punktéw granicznych (plik w formacie txt),
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadie,
- map: ewidencyjm,

Ponadto jako za€znik do pomiaru powykonawczego najedostarczy wykaz zmian



gruntowych péwiadczony przez wikgiwego Starost jako dokument potrzebny do
wprowadzenia zmian w kgjach wieczystych.

1.4. Informacje ogolne o terenie budowy

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania terenu, punkierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w WWIORB D.00.00.0

1.5. Nazwy i kody

Grupa robét: 45100000-8 Przygotowanie terenu paibine

Klasa robot: 45110000-1 Roboty w zakresie burzeroabiorki obiektéw
budowlanych, roboty ziemne.

Kategoria robot: 45113000-2 Roboty na placu budowy.

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w D-M-00.00.00.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan
WWiORB
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” punkt 2.

Do oznaczenia punktow gtéwnych trasy nglstosowa paliki drewniane, ity stalowe
lub rury metalowe o diugci ok.0,50m, a do oznaczenia pozostatych punktélezpa
stosowé paliki drewniane diugi@i okoto 0,30m, a do utrwalania punktow w istnésj
nawierzchni nalgy stosowa bolce stalowe érednicy 5 mm i diuggci 0,04 - 0,05m.
“Swiadki” powinny mig diugaié¢ okoto 0,50m i przekroj prostatay.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej aglestosowa materiaty zgodne z
Rozporadzeniem Ministra Spraw Wewtiznych | Administracji z dnia 9 listopada 2011 r.
w sprawie standardéw technicznych wykonywania gegidgch pomiarow sytuacyjnych i
wysokaciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikdyeh pomiarow do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego.UR2911.263.1572) oraz
fakultatywnie z instrukcjami technicznymi G1 i G-2.

Do stabilizacji oznaczenia roboczego pikigtdrasy, poza granicpasa robot stosowa
pale drewniane z tabliczkami. Wymiary tabliczek achgic z Inzynierem.

Do oznaczenia granic pasa drogowego ayalgtosowd betonowe punkty graniczne z
krzyzem na gérnej poziomegiance orazelbetowych swiadkéw” punktu granicznego
zgodnych z zakzonym rysunkiem 1).

3. SPRZET

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w WWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”
punkt 3.



Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowvych naley stosowa

nastpujacy sprzt:

. Total Station

. teodolity, tachimetry,
. odbiorniki GNSS

. niwelatory,

. dalmierze,

. tyczki,

. taty,

. lustra pomiarowe

. ruletki

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejktaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w WWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagan
0golne” punkt 4.

Materiaty i sprzt mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w WWIiORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” punkt 5.

Wszystkie prace kameralne niedbe do prawidlowego odtworzenia trasy i punktow
wysokaciowych naley wykona& w oparciu o materialy zawarte w projekcie
wykonawczym:

- plany sytuacyjne, plany warstwicowe oraz schematydnia,

e ksiazki tyczenia,

e przekroje podhine,

e przekroje poprzeczne,

» rysunki szczeg6tow.

5.1.  Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z Rozpadzeniem Ministra Spraw
Wewretrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 w sprawie standardow
technicznych wykonywania geodezyjnych pomiarow agyinych i wysokéciowych oraz
opracowywania i przekazywania wynikéw tych pomiar@e pastwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego (Dz.U.2011.263.)}501az fakultatywnie Instrukcjami
GUGIK przez osoby posiadgie odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca zgtosi prace do seil@ego Powiatowego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznefastpnie pobierze dane dotyge
osnowy geodezyjnej oraz granic nieruchéombjetych inwestycy. Wykonawca uzgodni
z wigciwym Geodet Powiatowym sposéb odtworzenia lub wznowienie pko#iezeniu
inwestycji zniszczonej dulz uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlegaj ochronie
prawnej, zlokalizowanej w obszarze prowadzonycle.gdszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy lub wznowi i utrwadi wikasny koszt. Odtworzenie lub



wznowienie znakow geodezyjnych najeprzeprowadzi w uzgodnieniu z Geodetami
powiatowymi.

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wysé&iowej oraz punktow granicznych
nalezy pobra& z Powiatowego €odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznegdtr
przystpieniem do robét Wykonawca uzyska dane zawigrajwspoétrzdne punktow
gldéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o otrzymamagerialy oraz materiaty pobrane z
PODGIK Wykonawca ma przeprowadzbliczenia i pomiary geodezyjne niedne do
szczegOlowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowej
sa zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste
rzgdne terenu istotnie #6ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadond o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie msvpmno
by¢ zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiadage odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wszystkie roboty, ktdmazua na pomiarach Wykonawcy, nie
moga by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przegrirera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzhbyc
zaopatrzone w oznaczenia oltag ace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Wszystkie prace pomiartweieczne dla prawidtowej
realizacji robot naliy do obowizkdw Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne diaigtowej realizacji robot naka do
obowizkéw Wykonawcy.

Prace pomiarowe powinny &bwykonane zgodnie z przepisami wymienionymi w pkt.1
oraz Instrukcjami GUGIK.

5.2.  Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktowsakaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne iy by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azm@ldowazane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegto
pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzadhosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie itynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wyno&i 500 metréw, natomiast w terenie falistym powinng b
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracii.

Repery robocze natg zalay¢é poza granicami robot zw#anych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty
state na stabilnych, istnigych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nale zalary¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wossfb zaakceptowany przez
Inzyniera, wykluczajcy osiadanie. Rzlne reperéw roboczych nale okresla¢ z taka
doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujic niwelacg podwojra w nawhzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtejwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegog¢dnej.



Do obowiazkéw Wykonawcy naley rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie
realizacji Robo6t, w okresie gwarancjigkojmi. Osnow realizacyja nalezy aktualizow#
nie rzadziej ni:

a) w trakcie trwania Robot - co miasi oraz w przypadku kaego naruszenia
ktéregokolwiek punktu osnowy poziomej lub pionowzg, naruszenie osnowy uznaje si
réwniez uzasadniom obavwe Wykonawcy lub layniera,ze takie naruszenie naptto,

b) w okresie gwarancji - wedtug wskazbmzyniera, lecz nie rzadziejihco 3 miesice,
C) w okresie ¢kojmi - wedlug wskaza Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktow osnowy realizaeyj (poziomej i pionowej) lub
koniecznd¢ czstszej aktualizacji osnowy, miw okresach granicznych podanych w
niniejszej WWIiORB nie mge powodowaé roszczé Wykonawcy o dodatkoyzaptat.

5.3.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dane geodezyjne przygotowane przez
uprawnionego geodgtna podstawie projektu wykonawczego, przy wykorayst sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej (rownESG)

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachirpdnich w
odlegicici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayyéecz nie rzadziej nico

50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne vaggej osi trasy w stosunku do osi
projektowanej nie mae by wieksze nk 3 cm dla drog klasy S i 5 cm dla drég pozostatych
klas. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do r@dnych niwelety projektowanej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naje uzy¢ materiatbw wymienionych w pkt
2.2.Usun¢cie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wwnizonych poza granicobét.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych) obejmuje wgzaenie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robdt), oraz w miejscach wymagaj
acych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzeniddtroi w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.
Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysala przekraczajcej 1
metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegte¢ miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dwmj. Odlegié¢ ta co
najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych zgodnie z
dokumentacy projektows i nie rzadziej ni 50 m. W przypadku konieczém zag;szczenia
palikéw lub wiech naley wykon& prace kameralne przewidziane w pkt-cie 5 wedtug
nastpujacego schematu:
e rzedm osi trasy oraz pochylenie podhe i poprzeczne jezdni wyznadézy
przekroju podtianego,
« szerokdci charakterystyczne (szerakoezdni, poboczy, dna rowu) wyznacézy
planu sytuacyjnego, schematu tyczenia, przekroizemanych i normalnych,
« pochylenia skarp wykopu i nasypu na podstawie dvgskednich (jednego przed
i jednego za rozpatrywanym miejscem) przekrojowrpepznych zawartych w
dokumentacji projektowe;j.
« na skrzgowaniach, zatokach i placach ngle uwzgkdni¢ rozwigzania
wysokaciowe zawarte w planach warstwicowych o ile takoweejmuj a



opracowywany odcinek.
W przypadkach budzych watpliwosci nalezry skonsultowda zag;szczenie palikow lub
wiech z Projektantem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow
o projektowanym ksztaicie.

W zakres wyznaczenia przekrojéow poprzecznych wchodevniez jednoznaczne
wyznaczenie zbrojenia poprzecznego nasypow.Alggewykona zgodnie z informacjami
zawartymi w dokumentacji projektowej na rysunkachegrojéw poprzecznych. Pogizy

przekrojami poprzecznymi zawartymi w dokumentagjojpktowej naley zastosowa

interpolacg polegajca na dopasowaniu przebiegu zbrojenia w planie doaksz i

pochylenia skarp.

5.5.  Wyznaczenie poteenia obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektu #ynieryjnego obejmuje sprawdzenie wyznaczenia o$ekbl i
punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaly, agkrich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposéb ulatw@j odszukanie i ewentualne odtworzenie
oraz wyznaczenie usytuowania obiektu.

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
« wytyczenie osi obiektu,

« wytyczenie punktow okgtajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétino
przyczotkow i filarbw mostéw i wiaduktow.

Polazenie obiektu w planie nalg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.3.
5.6. Niezidentyfikowane elementy infrastruktury

W przypadku napotkania niezidentyfikowanych elerdentinfrastruktury, podczas
prowadzenia prac, bezgredni Wykonawca prac ma obawek naniesienia ich na mapy
oraz zarejestrowania ich w odpowiednimeqaizie geodezyjnym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogl6lne wymagania dotygee kontroli robét podano w WWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” punkt 6.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z wyznaczaniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w Rozporgdzeniu
Ministra Spraw Wewegrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 w. sprawie
standardéw technicznych wykonywania geodezyjnychmipw sytuacyjnych i
wysokaciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikdych pomiaréw do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego.UR2911.263.1572) oraz

fakultatywnie Instrukcjach i wytycznych GUGIK.
Sprawdzanie robo6t pomiarowych naleprzeprowadzi wedtug nasfpujacych zasad:

- 0$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
poziomie oraz na prostych co najmniej co 200 m,

. robocze punkty wysokeiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugo
budowanego obiektu,

* wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt co najmniej w 5 miejscach na
kazdym kilometrze oraz w miejscach budygch watpliwosci.



7.0BMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyeze obmiaru robo6t podano w WWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogllne wymagania dotyaze odbioru rob6t podano w WWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” punkt 8.

Roboty uznaje si za zgodne z DokumentacProjektova, WWIORB i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toie€ji
podanych w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.

9.PODSTAWA PLATNO SCI

Ogollne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w WWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych | Administracji z dnia 9 listopada
2011r.w sprawie standardow technicznych wykonywagésdezyjnych pomiaréw
sytuacyjnych i wysokiiowych oraz opracowywania i przekazywania wyniktjoh
pomiaréw do pastwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaigmac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtéwny Urzd Geodezji i
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