OPIS TECHNICZNY

Budowa sieci kanalizacyjnej na terenie miejscowosci
Piaski i Linarczyk

1. Podstawa opracowania

Rozporzqdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow
drogowych (Dz.U. z 2002 r, Nr 170 poz 1393)

Rozporzqdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkdw zarzgdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzqdzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 17289),

Rozporzqdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 Jipca 2003 r. w sprawie szczegofowych warunkdw technicznych dla znakdw i sygnatéw
drogowych oraz urzqdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181),

Prawo o ruchu drogowym (Dz. U, z 20 czerwca 2005 r., nr 108, poz. 908 z pézniejszymi zmianami).

2. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu sporzadzony na potrzeby
wykonania budowy sieci kanalizacyjnej na terenie miejscowosci Piaski i Linarczyk. Wykonanie
budowy wigze sie z realizacjg prac w zakresie drég gminnych i powiatowych:

» Drogi powiatowe: 1397C, 1398C

» Drogi gminne: 040143C, 040142C, 040453C, 040452C, 040450C, 040451C, 040439C,
040465C, 040444C, 040445C, 040448C, C, 040442C

3. Charakterystyka inwestycji i zakres prac oraz potencjalne zagrozenia

Inwestycja obejmuje wykonanie sieci kanalizacji wraz z niezbgdnymi przylaczami zgodnie z
decyzjg umieszczenia infrastruktury w pasie drogowym.

Projektowany przebieg siecipokazano na rysunkach - plany oznakowania oraz planie
zagospodarowania

Podczas prowadzenia prac na jezdni pojawig sig pojazdy pracujace przy inwestycji oraz sprzet
specjalistyczny a takze osoby wykonujgce prace co powoduje zagrozenie w ruchu drogowym
wobec czego w celu zapewnienia bezpieczenstwa ruchu i 0osdb pracujacych opracowano niniejszy
projekt zabezpieczajgcy poprzez odpowiednie oznakowanie pionowe i poziome oraz elementy
bezpieczenstwa ruchu drogowego strefe robot.

Sie¢ zostanie uktadana w pasie drogi w poboczach, pasach zieleni i chodnikach metodg
wykopu otwartego oraz przyciskiem pod nawierzchnig jezdni co powoduje konieczno$é zmian w
istniejgcej statej organizacji ruchu na czas prowadzonych prac

Zakres robot instalacyjnych obejmuje:

- rozebranie istniejgcef nawierzchni: chodnika, pobocza, zieleni,

- rozebranie podbudowy nawierzchni

- ufoZenie sieci kanalizacji

- odtworzenie podbudowy i nawierzchni,

- wykonanie otworow lechnologicznych do wykonania przewiertow
- wykonania przewiertow/przeciskow pod nawierzchnig jezdni

- przywrocenie oznakowania do stanu pierwotnego,



4. Stan istniejacy-opis drogi i ruchu

Obszar inwestycji obejmuje drogi gminne i powiatowe zlokalizowane w obszarze
zabudowanym oraz poza obszarem zabudowanym (naniesiono stosowne znaki na planach
oznakowania i planie zagospodarowania).

» Drogi powiatowe
Posiada jezdnig o nawierzchni bitumicznej (szerokosci zgodnie z wymiarami na planach oznakowania)

z lokalnie wystepujgcymi chodnikami oddzielonymi od jezdni kraweznikiem i terenem zielonym. Drogi
powiatowe charakteryzujg sig¢ miarkowanymi natezeniami ruchu kotowego o charakterze lokalnym z
zapewnieniem dojazdu do przylegtych punktow ustugowo-handlowych przy niewielkim udziale pojazdow
ciezarowych. Ruch pieszy o znikomym natezeniu
» Drogi gminne

Drogi te posiadajg jezdnie o nawierzchni zréznicowanej (bitumiczna, gruntowo-zuzlowa)
(szerokodci zgodnie z wymiarami na planach oznakowania) charakteryzujg sie one niewielkimi
natezeniami ruchu o dojazdowym charakterze ruchu do przylegtych posesji przy znikomym udziel ruchu
tranzytowego. W odniesieniu do struktury rodzajowej pojazdéw nalezy wskazaé na przewazajgcy udziat
samochoddw osobowych. Ruch pieszy - znikomy .

Istniejgce oznakowanie poziome i pionowe zostalo przedstawione na planach
oznakowania.

5. Projektowana czasowa organizacja ruchu

Niniejsze opracowanie zaktada oznakowanie robot w zakresie inwestycji z podziatem
na etapy w celu zapewnienia bezpieczenstwa uzytkownikow drég oraz oséb pracujgcych przy
przebudowie przy jednoczesnym zminimalizowaniu ingerencji w ruch pojazdéw i pieszych.

Kazdy z etapéw prac wymaga prawidtowego oznakowania zgodnie z zatgczonymi planami
oznakowania
Roboty wymagajace zamknigcia poszczegdlnych drég oznakowaé nalezy wg. planéw

oznakowani opracowanych indywidualnie dla danego odcinka —rys. nr 2

Dodatkowo dla elementow powtarzalnych przestawiono schematy oznakowania robot w
pasie drogowym —rys. nr 3

Zakres prac do zrealizowania wskazano na rysunku — plan zagospodarowania

Wszelkie uwagqgi przekazane przez zarzadcow drog oraz zarzadeow ruchu nalezy
uwzglednic i wprowadzié¢ na etapie wykonawsitwa




Zatozenia ogolne do projektu:

dopuszcza sie zmiane kolejnosci wykonywania etapdw prac w zaleznoéci od przyjetego przez wykonawce
harmonogramu prac

pojazdy prowadzace roboty przy drogach w "godzinach szczytu® nie moga zajmowac powierzchni wigkszej niz
wskazana na planach dla danego etapu prac. Poza "godzinami szczytu" pojazdy te mogg zajaé na krétki okres
czasu (np. w celu zatadunku badz roztadunku materiatéw, itp.) wiekszg powierzchnie niz wyznaczona w planach
oznakowania winny by¢ pod nadzorem oséb uprawnionych do sterowania ruchem oraz wyposazone w
ostrzegawczy sygnat Swietlny blyskowy barwy zdtte], widoczny od strony nadjezdzajgcych pojazddow z
odlegtosci co najmniej 500 m, przy dobrej przejrzystosci powietrza.

urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego nalezy wyposazyé w ostrzegawczy sygnat swietlny btyskowy
barwy zéttej, widoczny od strony nadjezdzajgcych pojazddw z odlegtosci co najmniej 500 m, przy dobre;j
przejrzystosci powietrza.

na etapie wykonawstwa nalezy uzgodni¢ indywidualnie z wtascicielami przyleglych posesji utrudnienia w
dojeidzie do posesji — zwiaszcza dla etapu w ktérym prowadzone sg prace na zjazdach

ciggi piesze udostepnione do ruchu w strefie robot nalezy bezwzglednie oznakowac barierami U-20c przy
zachowaniu szerokosci uzytkowej min. 1,5m

dla ustawienia barier ochronnych nie dopuszcza sig wystepowania przerw pomiedzy nimi
Ustawienie tymczasowych przystankow komunikacji publicznej nalezy dodatkowo kazdorazowo
uzgodnic z wtasciwym przewoZznikiem
Krawedzie strefy robdt dla prac prowadzonych wzdituz jezdni w przypadku zawyzonego pasa ruchu,
zawyZonego/zanizonego pobocza, pasa awaryjnego nalezy zabezpieczy¢ poprzez ustawienie tablic
kierujgcych U-21a/U-21b. dodatkowo od strony pojazddw nadjezdzajgcych ustawic tablice U-21e/U-
21f. Dla robdt nieograniczajgcych skrajni dopuszcza sig ustawienie zapor drogowych U-20.
Dla wyznaczenia miejsc prowadzonych robdt nalezy zastosowac wiasciwe zapory drogowe (element
nie przedstawiony graficznie na rysunkach w celu zapewnienia ich czytelnosci — obowigzkowy do
stosowania w terenie, ponadfo w ciggu barier nie mogg wystepowac przerwy w ich stawieniu)

- zapora U-20a dla wygrodzenia wzdfuz jezdni

- zapora U-20b dla wygrodzenia poprzecznego (na terenach innych niz ciqgi piesze)

- zapora U-20c dla robdét prowadzonych na chodnikach i ciggach pieszo-rowerowych

- dodatkowo dla strefy robét przy krawedzi jezdni od strony nadjezdzajgcego pojazdu nalezy

zastosowac odpowiednie tablice kierujgce U-3.

Dla odcinkéw wymagajgcych czasowego przewegzenia jezdni poczatkowe skosy (1:58) nalezy
wyznaczy¢ poprzez zastosowanie pachotkéw drogowych U-23b.
Dla odcinkéw wymagajgcych czasowego zwezenia jezdni przewidziano prowadzenie ruchu
w sposob wahadfowy sterowany poprzez odpowiednio przeszkolonych i ubranych sygnalistow
(Wasciwe przeszkolenie, ubior oraz wyposazenie okresla stosowne rozporzgdzenie). Sg to prace
krotkotrwate — wykonanie wigczenia przebudowywanego skrzyZzowania, remont krawedzi jezdni itp.
Wobec czego planuje sie prowadzenie prac w sposob zapewniajgcy przejezdnosc¢ po zakoriczeniu
dnia roboczego. W przeciwnym przypadku wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ odpowiednie
oznakowanie oraz prowadzenie ruchu poprzez czasowg sygnalizacje swietlng — wowczas odpowiedni
program wymaga akceptacji inwestora i zarzgdcy ruchu.
Stanowiska kierowania ruchem nalezy zlokalizowac¢ w odlegfosci 20-30m od strefy robot dla danego
etapu prac.
W trakcie prowadzenia prac kazda z sytuacji wymagajacych recznego sterowania ruchem
wykonywana musi by¢ przez osoby do tego uprawnione z uwzglednieniem wszystkich obowigzujgcych
w tym  zakresie  przepisow. Czynnos¢ ta musi by¢  wykonywana  zgodnie
z zasadami okreslonymi w aktualnym rozporzgdzeniu , osoby powinny ukonczy¢ specjalne szkolenia
i wyposazone by¢ w narzutki ostrzegawcze pomarariczowoczerwone z elementami odblaskowymi,
nadrukiem ,,KIEROWANIE RUCHEM”.
Zaprojektowane tymczasowe oznakowanie poziome nalezy wykonac¢ w kolorze zoftym lubbiatym —
w technologii cienkowarstwowej. Zaleca sie wczesniejsze usunigcie istnigjgcego
oznakowania poziomego, kolidujgcego z oznakowaniem projektowanym lub przekreslenie go
kreskami barwy zoftej o szerokosci minimum 12 cm. Materiafy uzyte do wykonania tymczasowego
oznakowania poziomego muszg zapewniaé odpowiednie parametry odblaskowosci oraz powinny
charakteryzowac sig prostg metodg aplikacji oraz fatwoscig usuwania bez pozostawiania Sladéw lub
niszczenia nawierzchni jezdni.



W przypadkach nieprzewidzianych konfiguragcji strefy robot nie wskazanych w niniejszym opracowaniu
nalezy zastosowac oznakowanie zgodnie z Katalogiem typowych schematow oznakowania robdt
prowadzonych w pasie drogowym.

CzesSciowe zasfoniecie znakow ltypu E nalezy dokonac poprzez zaklejenie nazw migjscowosci i
kierunkow ruchu dla ktorych przejazd jest niemozliwy poprzez zastosowanie odpowiednich tasm
odpornych na warunki atmosferyczne.

Zasfoniecie istniejgcego oznakowania oraz przekreslenia nieobowigzujgcych strzalek kierunkowych i
migjscowosci na istnigjgcych drogowskazach nalezy wykonywac¢ w sposch nienaruszajgey lic tych
Znakow — w przeciwnym przypadku po zakornczeni prac wykonawca zobowigzany jest do wymiany
uszkodzonego oznakowania na howe.

» Etapy przedstawione narys. 2
(wymagajgce indywidualnego oznakowania)

zakres prac:
Wykonanie prac w pasach drogowych zgodnie z przedstawicnymi planami oznakowania
oznakowanie:

= dla przedmiotowego etapu nalezy zajgé pas drogi gminnej celem wykonania
przedmiotowe] inwestycji.
= Na etapie wykonawstwa nalezy indywidualnie uzgodni z mieszkaricami sposdb
dojazdu do poses;ji.
= 7 uwagi na lokalny i docelowy charakter ruchu nie planuje sie wprowadzenia
objazddéw z uwagi na doskonatg znajomosc topografii terenu oséb zainteresowanych
= Dla prac prowadzonych poza skrzyzowaniami wprowadzono dodatkowo znaki D-4
®  Zamkniecie odcinka do ruchu naleiy oznakowac:
wprowadzono oznakowanie B-1+T"nie dotyczy dojazdu do posesji” uzupetnione o B-21/B-22
wprowadzono oznakowanie A-14 + A-12
zamkniecie jezdni oznakowani tablicami U-20
wygrodzenie strefy robdt stosownymi barierami U-20

- zapora U-200 dla wygrodzenia wzdtuz jezdni

- zapora U-20b dla wygrodzenia poprzecznego ( na terenach innych niz ciggi piesze)

- zapora U-20c dla robdt prowadzonych na chodnikach i ciggach pieszo-rowerowych

- dodatkowo dla strefy robdt przy krawedzi jezdni od strony nadjezdzajgcego pojazdu

nalezy zastosowac odpowiednie tablice kierujgce U-3

O 0 O O

stan pasa drogowego po zakornczeniu prac;

Po wykonaniu prac przewiduje sie zapewnienie przejezdnosci odcinka objetego etapem prac
(koniecznie w sposob umozliwiamy dojazd stuzb ratunkowych do posesji) Po
zakorniczeniu prac dla danego efapu obowigzkiem wykonawcy jest odfworzenie pasa
drogowego zgodnie ze szczegotowymi uzgodnieniami z zarzgadcg drogi.



» etap pracw poboczu drogi oraz przeciska pod jezdnig - schematy
zZakres:

wykonanie prac w pod nawierzchnig jezdni metodg przewiertu/precisku oraz wykonanie prac
w poboczy drogi/poza jezdnig

oznakowanie:

= strefe rob6t wyznaczono oznakowaniem U-3/U-20/U-21
o zapora U-20a dla wygrodzenia wzdiuz jezdni
o zapora U-20b dla wygrodzenia poprzecznego { na terenach innych niz ciggi piesze)
o zapora U-20c dlo robdt prowadzonych na chodnikach i ciggach pieszo-rowerowych
o dodatkowo dla strefy robdt przy krawedzi jezdni od strony nadjezdzajgcego pojazdu nalezy
zostosowad odpowiednie tablice kierujgce U-3
= zwezenie jezdni dla kierunku ruchu nadjezdiajgcego oznakowano skosem
najazdowym o wartosci 1:3 wyznaczonym za pomocg pachotkéw drogowych U-23
= zwezenie jezdni oznakowano znakami A-12+A-14
= wprowadzono ograniczenie predkosci B-33 oraz zakaz wyprzedzania B-25
= jstniejgce oznakowanie poziome kolidujgce z oznakowaniem projektowanym/strefg robét
zneutralizowac za pomocq taSmy koloru zétftego do wykonywania oznakowania poziomego
tymczasowego
= oznakowanie projektowane wykonac koloru zoftego przy uzyciu materiatéw pozwlajagcych na
fatwe usuniecie po wykonaniu porac
= 0znakowanie pionowe istnigjgce kolizujgce z oznakowaniem projektowanym dla danego
przewiertu nalezy bezwzglednie zastonic/zdemontowc na czas prowadzonych prac
= oznakowanie projektowane ustawic w odlegfosci zgodnej z warunkami (min. 10m) od
oznakowania istniejacego.
= odleglosci dla znakow podane na schematach sq wartosciami minimalnymi ktdre mozna
zwigkszy¢ w przypadku koniecznodci zachowania wymaganych odlegfosci od oznakowania
istnigjacego
= w przypadku prowadzenia rac w bliskoSci skrzyzowania z inng drogg i braku mozliwosci
zachowania normatywnych odlegtoSci dla oznakowania sotrzegawczegonalezyu pod zesawem
Znakow zastosowac tabliczke T z podaniem rzeczywisrej odlegtosci znaku od prowadzonych
prac na jezdni/poboczu/chodniku)

stan pasa drogowego po zakonczeniu prac:

Po wykonaniu prac przewiduje sie zapewnienie przejezdnosci odcinka objetego
elapem prac oraz odiworzenie pasa drogowego zgodnie ze szczegofowymi uzgodnieniami z
zarzgdcq drogi.



6. Analiza skutkow dla uczestnikéw ruchu wprowadzonego oznakowania
Wszystkie znaki wprowadzone niniejszym opracowaniem projektu czasowej organizacji ruchu
poprzedzono analizg skutkow jakie niesie dla uczestnikow ich wprowadzenie. Znaki te wprowadzono w
celu ostrzezenia kierujgcych o prowadzonych robotach w pasie drogowym zgodnie ze strefg robot dla
danego etapu.

Z uwagi na konieczno$¢  ostrzegania i informowania kierujgcych o prowadzonych pracach
wprowadzone znaki ostrzegawcze | informacyjne oraz zakazu w obrebie robdt spowolnig ruch i umozliwig
kierowcom mozliwos¢ bezpiecznego wykonania wladciwych manewrdw zapewniajgc bezpieczenstwo
uczestnikdw ruchu oraz osob pracujgcych w pasie drogowym.

Dla zapewnienia jak najmniejszych ucigzliwosci oraz zabezpieczenia prowadzonych robot konieczne
jest wprowadzeni oznakowania na czas robot. Oznakowanie to uwzglednia potrzeby uzytkownikdw ruchu
samochodowego, pieszego oraz okolicznych mieszkancow. Z drugiej strony musi odpowiadaé technologii
i potrzebom prowadzonych robét instalacyjnych.

W celu zminimalizowania utrudnien w ruchu wprowadzono etapowanie prac w taki sposéb aby
zapewni¢ jak najwiekszg przepustowos$é¢ ruchu samochodowego i pieszego.

Znaki ostrzegawcze o prowadzonych robotach informujg kierowcdw o pracach prowadzonych w pasie
drogowym A-14 i A-12b i A12c oraz znaki dotyczgce ograniczenia predkosci i zakazu wyprzedzania.

Znaki zakazu wprowadzono celem ograniczenia predkosci pojazdow w obrebie robot umozliwiajgc
kierowcom mozliwos¢ bezpiecznego wykonania wlasciwych manewrdw zapewniajgc bezpieczenstwo
uczestnikdw ruchu oraz osob pracujacych w pasie drogowym.

Ruch pieszy ktory na tym odcinku odbywa sig lokalnie na wydzielonych chodnikach - w przewazajgcej
czgsci na zasadach ogolnych. Ruch pieszy nalezy zapewnié¢ poprzez wyznaczenie w trefie robot
ciggéw pieszych wydzielonych barierami U-20 lub w razie koniecznosci poprzez zastosowanie
ktadek dla pieszych U-27

7. Uwagi koncowe.

- Istniejgce oznakowanie naniesiono na podstawie inwentaryzacji w terenie

- oznakowanie pionowe wykonac znakami o jeden rozmiar wigkszymi niz stosowane do statej organizacji ruchu na odcinku drogi
objetej opracowaniem,

- znaki umiesci¢ na wysokosci min. 2,20 m,

- stupki pionowych znakdw drogowych czasowej organizacji ruchu nalezy wyréini¢ naklejkami w postaci paskéw 2éttej folii
odblaskowej o wymiarach 3 x 50 cm,
oznakowanie pionowe czasowej organizacji ruchu wykonac z folii odblaskowej typu 2,
zaproponowane etapy robot mozna zastosowac w dowolnej kolejnosci w zaleznosci od przyjetego harmenogramu prac
na etapie wykonawsiwa robét naleiy w sposéb indywidualny uzgodnic utrudnienia w dojeZdzie do przylegtych posesji

- pojazdy prowadzqce roboty przy drogach, ktére ze wzgledow technicznych wykonywanych prac muszq zajgc na krétki okres czasu
(np. w celu zaladunku bgdZ roztadunku materiatdw, itp.) wigkszq powierzchnie niz wyznaczona w planach oznakowania winny
byc pod nadzorem oséb uprawnionych do sterowania ruchem oraz wyposazone w ostrzegawczy sygnat $wietlny blyskowy barwy
Zottej, widoczny od strony nadjezdzajqcych pojozdéw z odlegfosci co najmniej 500 m, przy dobrej przejrzystosci powietrza.

- urzqdzenia bezpieczeristwa ruchu drogowego nalezy wyposazyc w ostrzegawczy sygnat swietiny bfyskowy barwy iditej,
widoczny od strony nadjezdzajqcych pojazdow z odlegtosci co najmniej 500 m, przy dobrej przejrzystosci powietrza.

- oznakowanie pionowe naleiy ustawic¢ w odlegtosciuch zgodnych z wytycznymi podanymi w Rozporzgdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 r. w sprawie szczegdfowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych
oraz urzqdzeri bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach

Przewidywany termin wykonania robot:

od 14.07.2017 do 31.12.2018

Opracowat;

Stawomir Matuszak



