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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Roboét
Dla robét pn.:
Zagospodarowanie terenu rekreacji dla mieszkarnicow wsi Swierkocin wraz z
utwoarzeniem placu zabaw dla dzieci.

CPV 45111213-4 — Roboty w zakresie oczyszczania terenu

CPV 45223800-4 - Montaz i wznoszenie gotowych konstrukciji

CPV 45112723-9 — Roboty w zakresie ksztattowania placéw zabaw
CPV 45233161-5 - Sciezki piesze

CPV 45342000-6 - Wznoszenie ogrodzen

ST Sporzadzit:

ST Zatwierdzit:



. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan dotyczgcych wykonania i odbioru
Robdt, ktére zostang wykonane w ramach wybudowania i wyposazenia placu zabaw
oraz terenu rekreacji dla mieszkancow wsi Swierkocin.

Przedmiot Zamdwienia:

ZamoOwienie obejmuje wykonanie nastepujgcych robdt: przygotowanie terenu
,wykonanie nawierzchni placu zabaw (nawierzchnie trawiaste, nawierzchnie z piasku
kostka typu polbruk ), ogrodzenie terenu (ogrodzenie wysokosci 1,50m), montaz
urzgdzen zabawowych (hustawki, zestawy zabawowe, karuzele) oraz urzgdzen matej
architektury (tawki, kosze na $mieci, tablica informacyjna) i urzadzen sitowni

plenerowe;j.

Kod CPV:

CPV 45111213-4 - roboty w zakresie oczyszczania terenu

CPV 45223800-4 - montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji
CPV 45112723-9 - roboty w zakresie ksztattowania placéw zabaw
CPV 45233161-5 - Sciezki piesze

CPV 45342000-6 - Wznoszenie ogrodzen



1)

Roboty w zakresie oczyszczania terenu CPV 451112134
Roboty w zakresie ksztattowania placéw zabaw CPV 45112723-9
Sciezki piesze CPV 45233161-5

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw

oraz teren dla rekreacji mieszkancow wsi Swierkocin.

1.2.Zakres stosowania ST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktdérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie robot zwigzanych 2z oczyszczeniem terenu
przeznaczonego pod plac zabaw.

1.3.1 Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi

normami i wytycznymi.

1.5.0gdélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego.

1.6.Sprzet
Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw mogg

by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.



1.7.Wykonanie robot
1.7.1. Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

1. Wykoszenie terenu ,gdzie wystepuje darn .

2. Usuniecie kamieni i innych materiatow.

3. Wyrownanie nierownosci w podtozu materiatem rodzimym.
1.7.3 Wykonanie podtoza z kostki typu polbruk ( dojazd do placu zabaw.

1. Korytowanie podtoza na konieczng gtebokosc.

2. Profilowanie i zageszczenie podtoza

3. Wykonanie warstwy zageszczonej mechanicznie z kruszywa famanego

mechanicznie gr. 15 cm
4. Wykonanie podsypki piaskowo - cementowej gr. 3 cm zageszczonej
mechanicznie

5. Utozenie kostki typu polbruk gr 8 cm
1.7.5 Wykonanie nawierzchni trawiastych placu zabaw. ( nawierzchni
bezpiecznych oraz pozostatych terenéw na placu zabaw )

1. Usuniecie kamieni, Smieci korzeni w miejscu projektowanego trawnika.

2. Odchwaszczenie powierzchni

3. Przygotowanie podtoza pod sianie lub rozktadanie trawy

4. Sianie lub rozktadanie trawy
Zakres stref bezpiecznych oraz maksymalng wysokos¢ upadku dziecka z zabawki
podaje producent zabawki.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznaé sie z wytycznymi podanymi
przez producenta zabawek oraz zweryfikowaé wymagania dotyczgce nawierzchni
bezpiecznej i podanej wysokosci upadku.
Dla zabawek o maksymalnej wysokosci upadku do 1,0m nawierzchnia trawiasta
spetnia wymogi nawierzchni bezpieczne;j .
Dla zabawek o maksymalnym wysokosci upadku do 2,0m wykona¢ nawierzchnie
bezpieczng z piasku , grubo$¢ warstwy piasku 20 cm + 10 cm.
Piasek przeznaczony do wykonania stref bezpieczenstwa musi by¢ ptukany, bez
zawartosci czesci pylastych i itow o frakcji ziaren podanej w tabelce. Nawierzchnie
piaskowg nalezy wykona¢ na geowtdkninie — utworzy ona dodatkowe zabezpieczenie

przed wyrastaniem chwastéw.



Materialy amortyzujgce upadki i odpowiadajace im krytyczne wysokosci upadku wg PN-EN 1177-1:2008.

Materiat : M||:||I11alna Max. wysokosc

: : grubosc¢ warstwy : upadku

1 dard trawa { <1000 mm

5 — i rozdrobniona kora z drzew iglastych: wielkosé 200 mm i <2000 mm
i kawatkow od 20 mm do 80 mm 300 mm i < 3000 mm
drewno rozbijane mechanicznie (nie materiaty 200 mm < 2000 mm

3 wibry drewniane : drewnopochodne), bez kory i lisci; wielkosé -
i od 5 mm do 30 mm 300 mm < 3000 mm

4 sk : wymywany, wolny od czastek gliny i mutu; 200 mm i <2000 mm
: wielkosc ziaren 0,2 mm do 2 mm 300 mm i <3000 mm

. . T koS sioren 2 mmdogmm | 200mm £ < 2000 mm
: okr i wymywany; wielkos¢ ziaren m mm : :

Zwir §o agly i wymywany; wielkosé ziaren 2 mm do E 300 mm & 2000 mm

Krytyczna wysokoé(’:?
fupadku wedtug :
badania

inne materiaty zgodnie z Kryteriami urazu gtowy (HIC)
syntetyczne : okreslonymi w normie PN-EN 1177

W przypadku stosowania materiatu sypkiego nalezy uktadac¢ warstwe o 100 mm grubsza.

1.8.Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robé6t z SIWZ pod wzgledem
zastosowanych materiatéw i doktadnosci wykonania.

1.9.Obmiar robét

Jednostkami obmiaru sa:

Wykonanie Powierzchni zgodnie z projektem:

Powierzchnie trawiaste:

Powierzchnie z kostki typu polbruk.

1.10.0dbiér robét
Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci

wykonania robét zgodnie z umowa.

1.11.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo .



2) Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji - CPV 45223800-4
Wznoszenie ogrodzen — CPV 45342000-6

2.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania
szczegotowe dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem i

wznoszeniem gotowych konstrukcji oraz z wznoszeniem ogrodzen.

2.2.Zakres stosowania ST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 2.3.

2.3.Zakres robét objetych ST
Roboty, ktdérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie rob6t zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych

konstrukcji oraz z wznoszeniem ogrodzen.

2.3.1 Montaz matej architektury
2.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi

normami i wytycznymi.
2.5.0g6lne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z

SIWZ i poleceniami Zamawiajgcego .

2.6.Mata architektura

1. tawki — wyrdb gotowy, fabrycznie wykonczony .

2. Urzadzenia zabawowe — wyroby gotowe, fabrycznie wykonczone.

3. Kosze na smieci - wyroby gotowe, fabrycznie wykonczone.

4, Tablica informacyjna - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony.

5. Ogrodzenie — metalowy ptotek wys. 1,50 m o rozstawie konstrukcyjnym 2,58m

wraz z furtkg o szerokosci 1,20m i bramg o szerokosci 3,5m



Elementy placu zabaw oraz matej architektury ( numeracja zgodna z rysunkiem
planu zagospodarowania) .
Stét do pinponga
Urzadzenie fitness — twister, wahadto
Urzadzenie fitness — drabinka i podcigganie ndg
Urzadzenie fitness — orbitrek i biegacz
Stanowisko — szachy/ warcaby
Hustawka podwdjna
Hustawka pojedyncza- ,Bocianie gniazdo”
Zestaw zabawkowy ,Marysia”
Bujak sprezynowy pojedynczy — ston
10 Zestaw zabawkowy ,Grazka”
11.Hustawka sprezynowa podwaojna’
12.Hustawka réwnowaznia
13.Lawka — 3 szt
14.Kosz na smieci — 2 szt
15.Zestaw zabawkowy — ,Pociag”
16.Stojak na rowery
17.Zestaw sprawnosciowy
18.Karuzela ,Trzmiel”
W zestawieniu podano przyktadowe rozwigzania producenta zabawek.
Przedstawione rozwigzania majg charakter informacyjny — nalezy zastosowac
rozwigzania rownowazne do podanych w dokumentaciji.

©CRENDO AWM=

Wymagania materiatowe i standard dla poszczegéinych typow zabawek.
Hustawki - majg by¢ wykonane w standardzie minimum PLUS (S+).

Drewno ma by¢ bezrdzeniowe lite o przekroju 90x90 mm impregnowane oraz ma by¢ malowane
drewnochronem typu bursztynowo-ztoty.

Drewno ma by¢ frezowane wzdtuznie w celu eliminacji naturalnych peknieé. Lancuchy majg by¢
wykonane ze stali nierdzewnej @ 6 mm. Siedziska majg by¢ gumowe z wkladem metalowym,
atestowane. Utozyskowania ocynkowane ogniowo. Powierzchnie czotowe belek zabezpieczone
kapturkami z tworzywa sztucznego. Konstrukcja osadzona na stalowych ocynkowanych ogniowo
kotwach.

Siedzisko typu "bocianie gniazdo" ma by¢ z lin stalowo-polipropylenowych, pierscien metalowy
opleciony ling.

Zestawy zabawkowe oraz zestaw sprawnosciowy .

STANDARD PLUS (S+) minimum - z zastosowaniem drewna bezrdzeniowe litego o przekroju
90x90 mm impregnowanego oraz malowanego drewnochronem typu bursztynowo-ztoty.

Drewno ma by¢ frezowane wzdtuznie w celu eliminacji naturalnych peknie¢.

Dachy oraz burty boczne majg by¢ wykonane z tworzywa HDPE. Uchwyty ocynkowane malowane
proszkowo. Lancuchy wykonane majg by¢ ze stali nierdzewnej. Liny stalowo polipropylenowe & 16
mm. Zeslizg wykonany ma byc¢ z blachy nierdzewnej. Konstrukcja osadzona na stalowych
ocynkowanych kotwach.

Zabawki na sprezynie .

Korpus ma by¢ wykonany ma byé z wysokowytrzymatego tworzywa HDPE gr. 15 mm. Uchwyty
wykonane z rurki stalowej %4”.

Sprezyna @180 mm ma by¢ ocynkowana oraz malowana proszkowo. Siedzisko ma by¢ wykonane z
tworzywa HDPE gr. 10 mm. Sruby zabezpieczone zaslepkami z tworzywa.

Belki poprzeczne wykonane majg by¢ z drewna sosnowego o przekroju 90x90mm. Drewno klejone
ma byé impregnowane oraz malowane drewnochronem. Sruby zabezpieczone zaslepkami z
tworzywa.



Karuzela :

Platforma ma by¢ wykonana ma by¢ z blachy aluminiowej, ryflowanej grubosci 3 mm, stup stalowy z
rury @114 mm, tozyskowany tocznie. Oparcia ma by¢ wykonane z rury @33 mm, siedziska z tworzywa
HDPE. Talerz napedowy wykonany ma by¢ ze stali nierdzewnej.

Zabawki maja spetnia¢ wymagania bezpieczenstwa i higieny oraz posiadaé
oznakowanie CE. Elementy placu zabaw maja spetniajg wymagania
obowiagzujacych norm :

1 PN-EN 1176-1 Wyposazenie placéw zabaw. Czes$¢ 1: Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.

1 PN-EN 1176-2 Wyposazenie placéw zabaw. Czes¢ 2: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan hustawek.

71 PN-EN 1176-3 Wyposazenie placéw zabaw. Czes¢ 3: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni.

'l PN-EN 1176-4 Wyposazenie placow zabaw. Czes¢ 4: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan kolejek linowych.

'l PN-EN 1176-5 Wyposazenie placow zabaw. Czes¢ 5: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan karuzeli.

'l PN-EN 1176-6 Wyposazenie placow zabaw. Czes¢ 6: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszgcych.

1 PN-EN 1176-7 Wyposazenie placéw zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania,
konserwaciji i eksploatacji.

7 PN-EN 1177 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujgce upadki. Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.

Wymagania dla ogrodzenia.

Zastosowac ogrodzenie prefabrykowane typu panelowego.

Wysokos¢ ogrodzenia 1,50m z podmuréwka na catej dtugosci ogrodzenia —wg rysunku detalu
zatgczonego do dokumentacji. Kolor ogrodzenia : zielony RAL 6005.

Furtka szerokosci 1,20 oraz brama wjazdowa szerokosci 3,50.

Wszystkie elementy ogrodzenia ( wraz z jego elementami podziemnymi) powinny by¢ sytuowane
w granicach dziatki Inwestora .

taczna dtugos¢ ogrodzenia : 167mb.

2.7.Sprzet
Roboty zwigzane z ksztattowaniem placéw zabaw oraz montazem i wznoszeniem
gotowych konstrukcji mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu

dowolnego typu sprzetu.

2.8.Transport
Materiaty na budowe placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami
transportu, zeby unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami

BHP i ruchu drogowego.

2.9.Wykonanie roboét



2.9.1. Zamontowanie elementéw matej architektury
Montaz - wykopanie dotkbw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe,

rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenie urzgdzen wg wytycznych producenta.

2.10.Kontrola jakosci roboét
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z umowg pod wzgledem

zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.

2.11.0Obmiar robét.
Jednostkami obmiaru sa:
Nawierzchnie: za m? danej nawierzchni okreslonej w projekcie

Elementy matej architektury — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzgdzen

2.12.0dbiér robot
Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci

wykonania robot z SIWZ i umowa.

2.13.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo.



